£ ARITECP

DDI602AM Outdoor Dual PIR/AM Detector
Installation Sheet
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EN: Installation Sheet

Package

The package contains:

1 x DDI602AM

1 x drilling template for fixing holes
3 x 31.75 mm wall plugs

3 x 31.75 mm screws

1 x lens mask

2 x additional curtain shutters

1 x tamper cup

2 x tamper caps (different lengths)
1 x plastic locking tool

1 x installation sheet

1 x front cover screw cap
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Introduction

The DDI602AM Outdoor Dual PIR/AM Detector is an external
motion detector and alarm trigger that uses two independent
passive infrared detectors plus a microwave sensor module.

Programmable options include a variable pulse count and a

choice of three detection ranges: 10 m, 20 m and 30 m.

Mounting the unit

When positioning the detector please consider that the PIR
Sensor is more sensitive to a movement across the beams,

and less sensitive to a movement directly towards or away

from the beams; whilst the microwave sensor is more sensitive

to movement towards and away from the sensor.

During installation, protect the electronics against water, as

trapped moisture can affect or damage the unit.

We recommend that the cable entry and screw mounting holes
be sealed from within the detector using acrylic (non-silicone

based) sealants.
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Note: When locating the detector, please ensure the detector’s
field of view is unobstructed.

To mount the detector:

1. Drill the wall to accept the two fixing screws, the cable
entry, and the tamper cup (if used). See Figures 1 and 3.

A hole-drilling template is provided.
Notes

* Leave a minimum 10 cm (4 inches) clearance above
the top of the detector housing to allow the cover and
the detector to be positioned correctly.

*  We recommend using the tamper cup on uneven wall
surfaces. See Figure 3.

*  When mounting the units side by side, a minimum
space of 1 m must be left between the detectors, and
the detectors must not be looking directly towards
each other. No minimum space is required when
mounting the units back to back.

*  The recommended optimum mounting height for the
detector is 3 m. Whilst it is possible to mount the unit
higher, this will give a reduced detection range and
will require the detection subject to move further
through the already reduced detection area before
activation is signalled.

2.  Remove the cover assembly by loosening the locking
screw. Squeeze the sides of the front cover to release the
internal catches. The cover hinges from the top and lifts
out of the location slot. See Figure 2.

3. Use arazor knife to open a rubber seal to allow the
cabling into the unit (see Figure 4). Feed standard eight-
core or 12-core alarm cable though the wall and directly
into the cable entry. Bare the wires and connect to the top
PCB terminal block (see Figure 15).

Caution: Do not allow the cable to be trapped between
the rear gasket and the mounting surface as this may
cause water ingress. For surface mount cables use the
conduit knock-out at the bottom of the detector. Refer to
Figure 1 for good and bad cable routings.

4. Screw the unit to the wall ensuring that the tamper pin is
correctly located and that the tamper micro-switch is
closed. Always ensure the detector base is screwed tightly
to the wall so that the tamper foot is pushed into the rear
rubber gasket. On uneven surfaces use the tamper cup
and locate the tamper foot into the cup. Drilling template is
provided.

To aid installation, two spare tamper feet are provided.
One is 1 mm shorter and the other is 1 mm longer than the
tamper foot originally fitted. The tamper foot is a push fit
and can be removed by carefully pulling it from the pin.
See Figure 1.

5.  When the detector is aligned, connected, and
programmed to suit the installation:

a. Fit the cover to the detector base.
b. Lightly screw the locking screw.

c. Putthe top of the locking tool into the small notch on
each side of the cover, and then apply slight pressure
until the cover locks into the base, as shown in
Figure 5.
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d. Tighten the locking screw.

Connecting the unit

The DDI602AM includes jumpers that let you configure internal
Triple End-of-Line (TEOL) resistor values, when TEOL
resistors are required. Values are: 1, 2.2, 3.3, 4.7, 5.6, and

6.8 kQ for Alarm and Tamper (DEOL resistors). The values are
2.2,3.3,4.7, 5.6 and 10 kQ for Fault/Anti-Mask.

When using TEOL connections insert the TEOL jumper and
select the three required resistor values for Fault/A Mask,
Alarm and Tamper.

When using DEOL connections remove the TEOL jumper and
select the two required resistor values for Alarm and Tamper.

Figure 15 shows:

1. TEOL resistor jumpers

2. Wiring points

3. TEOL enable used in conjunction with a jumper at the
required resistance.

Figure 15

JTEOL  Jumper to enable TEOL. Figure 15a, item 1.

Ja Jumper to set EOL resistor value for alarm. Figure 15a,
item 2.

Jt Jumper to set EOL resistor value for standby. Figure 15a,
item 3.

Jf Jumper to set EOL resistor value for fault. Figure 15a,
item 4.

Alternatively, you can remove the jumpers and connect a
discrete resistor directly to the alarm, tamper or Fault/Anti-
Mask outputs as specified by third-party equipment.

The wiring schematic in Figure 15 shows how to connect the
detector. The examples below show how to calculate DEOL
and TEOL values.

Single zone TEOL Calculation Example
Default (Ohm)
TAMPER (SHORT) 0

CALCULATION
CLOSED CIRCUIT

Event

STANDBY 4K7 Rt

ALARM 9K4 Rt + Ra

FAULT 14K7 Rt + Rf

ANTI MASK 19K4 Rt + Ra + Rf
TAMPER (OPEN) Inf. OPEN CIRCUIT

Example using 4K7 Tamper, 4k7 Alarm and 10k Fault/A-M
resistors, also TEOL jumper selected. Remove all jumpers for
isolated outputs.

Single zone DEOL Calculation Example

Event Default (Ohm) CALCULATION
TAMPER (SHORT) 0 CLOSED CIRCUIT
STANDBY 4K7 Rt

ALARM 9K4 Rt + Ra

TAMPER (OPEN) Inf. OPEN CIRCUIT

Example using 4k7 Tamper and 4k7 Alarm resistors. Remove
all jumpers for isolated outputs.
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Table 1: Connections

Terminal  Label Description

1 LED Remote LED enable

2 TEST Remote TEST input

3,4 FAULT/MASK  Fault/Anti-Mask relay normally closed
4,5 TEOL Triple End-of-Line resistors

57 DEOL Double End-of-Line resistors

5,6 ALARM N/C Alarm relay, normally closed

7,8 TAMPER N/C  Tamper relay, normally closed

9,10 ALARM N/O Alarm relay, normally open

11,12 +,-12vV DC 12 V DC power supply

Multibeam alignment and masking

The multifunction lens fitted to the DDI602AM detector
produces seven long-range beams and seven medium- to
short-range curtain PIR beams. The PIR circuitry detects
changes in heat and movement in the beam pattern; therefore
items such as trees, shrubs, ponds, boiler flues, and animals
should be considered when positioning the detector. The
microwave module detects actual movement towards or away
from the detector and is programmed to ignore any objects that
move outside of the preselected detection range.

The detector module is fitted with two sliding shutters to reduce
the detection angle.

The curtains are fitted to the pan and tilt module as shown in
Figure 6. Each section of the detector lens gives a coverage
pattern of approximately 10 degrees.

An additional set of curtain sliders is provided should the beam
pattern be narrowed even further, e.g. if the minimum detection
angle of 10 degrees is required.

When coverage exceeds the desired detection area, adjust the
module as required and mask off any beams, either vertically
or horizontally, to avoid unwanted detection.

Use portions of the self-adhesive silver mask applied to the
rear, smooth side of the lens as shown in Figures 9 to 12.
Gently lift the top and bottom edges of the pan and tilt module
to release the lens. To replace the lens, please begin by sliding
one side of the lens into the clips on the pan and tilt module.
After one side is secure, do the same for the opposite side.
Once both sides are secure, gently lift the top and bottom
edges of the pan and tilt module and press on the lens to click
it into place.

Always replace the lens the correct way up to ensure exact
beam pattern coverage. The top of the lens is marked TOP as
shown in Figure 7. There is a locating notch on the top of the
pan and tilt module that locates into the cut-out on the top of
the lens.

Table 2 below summarizes typical masking configurations for
use when the range option is set to 30 meters.

Table 2: Masking configurations for maximum range

[1] Black area should be masked for pet alley applications up to
30 meters.

[2] Black area should be masked for curtain coverage applications.

Figure 9 shows the side view for the mounting height of 3 m.

Figure 9

(1) Long range, 30 m section
(2) Short/ medium range, 6 m to 20 m section

Figure 9 note: EN 50131-2-4 Grade 3 compliance requires 3m
mounting height and 0° adjustment, or 1.5m mounting height
and -2° adjustment.

Figure 10 shows the side view for the mounting height of 6 m.

Figure 10 note: This setup has not been tested to EN 50131-
2-4.

Figure 11 note: Mask the black marked section off for pet
alley applications up to 30 m.

Figure 12 notes: This setup has not been tested to EN 50131-
2-4. Mask the black marked section off for curtain coverage
applications.

Figure 13 shows the pattern for the maximum range in the
optimum position (see Figure 9). Masking the top section of the
lens reduces the range to 20 m.

Figure 14 shows the pattern for the minimum range (10 m). In
this case masking the top section of the lens reduces the range
to 6 meters.

Figures 13 and 14

(1) Microwave coverage
(2) PIR coverage

LEDs

LEDs are shown on Figure 17.

Figure 17

Iltem Colour Description

1) Red PIR active

) Green Microwave active

3) Red (small) Anti-Mask

(4) Blue Detection alarm

(5) Infrared Walk tester communication

Configuration Height Tilt(°) Max.range Reference
(m) (m)

Multibeam, optimum 3 0 30 Figure 9

Multibeam 6 9 25 Figure 10

Pet immunity [1] 15 -2 30 Figure 11

Curtain coverage [2] 6 45 5 Figure 12
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Programmable options

Pulse count

Pulse count is the number of times the detector must detect a
presence before signalling an alarm.

When the pulse count is set to 1, the detector is most sensitive.

Detection LED enabled

«  Off: Detection LED is disabled
»  On: Detection LED signals detection

Programming
Figure 16

(1) Programming LED (red)
(2) Programming button
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All available settings are listed in Table 3 below.

Table 3: Programming settings

Value
Option 1 2 3
1. Range (m) 10 20 30*
2. Pulse count 1* 2
3. Detection LED OFF* ON

4. A-M Output Alarm and Fault* Fault

* Default settings
Notes

*  The anti-mask output can be programmed to activate both
the ‘Alarm and Fault’ relays or just the ‘Fault’ relay.

*  For Grade 3 compliance ‘Alarm and Fault’ must be
selected.

To change any of DDI602AM settings:

Note: Only the top PCB red LED is used in programming the
detector.

1. Press the programming button to select the option number
you want to change. Press once for range, twice for pulse
count, and three times for detection LED.

2. Wait until the programming (red) LED turns off (typically
4 seconds).

3. Count the number of times the programming LED flashes
to determine the current value for that option.

4. Press the programming button to select the value number
for the new setting. Example: To set the range to 30 m
press three times.

The programming LED blinks twice to indicate that the
new value was set.

Any alterations made to DDI602AM settings are stored in the
detector’s nonvolatile memory.

Example

To change the detection LED setting from OFF to ON:

1. Press the programming button three times.

2. Wait until the programming LED turns off.

3. The programming LED flashes once to show that the
current value is off.

4. Press the programming button twice.

5. The programming LED flashes twice showing that the new
value has been stored. The detector returns to normal
operation.

Resetting options

To reset the detector to the default settings:

1. Remove the power from the detector.

2. Press and hold the programming button (see Figure 16,
item 2).

3. Apply the power to the detector.

4. After the programming LED flashes, release the
programming button.

You can reset the detector either before installation, with a PP3
battery, or by applying 12 V to the unit on site.
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Walk test

In walk test mode, the blue detection LED option is set to ON.
The detection LED lights each time the DDI602AM detects
your presence.

To enter the walk test mode, press the programming button
once. The unit can then be aligned. The detection LED lights
on the DDI602AM every time detection takes place.

The test mode ends automatically five minutes after last
detection. Alternatively, press the program button three times,
or remove and then reapply power to cancel the walk test
mode.

Note: When you conduct a walk test, make sure that the front
cover is in place. Do not conduct walk tests with the cover
removed.

Caution: The range of the detector increases without the
protective front cover. Therefore the front cover must be fitted
to establish the correct beam pattern. Use Table 3 to adjust the
range as necessary. Pan and tilt the lens module over the field
of view to obtain the correct coverage area (see Figure 8).

Fault/Anti-Mask Circuit

Fault/Anti-Mask technology prevents deliberate disabling of the
detector by monitoring for obstruction of the detection
equipment.

Operation

For the first two minutes after the sensor is installed or the
walktest is started the Fault/Anti-Mask relay can remain open.

After installation the detector needs to self-calibrate and this is
done by entering walk test mode. After 2 minutes of selecting
walk test the Anti-Mask will self-calibrate so the front cover
must be securely fitted. After 5 minutes of selecting walk test
the test will end.

After a Fault/Anti-Mask has been detected constantly for one
minute then the Fault/Anti-Mask alarm contact opens and
remains open until either the cause of masking is removed or
the detector performs a successful self-calibration.

If an internal fault condition is detected then only the Fault/A-M
relay operates. However in an Anti-Mask conditions both the
Fault/A-M relay AND the Alarm relay will operate. In this latter
condition the small red LED will illuminate.

Self-calibration takes place every evening during decreasing
ambient light and every morning during increasing light. This
compensates for natural build up of dirt on the front cover;
which could otherwise cause a false Fault/Anti-Mask detection.

After a Fault/Anti-Mask alarm and the mask is removed, the
Fault/Anti-Mask alarm contact will close. Then after a further
20 seconds the next detection will initiate a self-calibration.
Voltage Check

The unit self-tests the supply voltage and if out of specification
the Fault/Anti-Mask relay will open until the supply voltage is
within specification.

Remote LED Operation

The LEDs will get enabled when a negative voltage is applied
to the LED terminal.
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Remote Self-Test

A self-test routine will commence when a negative voltage is
applied to the TEST terminal. The Anti-Mask detector
constantly self-checks and will operate the Fault/A-M relay if an
internal fault condition is detected.

Accessories

Carrier Fire & Security can provide a handheld walk tester
DI601-WT to aid installations.

Specifications

Dimensions, Wx Hx D 125x 175 x 130 mm

Weight
Mounting height

365 g net, 551 g gross

Variable upto 6 m
Optimum height 3 m for full range

Detection range Programmable: 10 m, 20 m or 30 m
Coverage 10 to 70° detection angle, 30 x 24 m
coverage max.
Adjustment -45° to +45° pan, tilt +45°
Fresnel lens 28 zones for each detection element, which
can be masked with the curtain sliders
Customized optics Double silicon shielded quad element
eliminates 50,000 lux of white light
LEDs Top PCB
Red: Programming LED
Sensor PCB

Blue: Detector alarm

Red(small): Anti-mask alarm
Infrared: Walk tester communication
Red: PIR active

Green: Microwave active

Radar frequency range  8.5to0 10.6 GHz

Operating frequency
(country specific):

DDI602AM-F1 10.525 GHz
DDI602AM-F2 10.587 GHz
DDI602AM-F3 9.900 GHz
Maximum power output
E.lLR.P.
DDI602AM-F1 27 dBm
DDI602AM-F2 27 dBm
DDI602AM-F3 14 dBm
Outputs Silent, solid state, magnetically immune.
NO Volt free relay, signal contact 24 VAC/DC at
50 mA with an integral 25 Q series resistor.
Alarm time 5 seconds.
NC Volt free relay, signal contact 24 VAC/DC at
50 mA with an integral 25 Q series resistor.
Alarm time 5 seconds.
Fault/Mask Volt free relay, signal contact 24 VAC/DC at
50 mA with an integral 25 Q series resistor
Power input 10 to 15 VDC
Current 21 mA (12 V nominal)
Standby 41 mA MAX
Pulse count lor2
Temperature Analogue (thermistor) and digital sensitivity
compensation adjustment
Control Digital microprocessor with nonvolatile
memory
Walk test Output test mode with LED indication.

Option to disable LEDs.
Operating temperature ~ —30 to +65°C

Housing High impact ABS plastic with HDPE cover,
UV stabilized
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Regulatory information

Manufacturer

Product warnings
and disclaimers

Certification

EN 50130
EN 50131

Environmental
class

European Union
directives

REACH

Usage restrictions

DDI602AM-F1
(10.525 GHz)

PLACED ON THE MARKET BY:

Carrier Fire & Security Americas Corporation Inc.
13995 Pasteur Blvd

Palm Beach Gardens, FL 33418, USA
AUTHORIZED EU REPRESENTATIVE:

Carrier Fire & Security B.V.

Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert, Netherlands

THESE PRODUCTS ARE INTENDED FOR SALE
TO AND INSTALLATION BY QUALIFIED
PROFESSIONALS. CARRIER FIRE &
SECURITY CANNOT PROVIDE ANY
ASSURANCE THAT ANY PERSON OR ENTITY
BUYING ITS PRODUCTS, INCLUDING ANY
“AUTHORIZED DEALER” OR “AUTHORIZED
RESELLER”, IS PROPERLY TRAINED OR
EXPERIENCED TO CORRECTLY INSTALL FIRE
AND SECURITY RELATED PRODUCTS.

For more information on warranty disclaimers and
product safety information, please check
https://firesecurityproducts.com/policy/product-
warning/ or scan the QR code.

]

EN 50130-5
EN 50131-2-4, Grade 3, Class IV
Certified by Telefication B.V.

Note: EN 50131-2-4 compliant only when
mounted at 1.5 and 3 m

IP55

This product meets the environmental
requirements of EN 50130-5.

Carrier Fire & Security hereby declares that this
device is in compliance with the applicable
requirements and provisions of all applicable rules
and regulations, including but not limited to the
Directive 2014/53/EU. For more information see:
www.firesecurityproducts.com

Product may contain substances that are also
Candidate List substances in a concentration
above 0.1% w/w, per the most recently published
Candidate List found at ECHA Web site.

Safe use information can be found at
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusi
on-intro

2012/19/EU (WEEE directive): Products marked
with this symbol cannot be disposed of as
unsorted municipal waste in the European Union.
For proper recycling, return this product to your
local supplier upon the purchase of equivalent
new equipment, or dispose of it at designated
collection points. For more information see:
recyclethis.info

Only use the listed models in the following
countries:

Albania, Argentina, Australia, Belgium, Brazil,
Denmark, Holland, Hungary, Iceland, Indonesia,
Latvia, Lithuania, Malta, Norway, Portugal,
Russia, South Africa, Spain, Sweden, Taiwan,
Ukraine, USA.
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https://firesecurityproducts.com/policy/product-warning/
https://firesecurityproducts.com/policy/product-warning/
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusion-intro
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusion-intro

DDI602AM-F2 Greece, ltaly, Thailand, UAE, UK

(10.587 GHz)

DDI602AM-F3 Austria, Czech Republic, Germany, Finland,
(9.9 GHz) France, Poland

Contact information
www.firesecurityproducts.com or www.aritech.com.

For customer support, see www.firesecurityproducts.com.

DE: Montageanleitung

Verpackung
Diese Verpackung enthalt folgendes:

+ 1x DDI602AM

» 1 x Bohrschablone flir Befestigungsbohrungen
+ 3 x Wanddibel (31,75 mm)

* 3 x Schrauben (31,75 mm)

* 1 x Objektivabdeckung

* 2 xzusatzliche Schlitzverschliisse

* 1 x Sabotagehalterung

* 2 x Sabotagekappen (unterschiedliche Langen)
+ 1 x Fixierwerkzeug (Kunststoff)

+ 1 x Montageanleitung

* 1 x Verschlusskappe fir die Frontabdeckung

Einflihrung

Der duale PIR/AM-AufRenmelder DDIG02AM ist ein externer
Bewegungsmelder fiir die Ausseninstallation mit zwei
unabhangigen Passiv-Infrarot-Sensoren sowie einem
Mikrowellensensormodul.

Zu den programmierbaren Optionen gehdren ein variabler
Impulszahler und eine Auswahl von drei
Erfassungsreichweiten: 10 m, 20 m und 30 m.

Montage des Gerats

Achten Sie beim Anbringen des Melders darauf, dass der PIR-
Sensor empfindlicher auf Bewegungen reagiert, die quer durch
die Strahlen verlaufen, als auf Bewegungen, die direkt in
Richtung der Strahlen bzw. von diesen weg verlaufen. Der
Mikrowellensensor reagiert hingegen empfindlicher auf
Bewegungen, die auf den Sensor zu bzw. von diesem weg
verlaufen.

Schiitzen Sie die Elektronik wahrend der Montage vor Wasser,
da die Einheit durch eingeschlossene Feuchtigkeit
beeintrachtigt oder beschadigt werden kann.

Es empfiehlt sich, die Kabeldurchfiihrungen und die
Montagebohrungen fir die Schrauben von innen mit
(silikonfreiem) Acryl abzudichten.

Hinweis: Stellen Sie beim Positionieren des Melders sicher,
dass dessen Erfassungsbereich nicht versperrt ist.
Montage des Melders:

1. Bohren Sie Locher fir zwei Befestigungsschrauben, die
Kabeldurchfiihrung und die Sabotagehalterung (sofern
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verwendet) in die Wand. Siehe Abbildung 1 und
Abbildung 3.

Eine Bohrschablone ist im Lieferumfang enthalten.
Hinweise

* Lassen Sie an der Oberseite des Meldergehauses
mindestens 10 cm Abstand, damit die Abdeckung und
der Melder korrekt positioniert werden kénnen.

*  Fir unebene Wandflachen empfiehlt sich die
Verwendung der Sabotagehalterung. Siehe
Abbildung 3.

*  Wenn die Einheiten nebeneinander montiert werden,
ist ein Mindestabstand von 1 m erforderlich. Zudem
dirfen die Sensoren nicht aufeinander ausgerichtet
sein. Werden die Rickseiten der Einheiten
nebeneinander montiert, ist kein Mindestabstand
erforderlich.

+ Die empfohlene Hohe fir die Montage liegt bei 3 m.
Die Einheit kann auch héher angebracht werden,
jedoch verringert sich auf diese Weise der
Erfassungsreichweite. Dies fiihrt dazu, dass eine
erfasste Person weiter in den ohnehin
eingeschrankten Erfassungsbereich vordringen kann,
bevor eine Aktivierung gemeldet wird.

Entfernen Sie die Abdeckung, indem Sie die
Sicherungsschraube l6sen. Driicken Sie die Seiten der
Frontabdeckung zusammen, um die innenliegenden
Rasten zu I6sen. Das Scharnier der Abdeckung befindet
sich an der Oberseite, sodass sich die Klappe nach oben
offnet. Siehe Abbildung 2.

Offnen Sie eine der Gummidichtungen mit einer
Rasierklinge, um die Verkabelung in die Einheit fiihren zu
kénnen (siehe Abbildung 4). Fiihren Sie ein acht- oder
zwolfadriges Alarmkabel durch die Wand in die
Kabeldurchfiihrung. Entfernen Sie die Isolierung von den
Drahten, und schlielen Sie sie oben an der
Anschlussklemmleiste der Platine an (siehe

Abbildung 15).

Achtung: Achten Sie darauf, dass das Kabel nicht
zwischen der Rlckseite der Dichtung und der
Montageflache liegt, da an dieser Stelle Wasser
eindringen kann. Verwenden Sie bei der Aufputzmontage
der Zuleitung die Ausbruchéffnung fir die Kabeleinfihrung
an der Unterseite des Melders. In Abbildung 1 finden Sie
Beispiele fur gute und schlechte Kabelfihrungen.

Schrauben Sie die Einheit an die Wand, und stellen Sie
dabei sicher, dass der Sabotagestift korrekt positioniert
und der Sabotage-Mikroschalter geschlossen ist. Achten
Sie darauf, dass der Meldersockel fest an die Wand
geschraubt ist, sodass der Sabotageful} in die hintere
Gummidichtung gedruckt wird. Verwenden Sie fur
unebene Flachen die Sabotagehalterung und platzieren
Sie den Sabotageful} darin. Eine Bohrschablone ist im
Lieferumfang enthalten.

Als Montagehilfe sind zudem zwei Sabotagehalterungen
als Ersatz enthalten. Einer dieser Halterungen ist 1 mm
kirzer und der andere 1 mm langer als die
Sabotagehalterung der Erstausstattung. Die
Sabotagehalterung wird aufgesteckt und kann durch
vorsichtiges Abziehen vom Sabotagestift entfernt werden.
Siehe Abbildung 1.
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5.  Wenn der Melder ausgerichtet, angeschlossen und
programmiert ist, gehen Sie folgendermalen vor:

a. Bringen Sie die Abdeckung am Meldersockel an.
b. Ziehen Sie die Sicherungsschraube leicht an.

c. Stecken Sie die Oberseite des Fixierwerkzeugs in die
kleinen Kerben an den Seiten der Abdeckung.
Drucken Sie anschlieRend leicht auf die Abdeckung,
bis diese im Sockel einrastet, wie in Abbildung 5
dargestellt.

d. Ziehen Sie die Sicherungsschraube fest.

AnschlieBen der Einheit

Der DDI602AM verflgt Giber Steckbriicken, mit denen Sie bei
Bedarf die Triple End-of-Line (TEOL)-Widerstandswerte
konfigurieren kénnen. Folgende Werte sind verfiigbar: 1, 2,2,
3,3, 4,7, 5,6 und 6,8 kQ fir Alarm und Sabotage (DEOL-
Widerstande). Fir Stérungen/Abdeckungen sind die Werte 2,2,
3,3, 4,7, 5,6 und 10 kQ verfligbar.

Setzen Sie fiir TEOL-Verbindungen die TEOL-Steckbriicke ein,
und wahlen Sie dann die drei erforderlichen Widerstandswerte
fur Stérung/Antimasking, Alarm und Sabotage.

Wenn Sie DEOL-Verbindungen verwenden, entfernen Sie die
TEOL-Steckbriicke, und wahlen Sie dann die beiden
erforderlichen Widerstandswerte fiir Alarm und Sabotage aus.

Erlduterung zu Abbildung 15:

1. TEOL-Widerstandssteckbriicken

2. Verkabelungspunkte

3. TEOL-Aktivierung in Verbindung mit einer Steckbriicke am
erforderlichen Widerstand

Abbildung 15

JTEOL  Steckbricke fur TEOL-Aktivierung. Abbildung 15a, Ziffer 1.

Ja Steckbriicke zum Einrichten des EOL-Widerstands fiir den
Alarm. Abbildung 15a, Ziffer 2.

Jt Steckbriicke zum Einrichten des EOL-Widerstands fur
Sabotage. Abbildung 15a, Ziffer 3.

Jf Steckbriicke zum Einrichten des EOL-Widerstands fiir

Stoérung. Abbildung 15a, Ziffer 4.

Sie kénnen die Steckbriicken auch entfernen und
entsprechend den Angaben fiir das Drittanbietergerat einen
Einzelwiderstand direkt an die Ausgange fiir Alarm, Sabotage
oder Stérung/Anitmasking anschlielRen.

Im Verdrahtungsplan in Abbildung 15 ist das Anschlief3en des
Melders dargestellt. In den folgenden Beispielen wird erlautert,
wie die DEOL- und TEOL-Werte berechnet werden.

Beispiel einer TEOL-Berechnung fiir eine einzelne
Meldegruppe

Beispiel einer DEOL-Berechnung fiir eine einzelne
Meldegruppe

Ereignis Standard (Ohm) BERECHNUNG
SABOTAGE (KURZ) 0 KURZSCHLUSS

IN RUHE 4K7 Rt

ALARM 9K4 Rt + Ra
SABOTAGE (OFFEN) Unendlich UNTERBRECHUNG

Beispiel fur 4k7-Sabotage- und 4k7-Alarm-Widerstande.
Entfernen Sie fir isolierte Ausgange alle Steckbriicken.

Tabelle 1: Verbindungen

Anschluss  Bezeichnung Beschreibung

1 LED Fern-LED-Aktivierung

2 TEST Fern-TEST-Eingang

3,4 STORUNG / Stérungs-/Antimaskingrelais,

ABDECKUNG normalerweise geschlossen

4,5 TEOL Triple End-of-Line-Widerstande

57 DEOL Dual End-of-Line-Widerstande

56 Alarm-N/C Alarmrelais, normalerweise
geschlossen

7,8 SABOTAGE-N/C  Sabotagerelais, normalerweise
geschlossen

9,10 ALARM-N/O Alarmrelais, normalerweise offen

11, 12 +,-12Vv DC 12-V-Spannungsversorgung

Ereignis Standard (Ohm) BERECHNUNG
SABOTAGE (KURZ) 0 KURZSCHLUSS

IN RUHE 4K7 Rt

ALARM 9K4 Rt + Ra

STORUNG 14K7 Rt + Rf
ANTIMASKING 19K4 Rt + Ra + Rf
SABOTAGE (OFFEN) Unendlich UNTERBRECHUNG

Beispiel fur 4k7-Sabotage-, 4k7-Alarm- und 10k-Stérungs-
/Antimasking-Widerstande mit TEOL-Steckbriicke. Entfernen
Sie fiir isolierte Ausgange alle Steckbriicken.
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Mehrstrahlausrichtung und -abdeckung

Das Multifunktionsobjektiv des DDI602AM-Melders erzeugt
sieben Strahlen mit grolRer Reichweite und sieben PIR-
Vorhangstrahlen mit mittlerer bis kurzer Reichweite. Die PIR-
Technologie erfasst Temperaturanderungen und Bewegungen
im Strahlungsbereich. Daher sollte beim Anbringen des
Melders auf Objekte wie Baume, Straucher, Wasserbecken,
Heizkessel und Tiere geachtet werden. Das Mikrowellenmodul
erfasst Bewegungen, die auf den Detektor zu bzw. von diesem
weg verlaufen und ist so programmiert, dass alle Objekte
aulierhalb der vorab gewahlten Erfassungsreichweite ignoriert
werden.

Das Meldermodul verfiigt Gber zwei verschiebbare
Vorhangabdeckungen, mit denen der Detektionswinkel
verringert werden kann .

Die Vorhange werden am Schwenk- und Neigemodul
angebracht (siehe Abbildung 6). Jeder Abschnitt der
Melderlinse hat ein Abdeckungsbereich von ca. 10 Grad.

Im Lieferumfang sind noch zwei weitere Vorhangabdeckungen
enthalten, falls Sie den Erfassungsbereich noch weiter
reduzieren mussen (z. B. wenn der kleinstmdgliche
Detektionswinkel von 10 Grad erforderlich ist).

Wenn die Schieber den gewtlinschten Erfassungsbereich
Uberdecken, justieren Sie das Modul nach Bedarf, und decken
Sie vertikale oder horizontale Strahlen ab, um unerwiinschte
Erfassung zu vermeiden.

Verwenden Sie dazu Teile der selbstklebenden Silbermaske,
die Sie auf die hintere, glatte Seite der Linse anbringen, wie in
den Abbildungen 9 bis 12 dargestellt. Heben Sie die oberen
und unteren Ecken des Schwenk-/Neigemoduls vorsichtig an,
um die Linse zu I6sen. Schieben Sie zum Ersetzen der Linse
zunachst eine Seite der Linse in die Klemmen des Schwenk-
INeigemoduls. Nachdem eine Seite gesichert ist, wiederholen
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Sie den Vorgang fur die gegeniberliegende Seite. Wenn beide
Seiten gesichert sind, heben Sie die oberen und unteren
Ecken des Schwenk-/Neigemoduls vorsichtig an, und driicken
Sie auf die Linse, damit diese einrastet.

Setzen Sie die Linse stets richtig herum ein, um eine genaue
Abdeckung des Strahlenmusters sicherzustellen. Die
Oberseite ("TOP") ist entsprechend gekennzeichnet, wie in
Abbildung 7 dargestellt. Auf der Oberseite des Schwenk-
/Neigemoduls befindet sich eine Positionierungskerbe, die in
der Aussparung auf der Oberseite der Linse platziert wird.

Tabelle 2 unten fasst die typischen Erfassungskonfigurationen
zusammen, die bei einer Reichweite von 30 Metern verwendet
werden.

Tabelle 2: Abdeckungskonfigurationen fiir maximale Reichweiten

LEDs

LEDs werden in Abbildung 17 dargestelit.

Abbildung 17

Ziffer  Farbe Beschreibung

(2) Rot PIR aktiv

2 Grin Mikrowellen aktiv

3) Rot (klein) Abdeckung

4 Blau Erfassungsalarm

5) Infrarot Kommunikation mit Gehttest Prufgerat DI601-WT

Konfiguration Hohe Neigung Max. Referenz
(m) °) Reichweite (m)

Mehrstrahl, 3 0 30 Abbildung 9

optimal

Mehrstrahl 6 9 25 Abbildung 10

Haustier- 15 -2 30 Abbildung 11

Immunitat [1]

Vorhanger- 6 45 5 Abbildung 12

fassung [2]

[1] Zur Fachererfassung mit Haustier-Immunitat bis zu 30 Meter
muss der schwarze Bereich abgedeckt sein.

[2] Zur Vorhangerfassung muss der schwarze Bereich abgedeckt
sein.

In Abbildung 9 wird die Seitenansicht fir eine Montagehdhe
von 3 m dargestellt.

Abbildung 9

(1) GroBe Reichweite (30 m)
(2) Kleine und mittlere Reichweiten (6 bis 20 m)

Erlauterung zu Abbildung 9: Die Einhaltung von EN 50131-
2-4 Grad 3 erfordert eine Montagehéhe von 3 m bei einer
Justierung von 0° bzw. eine Montagehthe von 1,5 m bei einer
Justierung von -2°.

In Abbildung 10 wird die Seitenansicht fir eine Montagehthe
von 6 m dargestellt.

Erlauterung zu Abbildung 10: Diese Einstellung wurde nicht
nach EN 50131-2-4 getestet.

Erlauterung zu Abbildung 11: Decken Sie zur
Fachererfassung mit Haustier-Immunitat bis zu 30 Meter den
schwarz markierten Bereich ab.

Erlauterungen zu Abbildung 12: Diese Einstellung wurde
nicht nach EN 50131-2-4 getestet. Decken Sie zur
Vorhangerfassung den schwarz markierten Bereich ab.

In Abbildung 13 wird die maximale Reichweite bei optimaler
Position dargestellt (siehe Abbildung 9). Wird der obere
Abschnitt der Linse abgedeckt, verringert sich die Reichweite
auf 20 Meter.

In Abbildung 14 wird die minimale Reichweite dargestellt
(10 m). Wird der obere Abschnitt der Linse abgedeckt,
verringert sich die Reichweite hier auf 6 Meter.

Abbildung 13 und Abbildung 14

(1) Mikrowellenerfassung
(2) PIR-Erfassung
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Programmierbare Optionen

Impulszahler

Der Impulszahler gibt die Anzahl der
Anwesenheitserfassungen durch den Melder an, bevor ein
Alarm ausgel6st wird.

Am empfindlichsten ist der Melder, wenn die Impulszahl auf 1
eingestellt wurde.
Erfassungs-LED aktiviert

* Aus: Die Erfassungs-LED ist deaktiviert.
« Ein: Die Erfassungs-LED meldet eine Erfassung.

Programmierung

Abbildung 16
(1) Programmier-LED (rot)
(2) Programmiertaste

Alle verfugbaren Einstellungen werden in Tabelle 3 unten
aufgelistet.

Tabelle 3: Programmiereinstellungen

Wert
Option 1 2 3
1. Reichweite (m) 10 20 30*
2. Impulszahler 1* 2
3. Erfassungs-LED AUS* EIN

4. A-M Ausgang Alarm und Stérung* Stérung

* Standardeinstellungen
Hinweis

*  Der A-M Abdeckausgang kann fiur die Aktivierung beider
Relais ‘Alarm und Stérung’ oder nur fir die Aktivierung
des Relais ‘Stérung’ programmiert werden.

*  Fdr die Einhaltung der Grad 3 Anforderungen muss 'Alarm
und Stérung’ ausgewahlt werden.

So dndern Sie die Einstellungen des DDI602AM:

Hinweis: Zum Programmieren des Melders wird nur die rote
LED oben an der Platine verwendet.

1. Dricken Sie die Programmiertaste, um die
Optionsnummer auszuwahlen, die Sie andern méchten.
Dricken Sie flr die Reichweite einmal, fir den
Impulszahler zweimal und fiir die Erfassungs-LED dreimal.

2. Warten Sie, bis die (rote) Programmier-LED erlischt
(normalerweise nach 4 Sekunden).
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3. Zahlen Sie, wie oft die Programmier-LED aufblinkt. Daran
erkennen Sie den aktuellen Wert flr diese Option.

4. Dricken Sie die Programmiertaste, um den Wert flr die
neue Einstellung auszuwahlen. Beispiel: Driicken Sie fur
eine Reichweite von 30 m dreimal die Taste. Der neu
eingestellte Wert wird durch zweimaliges Blinken der
Programmier-LED bestatigt.

Jede Anderung an den Einstellungen des DDI602AM werden
im nichtfliichtigen Speicher des Melders gespeichert.

Beispiel

So dndern Sie die Einstellung der Erfassungs-LED von
AUS zu EIN:

1. Dricken Sie dreimal die Programmiertaste.

2. Warten Sie, bis die Programmier-LED erlischt.

3. Die Programmier-LED zeigt die Deaktivierung des

aktuellen Werts an, indem sie einmal aufblinkt.

Driicken Sie die Programmiertaste zweimal.

5. Die Programmier-LED zeigt das Speichern des neuen
Werts an, indem sie zweimal aufblinkt. Der Melder kehrt
zum normalen Betrieb zurlck.

»

Zuriicksetzen von Optionen

So setzen Sie den Melder auf die Standardeinstellungen
zuriick:

1. Schalten Sie die Spannungsversorgung des Melders ab.

2. Halten Sie die Programmiertaste gedrickt (siehe
Abbildung 16, Ziffer 2).

3. Schalten Sie die Spannungsversorgung des Melders
wieder ein.

4. Lassen Sie nach dem Aufblinken der Programmier-LED
die Programmiertaste los.

Sie kdnnen den Melder entweder vor der Installation mit einer
PP3-Batterie (9V Block-Batterie) oder nach der Montage durch
Anlegen von 12 V zuriicksetzen .

Gehtest

Im Gehtestmodus ist die blaue Erfassungs-LED eingeschaltet.
Die Erfassungs-LED blinkt jedesmal auf, wenn der DDI602AM
lhre Anwesenheit erkennt.

Drucken Sie fur den Gehtestmodus einmal auf die
Programmiertaste. Die Einheit kann dann ausgerichtet werden.
Die Erfassungs-LED auf dem DDI602AM leuchtet bei jeder
Erfassung auf.

Der Testmodus wird finf Minuten nach der letzten Erfassung
automatisch beendet. Sie kénnen zum Beenden des
Gehtestmodus auch dreimal auf die Programmiertaste driicken
oder das Netzteil entfernen und erneut anschlieRen.

Hinweis: Stellen Sie beim Durchfiihren eines Gehtests sicher,
dass die Frontabdeckung eingesetzt wurde. Fiihren Sie keinen
Gehtest ohne Frontabdeckung durch.

Achtung: Die Reichweite des Melders erhdht sich ohne die
Frontabdeckung. Die Frontabdeckung ist fiir das Herstellen
des richtigen Strahlungsbereichs erforderlich. Justieren Sie
mithilfe von Tabelle 3 die Reichweite nach Bedarf. Schwenken
und neigen Sie fiir den richtigen Erfassungsbereich das
Objektivmodul (siehe Abbildung 8).
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Storungs-/Antimaskingtechnologie

Die Stérungs-/Antimaskingtechnologie verhindert ein
vorsatzliches Deaktivieren des Melders, indem sie (iberwacht,
ob das Erfassungsgerat blockiert wird.

Bedienung

In den ersten zwei Minuten kann das Stérungs-
/Antimaskingrelais gedffnet bleiben.

Nach der Montage ist eine Selbstkalibrierung des Melders
erforderlich. Hierzu muss in den Gehtestmodus gewechselt
werden. 2 Minuten nach der Auswahl des Gehtests wird eine
Antimasking-Selbstkalibrierung durchgefiihrt. Dafiir muss die
Frontabdeckung sicher befestigt sein. 5 Minuten nach der
Auswahl des Gehtests wird der Test beendet.

Wenn eine Minute lang eine Stérungs-/Antimaskingbedingung
erfasst wurde, 6ffnet sich der Alarmkontakt und bleibt so lange
geodffnet, bis die Antimaskingursache entfernt oder eine

erfolgreiche Selbstkalibrierung des Melders ausgefiihrt wurde.

Wird eine interne Storung erfasst, wird nur das Stérungs-
/Antimaskingrelais betatigt. Bei Antimaskingbedingungen wird
jedoch sowohl das Stoérungs-/Antimaskingrelais als auch das
Alarmrelais betatigt. Im letzteren Fall leuchtet die kleine rote
LED auf.

Die Selbstkalibrierung wird morgens und abends bei
zunehmendem bzw. abnehmendem Umgebungslicht
durchgefihrt. Dadurch werden natirliche Verschmutzungen
der Frontabdeckung kompensiert, die andernfalls zu einer
falschen Stérungs-/Antimaskingerfassung fihren kénnen.

Nachdem bei einem Stdrungs-/Antimaskingalarm die Ursache
entfernt wurde, schlief3t sich der Alarmkontakt. Nach weiteren
20 Sekunden wird durch die nachste Erfassung eine
Selbstkalibrierung initialisiert.

Spannungspriifung

Die Einheit priift die Versorgungsspannung automatisch. Bei
einer Abweichung 6ffnet sich das Stérungs-/Antimaskingrelais
solange, bis sich die Spannungsversorgung innerhalb der
Spezifikationen befindet.

Fern-LED-Betrieb
Die LEDs werden durch Anlegen einer Negativspannung an
dem LED-Anschluss aktiviert.

Ferne-Selbsttest

Eine Selbsttest-Routine beginnt, wenn an den TEST-
Anschluss eine Negativspannung angelegt wird. Der
Antimaskingmelder fiihrt fortwahrend Selbstiberprifungen
durch und betatigt das Stérungs-/Antimaskingrelais, sobald
eine interne Stérung erfasst wird.

Zubehor

Carrier Fire & Security kann den Handheld-Gehtester DI601-
WT als Montagehilfe bereitstellen.

Technische Daten

Programmierbar: 10 m, 20 m oder 30 m

Uberwachungsflache

Abdeckung 10 bis 70° Erfassungswinkel, max.

Abdeckung 30 x 24 m
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Justierung -45° bis +45° Schwenken, Neigen +45° Rechtliche Hinweise

Fresnel-Objektiv 28 Meldegruppen fiir jedes Hersteller INVERKEHRBRINGER:
Erfassungselement, das mithilfe der Carrier Fire & Security Americas Corporation Inc.
Schlitzschieber abgedeckt werden kann 13995 Pasteur Blvd
Kundenspezifische Doppelt mit Silikon abgeschirmtes Quad- Palm Beac_h Gardens, FL 33418, USA
Optik Element, eliminiert 50.000 Lux weifen Lichts BEVOLLMACHTIGTER EU REPRASENDANT:
LEDs Obere Platine Carrier Fire & Security B.V.

Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert, Niederlande

Sensor-Platine Produktwarnungen DIESE PRODUKTE SIND FUR DEN VERKAUF
Blau: Melderalarm und Haftungs- AN UND DIE INSTALLATION DURCH

Rot (Klein): Antimaskingalarm ausschluss QUALIFIZIERTES PERSONAL VORGESEHEN.
CARRIER FIRE & SECURITY UBERNIMMT
KEINERLEI GEWAHRLEISTUNG DAFUR, DASS
NATURLICHE ODER JURISTISCHE
PERSONEN, DIE UNSERE PRODUKTE
ERWERBEN, SOWIE ,AUTORISIERTE

Rot: Programmier-LED

Infrarot: Gehtester-Kommunikation
Rot: PIR aktiv
Grin: Mikrowellen aktiv

Radar-Frequenzband 8,5 bis 10,6 GHz

Betriebsfrequenz HANDLER* ODER ,AUTORISIERTE
DDI602AM-F1 10,525 GHz WIEDERVERKAUFER* UBER DIE
DDI602AM-F2 10,587 GHz ERFORDERLICHE QUALIFIKATION UND
DDI602AM-F3 9,900 GHz ERFAHRUNG VERFUGEN, UM

: BRANDSCHUTZ- ODER

Maximale SICHERHEITSTECHNISCHE PRODUKTE

éﬂsgﬁgs'e'swng ORDNUNGSGEMASS ZU INSTALLIEREN.

Weitere Informationen zu Haftungsausschliissen
sowie zur Produktsicherheit finden Sie unter
https://firesecurityproducts.com/policy/product-
warning/, oder scannen Sie den QR-Code.

DDI602AM-F1 27 dBm
DDI602AM-F2 27 dBm
DDI602AM-F3 14 dBm

Ausgéange Solid State Relais, magnetisch abgeschirmt o
Zertifizierung
N/O Potentialfreies Relais, normal offener
Meldekontakt. Schaltleistung max, 24 V bei
50 mA mit integriertem 25-Q-Vorwiderstand EN 50130 EN 50130-5
5 Sekunden Alarmzeit EN 50131 EN 50131-2-4, Grad 3, Klasse IV
N/C Potentialfreies Relais, normal geschlossener Zertifiziert durch Telefication B.V.

Meldekontakt. Schaltleistung max. 24 V bei
50 mA mit integriertem 25-Q-Vorwiderstand

5 Sekunden Alarmzeit

Hinweis: EN 50131-2-4-kompatibel nur bei einer
Montagehéhe zwischen 1,5 und 3 m
Umgebungsklasse IP55

Dieses Produkt entspricht den
Umweltanforderungen von EN 50130-5.

Stérung/Abdeckung normal geschlossener Meldekontakt.
Schaltleistungmax. 24 V bei 50 mA mit
integriertem 25-Q-Vorwiderstand

. EG-Richtlinien Carrier Fire & Security erklart hiermit, dass dieses
Versorgungsspannung 10 bis 15 VDC Gerat den geltenden Anforderungen und
Stromaufnahme 21 mA (12 V nominal) Bestimmungen aller anwendbaren Regeln und
Standby 41 mA MAX. Vorschriften entspricht - einschlieflich, aber nicht

beschrankt auf die Richtlinie 2014/53/EU. Fur

Impulszahler 1 oder 2 weitere Informationen siehe

Temperaturausgleich  Analoge (Thermistor) und digitale www.firesecurityproducts.com
Empfindlichkeitseinstellung REACH Das Produkt kann Stoffe enthalten, die auch unter

Signalauswertung Digitaler Mikroprozessor mit nichtfllichtigem Stoffe der Kandidatenliste in einer Konzentration
Speicher von mehr als 0,1 % w/w gemaR der zuletzt

Gehtest Ausgangstestmodus mit LED-Anzeige Option veroffentlichten Kandidatenliste auf der ECHA-

Website aufgefiihrt sind.
Informationen zur sicheren Verwendung finden

zum Deaktivieren von LEDs

Betriebstemperatur -30 bis +65 °C Sie unter

Gehause Schlagfester ABS-Kunststoff mit PE- https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusi
Abdeckung, UV-stabilisiert on-intro

Abmessungen (B xH 125 x 175 x 130 mm 2012/19/EU (WEEE): Produkte die mit diesem

x T) Symbol gekennzeichnet sind, dirfen nicht als

. unsortierter stadtischer Abfall in der europaischen

Gewicht 365 g netto, 551 g brutto Union entsorgt werden. Fiir die korrekte

Montagehohe Variabel bis zu 6 m . Wiederverwertung bringen Sie dieses Produkt zu
Optimale Hohe 3 m fiir volle Reichweite Ihrem lokalen Lieferanten nach dem Kauf der

gleichwertigen neuen Ausrustung zurlick, oder
entsorgen Sie das Produkt an den
gekennzeichneten Sammelstellen. Weitere
Informationen hierzu finden Sie auf der folgenden
Website: recyclethis.info
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https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusion-intro
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusion-intro

Nutzungs- Verwenden Sie ausschlieRlich diese Modelle in
beschrankungen den im Folgenden aufgefihrten Landern:
DDI602AM-F1 Albanien, Argentinien, Australien, Belgien,
(10,525 GHz) Brasilien, Danemark, Niederlande, Ungarn,
Island, Indonesien, Lettland, Litauen, Malta,
Norwegen, Portugal, Russland, Schweden,
Siidafrika, Spanien, Taiwan, Ukraine, USA.
DDI602AM-F2 Griechenland, Italien, Thailand, VAE, UK
(10,587 GHz)
DDI602AM-F3 Osterreich, Tschechische Republik, Deutschland,
(9,9 GHz) Finnland, Frankreich, Polen

Kontaktinformationen

www.firesecurityproducts.com oder www.aritech.com.

Kundensupport finden Sie unter www.firesecurityproducts.com.

ES: Hoja de instalacidon

Paquete
El paguete contiene:

+ 1DDI602AM

» 1 plantilla de perforacién para agujeros
+ 3tacos de 31,75 mm

+ 3tornillos de 31,75 mm

* 1 Mascara para la optica

» 2 obturadores de cortina adicionales

* 1 Interruptor antisabotaje

+ 2 suplementos antisabotaje (longitudes distintas)
* 1 herramienta de fijacion de plastico

* 1 hoja de instalacion.

+ 1 cubierta protectora de tornillo frontal

Introduccion

El detector PIR/AM dual para exteriores DDI602AM es un
detector de movimiento para exterior que activa la alarma al
utilizar dos detectores de infrarrojos pasivos independientes
mas un modulo sensor microondas.

Las opciones programables incluyen un conteo de impulsos
variables y la elecciéon de tres alcances de deteccion: 10 m, 20
my 30 m.

Montaje de la unidad

Al colocar el detector, tenga en cuenta que el sensor PIR es
mas sensible al movimiento a través de los haces, y menos
sensitivo a un movimiento directamente hacia o desde los
haces; mientras que el sensor microondas es mas sensible al
movimiento hacia y desde el sensor.

Durante la instalacion, proteja el sistema electronico frente al
agua, dado que la humedad retenida puede afectar y dafar la
unidad.

Recomendamos sellar la entrada del cable y de los orificios de
montaje de tornillos desde el interior con selladores acrilicos
(con base sin silicona).

Nota: Al colocar el detector, asegurese de que nada
obstaculiza el campo de vision del mismo.
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Montaje del detector:

1. Perfore la pared para los dos tornillos de fijacion, la
entrada del cable y el suplementoantisabotaje (si se
utiliza). Véanse las Figuras 1y 3.

Se incluye una plantilla de perforacién de agujeros.
Notas

*  Deje un minimo de10 cm (4") de espacio por la parte
superior de la carcasa del detector para permitir que
la cubierta y el detector queden colocados
correctamente.

* Recomendamos utilizar el suplemento antisabotaje
en superficies de pared irregulares. Consulte la
figura 3.

* Al montar las unidades una junto a otra, se debe dejar
un espacio minimo de 1 m entre los detectores, y
estos no deben mirarse directamente el uno al otro.
No se requiere un espacio minimo si se montan las
unidades espalda con espalda.

+ Laaltura de montaje recomendada para el detector
es de 3 m. Aunque se puede montar la unidad mas
alta, esto proporcionara un alcance de deteccién
reducido y requerira que el sujeto de deteccion
avance por el area de deteccién reducida antes de
que se active la sefial.

2. Desmonte el conjunto de la cubierta aflojando el tornillo de
fijacion. Apriete los laterales de la cubierta frontal para
soltar los enganches internos. La cubierta tiene una
bisagra desde la parte superior y se extrae de la ranura de
posicion. Consulte la figura 2.

3. Utilice un cuter para abrir una junta de caucho y permitir
que el cable pase por la unidad (véase la Figura 4). Pase
un cable de alarma de alma ocho estandar o alma 12 por
la pared y directamente por la entrada del cable. Pele los
cables y conecte al blogue terminal de la PCI superior
(véase la Figura 15).

Precaucion: No permita que el cable quede atrapado
entre la junta de la parte trasera y la superficie de montaje
porque esto puede provocar que entre agua. Para los
cables montados en superficie utilice un conducto para
exterior en la parte inferior del detector. Consulte la Figura
1 para una buena y mala disposicién del cable.

4. Atornille la unidad en la pared asegurandose de que el
pasador antisabotaje esta colocado correctamente y que
el microinterruptor antisabotaje esta cerrado. Asegurese
siempre de que la base del detector esta bien atornillada a
la pared de manera que el interruptor antisabotaje encaje
en la junta de caucho de la parte trasera. Sobre
superficies irregulares utilice el suplemento antisabotaje y
situe el interruptor antisabotaje en el suplemento. Se
facilita una plantilla de perforacion.

Para ayudarse en la instalacion, se incluyen dos
suplementos antisabotaje cuadrados. Uno es 1 mm mas
corte y el otro es 1 mm mas largo que el interruptor
antisabotaje instalado originalmente. El interruptor
antisabotaje es de ajuste a presion y se puede retirar
tirando con cuidado del pasador. Consulte la figura 1.

5. Cuando el detector esté alineado, conectado y
programado para fijar la instalacion:

a. Coloque la cubierta en la base del detector.

b. Atornille sin apretar el tornillo de fijacion.
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c. Coloque la parte superior de la herramienta de
fijacién en la pequefia muesca de cada lado de la
cubierta, y luego, aplique una ligera presion hasta
gue la cubierta se quede bloqueada en la base, como
se muestra en la Figura 5.

d. Apriete el tornillo de fijacion.

Conexion de la unidad

El DDI602AM incluye conexiones puente que le permiten
configurar los valores del triple resistor de fin de linea interno
(TEOL) cuando los resistores TEOL son necesarios. Los
valores son: 1; 2,2; 3,3; 4,7, 5,6 y 6,8 kQ para la alarma y
sabotaje (resistores DEOL). Los valores son 2,2; 3,3; 4,7, 5,6 y
10 kQ para fallo/antienmascaramiento.

Al utilizar conexiones TEOL, inserte la conexién puente TEOL
y seleccione los tres valores del resistor necesarios para
fallo/antienmascaramiento, alarma y sabotaje.

Al utilizar conexiones DEOL, retire la conexiéon puente TEOL y
seleccione los dos valores del resistor necesarios para alarma
y sabotaje.

La Figura 15 indica:
1. Conexiones puente del resistor TEOL
2. Puntos de cableado

3 Activacion de TEOL utilizada junto con una conexion
puente a la resistencia necesaria.

Figura 15

JTEOL Conexion puente para habilitar TEOL. Figure 15a, punto 1.

Ja Conexién puente para determinar el valor del resistor EOL
para la alarma. Figure 15a, punto 2.

Jt Conexién puente para determinar el valor del resistor EOL
para tamper. Figure 15a, punto 3.

Jf Conexién puente para determinar el valor del resistor EOL

para fallo. Figure 15a, punto 4.

Alternativamente, se pueden retirar las conexiones puente y
conectar un resistor discreto directamente a las salidas de
alarma, sabotaje o fallo/antienmascaramiento segun lo
especificado por el equipo de terceros.

El diagrama del cableado en la Figura 15 muestra como
conectar el detector. Los ejemplos siguientes indican como
calcular los valores DEOL y TEOL.

Ejemplo de calculo de TEOL en zona Unica

Ejemplo de calculo de DEOL en zona unica

Evento Predeterminado CALCULO
(Ohm)

SABOTAJE (CORTO) 0 CIRCUITO
CERRADO

REPOSO 4K7 Rt

ALARMA 9K4 Rt + Ra

SABOTAJE (ABIERTO) Inf. CIRCUITO
ABIERTO

Ejemplo con resistores de 4k7 para sabotaje y 4k7 para
alarma. Desmonte todas las conexiones puente para las
salidas aisladas.

Tabla 1: Conexiones

Terminal  Etiqueta Descripcion

1 LED Activacion del LED remoto

2 TEST Entrada TEST remoto

3,4 FALLO/ Relé de fallo/antienmascaramiento
MASCARA normalmente cerrado.

4,5 TEOL Resistores triples de fin de linea

57 DEOL Resistores dobles de fin de linea

5,6 ALARMA N/C Relé de alarma, normalmente cerrado

7,8 SABOTAJE Relé de sabotaje, normalmente cerrado
N/C

9,10 ALARMA N/A Relé de alarma, normalmente abierto

11,12 +,-12V CC Fuente de alimentacion de 12V CC

Evento Predeterminado CALCULO
(Ohm)

SABOTAJE (CORTO) 0 CIRCUITO
CERRADO

REPOSO 4K7 Rt

ALARMA 9K4 Rt + Ra

FALLO 14K7 Rt + Rf

ANTIENMASCARAMIENTO 19K4 Rt + Ra + Rf

SABOTAJE (ABIERTO) Inf. CIRCUITO
ABIERTO

Ejemplo con resistores de 4k7 para sabotaje, 4k7 para alarma
y 10k para fallo/antienmascaramiento, también conexion
puente TEOL seleccionada. Desmonte todas conexiones
puente para las salidas aisladas.
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Alineamiento de multihaz y
enmascaramiento

La lente multifuncidn colocada en el detector DDI602AM
produce haces de largo alcance y siete haces PIR con cortina
de de medio a corto alcance. El circuito del PIR detecta
cambios en el calor y el movimiento del diagrama del haz; por
lo tanto, los elementos como los arboles, arbustos, estanques,
conductos de humos de calderas, y los animales se deben
tener en cuenta cuando se coloque el detector. El médulo
microondas detecta movimiento real hacia o desde el detector
y esté programado para ignorar los objetos que se mueven
fuera del alcance de deteccion preseleccionada.

El moédulo detector esta colocado con dos obturadores
deslizantes para reducir el angulo de deteccion.

Las cortinas estan colocadas en el modulo de desplazamiento
panoramico y picado como se muestra en la Figura 6. Cada
seccion de la lente del detector da un patrén de alcance de
aproximadamente 10 grados.

Se incluye un conjunto adicional de deslizadores de cortina 'y
se debera estrechar el diagrama del haz incluso mas. Por
ejemplo, si es necesario el angulo de detecciéon minimo de 10
grados.

Cuando el alcance supere el area de deteccidon deseado,
ajuste el moédulo segun sea necesario y desenmascare
algunos haces, bien verticalmente u horizontalmente para
evitar detecciones no deseadas.

Utilice porciones de mascara plateada autoadhesiva aplicada
a la parte trasera, alise el lado de la lente como se muestra en
las Figuras 9 a 12. Levante con cuidado los extremos de la
parte superior e inferior del médulo de desplazamiento para
soltar la lente. Para sustituir la lente, comience deslizando por
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un lado de la lente en las abrazaderas del médulo de
desplazamiento. Después de fijar un lado, realice lo mismo
con el lado opuesto. Una vez que los dos lados estan fijos
eleve suavemente los bordes de la parte superior e inferior del
modulo de desplazamiento y presione la lente hasta que
encaje en su sito con un clic.

Sustituya siempre la lente de modo correcto hacia arriba para
garantizar un alcance del diagrama de haz exacto. La parte
superior de la lente esta marcada con TOP como se muestra
en la Figura 7. El moédulo de desplazamiento dispone de una
ranura de fijacion en la parte superior que la fija en la
separacion en la parte superior de la lente.

Tabla 2 mas adelante resume las configuraciones de
enmascaramiento tipicas para utilizar cuando la opcion de
alcance se ajuste a 30 metros.

Tabla 2: Configuraciones de mascara para un alcance maximo

Figura 17

Elemento Color Descripcion

(2) Rojo PIR activo

2 Verde Microondas activo

3) Rojo (pequefio)  Antienmascaramiento

(4) Azul Alarma de deteccion

5) Infrarrojos Comunicacion de la prueba de

deteccion

Configuracion Altura Giro Alcance Referencia
(m) vertical (°) max. (m)

Multihaz, 6ptimo 3 0 30 Figura 9

Multihaz 6 9 25 Figura 10

Inmunidad mascotas 15 -2 30 Figura 11

(1

Alcance de cortina[2] 6 45 5 Figura 12

[1] Se debera enmascarar un area negra para aplicaciones de paso
de mascotas hasta 30 metros.

[2] Se debera enmascarar un area negra para aplicaciones de
alcance de cortina.

La Figura 9 muestra la vision lateral para una altura de
montaje de 3 m.

Figura 9

(1) Seccion de alcance largo de 30 m
(2) Seccion de corto/medio alcance de 6 ma 20 m

Nota de la Figura 9: El cumplimiento de EN 50131-2-4
Grado 3 requiere una altura de montaje de 3 my un ajuste de
0° o altura de montaje de 1,5 m y ajuste de -2°.

La Figura 10 muestra la vision lateral para una altura de
montaje de 6 m.

Nota de la Figura 10: Esta configuracion no ha sido testada
para EN 50131-2-4.

Nota de la Figura 11: Enmascarar la seccion marcada en
negro para aplicaciones de paso de mascotas de hasta 30 m.

Notas de la Figura 12: Esta configuracion no ha sido testada
para EN 50131-2-4. Enmascarar la seccion marcada en negro
para aplicaciones de alcance de cortina.

La Figura 13 muestra el patrén para el alcance maximo en una
posicion éptima (consulte la Figura 9) Enmascarar la seccion
superior de la lente reduce el alcance a 20 m.

La Figura 14 muestra el patrén para el alcance minimo (10 m).
En este caso enmascarar la seccion superior de la lente
reduce el alcance a 6 m.

Figuras 13y 14

(1) Alcance de microondas
(2) Alcance de PIR

LED

Los LED se muestran en la Figura 17
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Opciones programables

Contador de impulsos

El contador de impulsos es el numero de veces que el detector
debe detectar una presencia antes de sefalar una alarma.

Cuando el contador de impulsos esta ajustado a 1, el detector
es mas sensible.
LED de deteccion activado

* Desactivado: ElI LED de deteccion esta desactivado
* Activado: ElI LED de deteccion indica la deteccion

Programacion

Figura 16
(1) LED de programacion (rojo)
(2) Botdn de programacioén

Todos los ajustes disponibles estan indicados en Tabla 3 mas
adelante.

Tabla 3: Configuracion de programacion

Valor
Opcional 1 2 3
1. Alcance (m) 10 20 30*
2 Contador de impulsos  1* 2
3. LED de deteccion Desactivado* Activado
4 Salida AM Alarmay Fallo* Fallo

* Configuracién predeterminada
Nota

» Lasalida de antimasking puede ser programada para
activar ambos reles ‘Alarma y Fallo’ 6 solo el rele de
‘Fallo’.

* Para normativa Grado-3 se debe seleccionar ‘Alarma y
Fallo’.

Para cambiar alguno de los ajustes del DDI602AM:

Nota: En la programacion del detector solamente se utiliza el
LED rojo de la parte superior de la PCI.

1. Pulse el botdn de programacion para seleccionar el
numero de opcion que desea cambiar. Pulse una vez para
el alcance, dos para el contador de impulsos y tres veces
para el LED de deteccion.

2. Espere hasta que se apague el LED de programacion
(rojo) (tipicamente 4 segundos).

3. Cuente el numero de veces que el LED de programacién
parpadea para determinar el valor actual para dicha
opcion.
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4. Pulse el botén de programacion para seleccionar el
numero de valor para el nuevo ajuste. Ejemplo: Para
ajustar el alcance a 30 m, pulse tres veces.

El LED de programacion parpadea dos veces para indicar
que se ha ajustado el nuevo valor.

Todas las modificaciones realizadas en la configuracion de
DDI602AM se almacenan en la memoria no volatil del
detector.

Ejemplo

Para cambiar los ajustes del LED de deteccion de
desactivado a activado:

1. Pulse el botén de programacion tres veces.

2. Espere hasta que el LED de programacién se apague.

3. EILED de programacién parpadea una vez para mostrar
que el valor actual esta desactivado.

4. Pulse el boton de programacion dos veces.

5. EILED de programacién parpadea dos veces mostrando
que el nuevo valor se ha guardado. El detector vuelve al
funcionamiento normal.

Opciones de restablecimiento

Para restablecer el detector a la configuracién
predeterminada:

1. Quite la alimentacién del detector.

2. Mantenga pulsado el botén de programacion (véase la
Figura 16, punto 2)

3. Aplique la alimentacion al detector.

4. Después de que el LED parpadee en la programacion,
suelte el boton de programacion.

Puede restablecer el detector bien antes de la instalacion con
una bateria PP3 o aplicando 12 V a la unidad en el sitio.

Prueba de deteccion

En modo de prueba de deteccidn, la opcion del LED de
deteccion azul se coloca en ACTIVADA. EI LED de deteccion
se ilumina cada vez que el DDI602AM detecta su presencia.

Para entrar en el modo de prueba de deteccién, pulse el boton
de programacion una vez. Entonces, se puede alinear la
unidad. El LED de deteccioén se ilumina en el DDI602AM cada
Vez que ocurre.

El modo prueba finaliza automaticamente transcurridos cinco
minutos tras la Ultima deteccion. Alternativamente, pulse tres
veces el botdn de programacion o retire y luego aplique de
nuevo la alimentacion para cancelar el modo de prueba de
deteccion.

Nota: Cuando realice una prueba de deteccién, asegurese de
que la cubierta frontal esta en su sitio. No realice una prueba
de deteccion con la cubierta retirada.

Precaucion: El alcance del detector se incrementa sin la
cubierta protectora frontal. Por tanto, la cubierta frontal debe
estar colocada para determinar el correcto diagrama del haz.
Utilice la Tabla 3 para ajustar el alcance cuando sea
necesario. Desplace el médulo de la lente sobre el campo de
visién para obtener el area de alcance correcta (véase la
Figura 8).

16/ 48

Circuito de fallo/antienmascaramiento

La tecnologia de fallo/antienmascaramiento evita desactivar de
manera deliberada el detector al controlar los obstaculos del
equipo de deteccion.

Funcionamiento

Durante los dos primeros minutos el relé de
fallo/antienmascaramiento puede permanecer abierto.

Después de la instalacion, el detector necesita autocalibrarse y
esto se realiza entrando en el modo de prueba de deteccion.
Transcurridos 2 minutos después de seleccionar la prueba de
deteccion, el antienmascaramiento se autocalibrara, por tanto,
la cubierta frontal debe estar ajustada con seguridad.
Transcurridos 5 minutos después de seleccionar la prueba de
deteccion, esta terminara.

Después de haber detectado un fallo/antienmascarmiento de

manera constante durante un minuto, entonces el contacto de
la alarma de fallo/antienmascaramiento se abre y permanece

abierto hasta que la causa del enmascaramiento se elimina o
el detector ejecuta una autocalibracion correcta.

Si se detecta un estado de fallo interno, entonces solamente
funciona el relé de fallo/antienmascaramiento. Sin embargo,
en condiciones de antienmascaramiento los dos relés de
fallo/antienmascaramiento y el relé de la alarma funcionaran.
En este ultimo caso, el LED rojo pequefo se iluminara.

La autocalibracion tiene lugar cada noche durante la reduccion
de luz ambiente y cada mafiana durante el incremento de la
luz. Esto compensa la acumulacion natural de suciedad de la
cubierta frontal, que de otro modo, podria provocar una
deteccion falsa de fallo/antienmascaramiento.

Después de una alarma de fallo/antienmascaramiento y de
eliminar la mascara, el contacto de la alarma de fallo /
antienmascaramiento se cerrara. Luego, después de unos
20 segundos mas, la siguiente deteccion iniciara una
autocalibracion.

Comprobacién de la tensién

La unidad autoprueba la tensién de alimentacion y si esta
fuera de las especificaciones, el relé de
fallo/antienmascaramiento se abrira hasta que la tension de
alimentaciéon cumpla las especificaciones.

Funcionamiento del LED remoto
Los LED se activaran cuando se aplique negativo al terminal
LED.

Autoprueba remota

La rutina de autoprueba comenzara cuando cuando se aplique
un negativo al terminal de PRUEBA. El detector de
antienmascaramiento autocomprueba constantemente y hara
funcionar el relé de fallo/antienmascaramiento si se detecta un
estado de fallo interno.

Accesorios

Carrier Fire & Security puede facilitar un probador manual de
deteccién DI601-WT para ayudarle en la instalacién.
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Especificaciones

Alcance de deteccion Programable: 10 m, 20 m o0 30 m.

Alcance Angulo de deteccién de 10° a 70°, max.
alcance de 30 x 24 m.

Ajustes Horizontal de —45° a +45°, en vertical +45°.

Lente de Fresnel 28 zonas para cada elemento de deteccién

que se pueden enmascarar con los
deslizadores de cortina.

Optica personalizada El elemento de conexiones con doble
proteccion de silicona elimina 50 000 lux de
luz blanca.

LED PCI superior

Rojo: Programaciéon de LED

PCI del sensor

Azul: Alarma de detector

Rojo (pequefio): Alarma
antienmascaramiento

Infrarrojos: Comunicacién de la prueba de
deteccion

Rojo: PIR activo

Verde: Microondas activo

Banda frecuencia 8,5 hasta 10,6 GHz
microondas

Frecuencia de
funcionamiento

DDI602AM-F1 10,525 GHz
DDI602AM-F2 10,587 GHz
DDI602AM-F3 9,9 GHz
Maxima potencia de
salida E.I.R.P.
DDI602AM-F1 27 dBm
DDI602AM-F2 27 dBm
DDI602AM-F3 14 dBm
Salidas Silenciosa, estado solido, magnéticamente
inmune.
NO Relé sin tension, contacto de sefial 24 V
CA/CC a 50 mA con un resistor de serie
integral de 25 Q.
5 segundos de tiempo de alarma.
NC Relé sin tension, contacto de sefial 24 V
CA/CC a 50 mA con un resistor de serie
integral de 25 Q.
5 segundos de tiempo de alarma.
Fallo/ mascara Relé sin tensién, contacto de sefial 24 V

CA/CC a 50 mA con un resistor de serie
integral de 25 Q.

Entrada de alimentacion De 10 a 15 VCC

Corriente 21 mA (12 V nominal)
Bateria 41 mA max

Contador de impulsos 102

Compensacion de Ajuste de sensibilidad analoga (termistor) y

temperatura digital.

Control Microprocesador digital con memoria no
volatil.

Prueba de deteccién Modo prueba de salid con indicador LED.

Opcidn para desactivar los LED.

Temperatura de De -30 a +65°C
funcionamiento

Carcasa Cubierta de plastico ABS de alto impacto
con HDPE, UV estabilizado.

Dimensiones, An x Al x 125 x 175 x 130 mm
Pro

Peso 365 g neto, 551 g bruto
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Altura de montaje

Variable hasta 6 m.
Altura 6ptima de 3 m para alcance
completo.

Informacion

normativa

Fabricante

Advertencias del
producto y
descargos de
responsabilidad

Certificacion

EN 50130

EN 50131

Clase

medioambiental

Directivas de la
Unién Europea

REACH

COLOCADO EN EL MERCADO POR:

Carrier Fire & Security Americas Corporation Inc.
13995 Pasteur Blvd

Palm Beach Gardens, FL 33418, EE. UU.
REPRESENTANTE AUTORIZADO DE LA UE:
Carrier Fire & Security B.V.

Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert, Paises Bajos

ESTOS PRODUCTOS ESTAN DESTINADOS A
LA VENTA A, E INSTALACION POR, UN
PROFESIONAL DE SEGURIDAD
EXPERIMENTADO. CARRIER FIRE &
SECURITY NO PUEDE GARANTIZAR QUE
TODA PERSONA O ENTIDAD QUE COMPRE
SUS PRODUCTOS, INCLUYENDO CUALQUIER
“DISTRIBUIDOR O VENDEDOR AUTORIZADO”,
CUENTE CON LA FORMACION O
EXPERIENCIA PERTINENTE PARA INSTALAR
CORRECTAMENTE PRODUCTOS
RELACIONADOS CON LOS INCENDIOS Y LA
SEGURIDAD.

Para obtener mas informacion sobre exclusiones
de garantia e informacién de seguridad de
productos, consulte
https://firesecurityproducts.com/policy/product-
warning/ o escanee el cédigo QR.

q

EN 50130-5

EN 50131-2-4, Grado 3, Clase IV

Certificado por Telefication B.V.

Nota: Cumplimiento de EN 50131-2-4 solamente
cuando se instalaen 1,5y 3 m

IP55

Este producto cumple los requisitos
medioambientales de EN 50130-5.

Carrier Fire & Security declara por este medio
que este dispositivo cumple con los requisitos y
disposiciones aplicables de todas las reglas y
regulaciones aplicables, incluyendo pero no
limitado a la Directiva 2014/53/EU. Para mas
informacion consulte
www.firesecurityproducts.com

Los productos REACH pueden contener
sustancias que estan incluidas en la Lista de
sustancias Candidatas en una concentracion en
peso superior al 0,1%, segun la mas reciente
Lista de sustancias Candidatas publicada en la
Web de ECHA.

Puede encontrar informacién sobre su uso seguro
en
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusi
on-intro

2012/19/EU (directiva WEEE): los productos
marcados con este simbolo no se pueden
desechar como residuos urbanos no clasificados
en la Union Europea. Para que se pueda realizar
un reciclaje adecuado, devuelva este producto a
su representante de ventas local al comprar un
equipo nuevo similar o deséchelo en los puntos
de recogida designados. Para obtener mas
informacion, consulte: recyclethis.info
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https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusion-intro
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusion-intro

Restricciones de Utilice solamente los modelos indicados en los

uso paises siguientes:

DDI602AM-F1 Albania, Argentina, Australia, Bélgica, Brasil,

(10.525 GHz) Dinamarca, Espafia, Holanda, Hungria, Islandia,
Indonesia, Letonia, Lituania, Malta, Noruega,
Portugal, Rusia, Sudafrica, Suecia, Taiwan,
Ucrania, EE. UU.

DDI602AM-F2 Grecia, ltalia, Tailandia, EAU, Reino Unido

(10.587 GHz)

DDI602AM-F3 Austria, Republica Checa, Alemania, Finlandia,

(9.9 GHz) Francia, Polonia

Informacion de contacto
www.firesecurityproducts.com o www.aritech.com.

Para asistencia técnica, consulte en
www.firesecurityproducts.com.

FR : Fiche d'installation

Contenu
La boite contient :

+ 1 DDI602AM

* 1 gabarit de pergage pour les trous de fixation
+ 3 chevilles murales de 31,75 mm

+ 3visde 31,75 mm

* 1 masque de lentille

* 2 obturateurs pour rideaux supplémentaires
« 1 patin d'autoprotection

* 2 patins d'autoprotection (tailles variables)

« 1 outil de verrouillage en plastique

+ 1fiche d'installation

* 1 cache pour vis avant

Introduction

Le détecteur extérieur Dual IRP/AM DDI602AM est un
déclencheur d'alarme et détecteur de mouvement d'extérieur,
équipé de deux capteurs infrarouges passifs et indépendants,
ainsi que d'un module de détection hyperfréquence.

Les options programmables comprennent un compteur de
pulsation variable, et trois plages de détection : 10 m, 20 m et
30 m.

Montage de l'unité

Lors du positionnement du détecteur, gardez a I'esprit le fait
que le capteur IRP est particulierement sensible aux
mouvements venant pénétrer le champ du faisceau, et moins a
ceux situés parfaitement dans son axe. Le détecteur
hyperfréquence est, quant a lui, plus sensible aux mouvements
se situant dans l'axe du capteur.

Lors de l'installation, protégez les composants électroniques
des infiltrations d'eau. Celles-ci peuvent avoir des
conséquences négatives sur l'unité ou endommager cette
derniére.

Il est vivement conseillé de reboucher les orifices d'insertion
des cables et des vis de l'intérieur du détecteur, a I'aide de
mastic acrylique sans silicone.
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Remarque : lorsque vous positionnez le détecteur, assurez-
vous que son champ de vision n'est pas obstrué.

Pour monter le détecteur :

1. Percez le mur poury placer les deux vis de fixation et
créer l'orifice d'entrée du céable. Placez la coupelle
d'autoprotection, le cas échéant. Reportez-vous aux
figures 1 et 3.

Un gabarit de pergage de trous est fourni.
Remarques

* Laissez un espace de 10 cm minimum au-dessus du
boitier du détecteur afin de faciliter l'installation du
couvercle et du détecteur lui-méme.

»  Siles surfaces du mur sont irrégulieres, il est
recommandé d'utiliser la coupelle d'autoprotection.
Reportez-vous a la figure 3.

. Si vous installez les unités cote a cote, il convient de
placer les détecteurs a au moins un métre les uns des
autres. En outre, ces derniers ne doivent pas étre
orientés face a face. Aucun espace de séparation
minimal ne s'applique aux détecteurs installés les uns
derriére les autres.

* La hauteur d'installation recommandée du détecteur
est de 3 metres. Vous pouvez l'installer plus haut,
cependant, la portée s'en trouverait réduite et les
intrus seraient uniquement détectés sur une portée
plus éloignée.

2. Desserrez la vis de verrouillage pour retirer le couvercle.
Appuyez de part et d'autre du couvercle pour libérer les
loquets internes. Soulevez ce dernier par sa partie
supérieure pour le dégager de la fente de positionnement.
Reportez-vous a la figure 2.

3. Ouvrez le joint en caoutchouc a l'aide d'une lame de rasoir
pour faire passer le cable dans I'unité (voir la figure 4).
Branchez le céble d'alarme standard a huit/douze
conducteur directement dans l'orifice prévu a cet effet.
Dénudez les cables et reliez-les au bornier du circuit
imprimé supérieur (voir la figure 15).

Attention : assurez-vous qu'aucun cable ne se trouve
entre le joint arriére et la surface de montage, car cela
pourrait entrainer des infiltrations d'eau. Les cables de la
surface de montage peuvent passer par la gaine prévue a
cet effet, et située en-dessous du détecteur. Reportez-
vous a la figure 1 pour savoir quels agencements sont
corrects ou non.

4. Vissez l'unité au mur et vérifiez que le patin
d’autoprotection est correctement positionné et que le
commutateur d’autoprotection est fermé. Assurez-vous
toujours que le détecteur est fermement fixé au mur afin
que le socle d'autoprotection soit correctement positionné
au niveau du joint arriere. Sur les surfaces irrégulieres,
utilisez la coupelle d'autoprotection et positionnez-y le
socle. Un gabarit de pergage est inclus.

Pour faciliter l'installation, I'unité est fournie avec deux
patins d’autoprotection supplémentaires.
Comparativement au socle d’autoprotection monté a
I'origine, I'un est plus court de 1 mm, l'autre plus long de
1 mm. Le socle d’autoprotection peut étre fixé a I'aide
d'une simple pression ; pour le retirer, il suffit de tirer
délicatement dessus. Reportez-vous a la figure 1.
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5. Une fois le détecteur installé, connecté et configuré,
procédez comme suit :

a. Placez le couvercle sur le support du connecteur.
b. Serrez délicatement la vis de verrouillage.

c. Placez la partie supérieure de I'outil de verrouillage
dans les encoches situées de part et d'autre du
couvercle. Appuyez ensuite légérement dessus
jusqu'a ce que le couvercle soit en place, comme
illustré par la figure 5.

d. Serrez complétement la vis.

Connexion de l'unité

Le DDI602AM est doté de cavaliers permettant de configurer
des valeurs de résistance TEOL, le cas échéant. Ces valeurs
peuvent étre égales a : 1, 2,2, 3,3, 4,7, 5,6 et 6,8 kQ pour les
alarmes et l'autoprotection (résistances DEOL). Seules les
valeurs 2,2, 3,3, 4,7, 5,6 et 10 kQ s'appliquent aux pannes et a
I'anti-masquage.

Pour les connexions TEOL, insérez le cavalier approprié, puis
sélectionnez les trois valeurs de résistance correspondant aux
situations de pannes/d'anti-masquage, aux alarmes et a
l'autoprotection.

Pour les connexions DEOL, retirez le cavalier TEOL, puis
sélectionnez les deux valeurs de résistance correspondant aux
alarmes et a l'autoprotection.

La figure 15 représente :

1. Les cavaliers de résistance TEOL

2. Les points de céblage

3. Une configuration TEOL utilisée avec un cavalier installé
sur la résistance appropriée.

Figure 15

JTEOL Cavalier d'activation TEOL. Figure 15a, élément 1.

Ja Cavalier de définition de la valeur de résistance EOL pour
I'alarme. Figure 15a, élément 2.

Jt Cavalier de définition de la valeur de résistance EOL pour
I'autoprotection Figure 15a, élément 3.

Jf Cavalier de définition de la valeur de résistance EOL pour

les pannes. Figure 15a, élément 4.

Vous pouvez également retirer les cavaliers et connecter une
résistance directement aux sorties d'alarme, d'autoprotection
ou de panne/d'anti-masquage, conformément aux
spécifications des équipements tiers.

La figure 15 illustre le bon agencement des connexions du
détecteur. Pour savoir comment calculer les valeurs DEOL et
TEOL, consultez les exemples ci-dessous.

Exemple de calcul de la valeur TEOL en zone unique

Exemple de résultats obtenus avec des résistances
d'autoprotection 4k7, d'alarme 4k7 et de panne/anti-masquage
10k, ainsi qu'un cavalier TEOL. Pour les sorties isolées, retirez
les cavaliers.

Exemple de calcul de la valeur DEOL en zone unique
Par défaut (Ohm) CALCUL
Autoprotection (court- 0 CIRCUIT FERME

Evénement

circuit)

VEILLE ak7 Rt

ALARME 9k4 Rt + Ra
Autoprotection Inf. CIRCUIT OUVERT
(COUPURE)

Exemple de résultats obtenus avec des résistances
d'autoprotection 4k7 et d'alarme 4k7. Pour les sorties isolées,
retirez les cavaliers.

Tableau 1 : Connexions

Borne Référence Description

1 LED Voyant distant activé

2 TEST Entrée TEST distante

3,4 FAULT/MASK  Relais de panne/d'anti-masquage
correctement fermé

4,5 TEOL Résistances TEOL

57 DEOL Résistances DEOL

56 ALARM N/C Relais d'alarme (normalement fermé)

7,8 TAMPER N/C  Relais d'autoprotection (normalement
fermé)

9,10 ALARM N/O Relais d'alarme (normalement ouvert)

11,12 +,-12VCC Alimentation 12 VCC

Evénement Par défaut (Ohm) CALCUL

Autoprotection (court- 0 CIRCUIT FERME

circuit)

VEILLE ak7 Rt

ALARME 9k4 Rt + Ra

PANNE 14K7 Rt + Rf
ANTI-MASQUAGE 19K4 Rt + Ra + Rf
Autoprotection Inf. CIRCUIT OUVERT
(COUPURE)
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Masquage et alignement multifaisceaux

L'objectif multifonctions intégré au détecteur DDI602AM
permet de bénéficier de sept faisceaux IRP longue portée et
de sept faisceaux de courte a moyenne portée, congus pour
une installation aux fenétres. Le circuit IRP détecte les
variations de chaleur et de mouvement dans la zone couverte
par les faisceaux ; c'est pourquoi la présence des éléments
tels que les arbres, les arbustes, les étangs, les conduits de
cheminées, et les animaux doit étre prise en compte lors de la
mise en place du détecteur. Le module hyperfréquence
détecte les mouvements s'effectuant en direction ou a distance
du détecteur. Il est en outre programmé pour ignorer tout objet
se déplagant hors du champ de détection prédéfini.

Le module du détecteur est doté de deux volets coulissants
permettant de réduire I'angle de détection.

Les rideaux sont installés sur le module de réglage
horizontal/vertical, comme illustré par la figure 6. Chaque
section de l'objectif du détecteur couvre un angle d'environ 10
degrés.

Deux volets supplémentaires sont également fournis pour vous
permettre de réduire davantage le champ de détection (par
exemple, si vous souhaitez utiliser un angle de 10 degrés
minimum).

Si l'angle couvert est trop important, ajustez le module et
masquez les faisceaux horizontaux ou verticaux que vous
souhaitez neutraliser.
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Pour ce faire, utilisez le masque argenté auto-adhésif se
trouvant sur la face arriere et lisse de I'objectif, comme illustré
par les figures 9 a 12. Soulevez délicatement les bords
inférieurs et supérieurs du module PTZ pour dégager la lentille.
Pour réajuster la lentille, faites glisser un premier coté dans les
clips du module, puis faites de méme avec le second. Une fois
les deux c6tés en place, soulevez les bords inférieurs et
supérieurs du module, puis appuyez sur I'objectif pour le fixer
correctement.

La précision des faisceaux dépend de la bonne orientation de
I'objectif. La mention TOP apparait sur la partie supérieure de
I'objectif, comme indiqué sur la figure 7. Le module est doté
d'une encoche qui s'insére dans la fente située dans la partie
supérieure de la lentille.

Le Tableau 2 ci-dessous répertorie les configurations de
masquage généralement utilisées avec une portée de 30
métres.

Tableau 2 : Configurations de masquage pour portée maximale

Figures 13 et 14

(1) Couverture hyperfréquence
(2) Couverture IRP

Voyants
Les voyants lumineux sont illustrés sur la figure 17.

Figure 17

Elément Couleur Description

Q) Rouge Détecteur IRP activé

2 Vert Détecteur hyperfréquence activé

?3) Rouge (plus petit) Anti-masquage activé

4) Bleu Alarme de détection activée

5) Infrarouge Communication du test de détection de

présence

Configuration Hauteur Inclinaison Portée Référence
(m) () max. (m)

Multifaisceaux, 3 0 30 Figure 9

optimum

Multifaisceaux 6 9 25 Figure 10

Insensible aux 15 -2 30 Figure 11

animaux [1]

Rideaux [2] 6 45 5 Figure 12

[1] Lazone noire doit étre masquée pour les installations adaptées
aux animaux domestiques et couvrant une portée de 30 métres
maximum.

[2] La zone noire doit étre masquée pour les installations dotées de
volets.

La vue de profil de l'installation a 3 métres de hauteur est
illustrée sur la figure 9.

Figure 9

(1) Section longue portée de 30 m
(2) Section courte/moyenne portée de 6 a 20 m

Remarque liée a la figure 9 : le respect de la norme

EN 50131-2-4 de niveau 3 implique d'installer le détecteur a 3
métres de hauteur avec un ajustement nul, ou a 1,5 métres
avec un ajustement de -2°.

La vue de profil de l'installation a 6 metres de hauteur est
illustrée sur la figure 10.

Remarque liée a la figure 10 : la conformité de cette
configuration a la norme EN 50131-2-4 n'a pas été testée.

Remarque liée a la figure 11 : la section noire doit étre
masquée pour les installations adaptées aux animaux et
présentant une portée de 30 métres maximum.

Remarque liée a la figure 12 : la conformité de cette
configuration a la norme EN 50131-2-4 n'a pas été testée. La
section noire doit étre masquée pour les installations dotées de
volets.

La portée maximale obtenue avec les masquages positionnés
de maniere optimale est illustrée par la figure 13 (voir aussi la
figure 9). Vous pouvez réduire la portée a 20 metres en
masquant la partie supérieure de la lentille.

La portée minimale (10 m) est illustrée par la figure 14. Vous
pouvez réduire la portée minimale & 6 métres en masquant la
partie supérieure de la lentille.
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Options programmables

Compteur d'impulsions

Le compteur d'impulsions indique le nombre de détections
nécessaires avant le déclenchement d'une alarme.

Réglez le compteur sur 1 pour bénéficier d'une sensibilité
optimale.
Voyant de détection activé

» Désactivé : voyant de détection désactivé
*  Activé : voyant de détection activé

Programmation

Figure 16
(1) Voyant de programmation (rouge)
(2) Bouton de programmation

Tous les paramétres disponibles sont répertoriés dans le
Tableau 3 ci-dessous.

Tableau 3 : Parametres de programmation

Valeur
Option 1 2 3
1. Portée (m) 10 20 30*
2. Compteur d'impulsions 1* 2
3. Voyant de détection OFF* ON

4, Sortie A-M Alarme et défaut* Défaut

* Parametres par défaut
Remarques

» La sortie anti-masque peut étre programmeé soit en
« Alarme et défaut » ou simplement en « 'Défaut ».

*  Pour la conformité GRADE 3 « Alarme et défaut » doit étre
sélectionné.

Modification des paramétres DDI602AM :

Remarque : seul le voyant rouge du circuit imprimé supérieur
est utilisé lors de la programmation du détecteur.

1. Appuyez sur le bouton de programmation pour
sélectionner le numéro de I'option & modifier. Appuyez une
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fois pour régler la portée, deux pour le compteur
d'impulsions et trois pour le voyant de détection.

2. Attendez que le voyant de programmation rouge s'éteigne
(cela prend généralement 4 secondes).

3. Comptez le nombre de clignotements du voyant de
programmation pour déterminer la valeur actuelle de cette
option.

4. Appuyez sur le bouton de programmation pour
sélectionner la valeur du nouveau parameétre. Par
exemple, appuyez trois fois pour définir une portée de 30
métres.

Le voyant clignote alors deux fois pour indiquer que la
nouvelle valeur a été prise en compte.

Les modifications apportées aux parametres du détecteur
DDI602AM sont stockées dans la mémoire non volatile de
I'appareil.

Exemple

Pour activer le voyant de détection :

1. Appuyez trois fois sur le bouton de programmation.

2. Attendez que le voyant correspondant s'éteigne.

3. Ce dernier clignote une fois pour indiquer que la valeur
actuelle a été désactivée.

4. Appuyez deux fois sur le bouton de programmation.

5. Le voyant correspondant clignote deux fois pour indiquer
que la nouvelle valeur a été prise en compte. Le
fonctionnement normal du détecteur reprend.

Réinitialisation des options

Pour rétablir les paramétres par défaut du détecteur :

1. Débranchez le cable d'alimentation du détecteur.

2. Maintenez le bouton de programmation enfoncé (voir
figure 16, élément 2).

3. Rebranchez le cable d'alimentation au détecteur.

4. Attendez que le voyant de programmation clignote, puis
relachez le bouton correspondant.

Vous pouvez procéder a la réinitialisation du détecteur avant
son installation (& I'aide d'une batterie PP3), ou sur site, avec
une tension de 12 V.

Test de détection de présence

En mode Test de détection de présence, le voyant de
détection bleu est activé. Ce dernier s'illumine a chaque fois
qu'une présence est détectée par le DDI6G02AM.

Pour activer le mode Test de détection de présence, appuyez
une fois sur le bouton de programmation. L'unité peut ensuite
étre alignée. Le voyant de détection s'illumine sur le
DDI602AM a chaque fois qu'un mouvement est détecté.

Le mode Test de détection de présence se ferme
automatiquement cing minutes aprés la derniére détection.
Vous pouvez également appuyer trois fois sur le bouton de
programmation, ou mettre I'unité hors tension, puis la remettre
sous tension, pour sortir du mode Test de détection de
présence.

Remarque : avant d'effectuer un test de détection de
présence, vérifiez que le couvercle avant est positionné
correctement. S'il ne I'est pas, ne démarrez pas le test de
détection de présence.
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Attention : la portée du détecteur augmente en I'absence de
couvercle avant. Positionnez le couvercle avant a
I'emplacement prévu pour obtenir la portée correcte des
faisceaux. Utilisez le tableau 3 pour régler la portée si
nécessaire. Ajustez I'objectif horizontalement et verticalement
pour obtenir le champ de vision souhaité (voir la figure 8).

Circuit lié aux pannes et a I'anti-masquage

La technologie de prévention des pannes/d'anti-masquage
permet de surveiller les équipements de détection et ainsi
d'éviter toute désactivation du détecteur.

Fonctionnement

Le relais lié aux pannes et a l'anti-masquage peut rester ouvert
pendant deux minutes.

Une fois le détecteur installé, ce dernier doit se calibrer
automatiquement a l'aide du mode Test de détection de
présence. Deux minutes aprés le début du test, la
fonctionnalité d'anti-masquage est également configurée
(veillez donc a ce que le couvercle avant soit bien positionné).
Cing minutes apres le début du test, celui-ci arrive a terme.

Si un probléme est détecté par la fonctionnalité de prévention
des pannes/d'anti-masquage pendant une minute ou plus, une
alarme est déclenchée. Celle-ci est annulée une fois 'obstacle
retiré ou le détecteur recalibré avec succes.

Si une erreur interne est détectée, seul le relais correspondant
continue de fonctionner. En revanche, si un probléme de
masquage survient, les relais de panne/d'anti-masquage et
d'alarme restent tous deux opérationnels. Dans ce cas, le petit
voyant rouge s'illumine.

La calibration automatique a lieu tous les soirs lorsque la
lumiére ambiante diminue, et chaque matin lorsqu'elle
réapparait. Cela permet d'éviter tout probléeme causé par
I'accumulation de saleté sur le couvercle avant, susceptible
d'entrainer de faux problémes de panne/de masquage.

Si une alarme de panne/d'anti-masquage s'est déclenchée, le
relais correspondant se referme uniquement une fois I'obstacle
retiré. Vingt secondes plus tard, une nouvelle phase de
calibration automatique démarre.

Contréle de la tension

L'unité contréle automatiquement la tension de I'alimentation.
Si celle-ci n'est pas aux normes, le relais de panne/d'anti-
masquage se déclenche.

Fonctionnement distant des voyants

Les voyants s'illuminent lorsqu'un négatif est appliqué au
terminal LED.

Auto-test a distance

Un test automatique démarre lorsqu'un négatif est appliqué au
terminal TEST. Le détecteur d'anti-masquage fonctionne de
maniére continue, et déclenche le relais de panne/d'anti-
masquage si une erreur interne est identifiée.

Accessoires

Carrier Fire & Security propose également un outil de test de
détection de présence (DIG01-WT).
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Caractéristiques techniques

Portée de la détection

Couverture

Réglage

Lentilles de Fresnel

Optiques personnalisées

Voyants

Bande de fréquences radar

Fréquence de

fonctionnement (spécifique

au pays)
DDI602AM-F1
DDI602AM-F2
DDI602AM-F3

Sortie de puissance

maximum E.L.R.P.
DDI602AM-F1
DDI602AM-F2
DDI602AM-F3

Sorties

N/O (normalement
ouvert)

N/C (normalement
fermé)

Panne/masquage

Entrée d'alimentation

Courant

Compteur d'impulsions

Compensation de
température

Controle

Test de détection de
présence

Température de
fonctionnement

Boitier

Dimensions (L x H x P)
Poids

22 /48

Programmable : 10 m, 20 m ou 30 m

Portée de détection de 10 a 70°,
couverture de 30 m x 24 m max.

Panoramique de -45 a 45° ; inclinaison
de 45°

28 zones pour chaque élément de
détection pouvant étre masquées a
l'aide des volets de masquage

Elément quad & double couche de

silicium protégé éliminant 50 000 lux de
lumiére blanche

Circuit imprimé supérieur
Rouge : voyant de programmation

Circuit du capteur

Bleu : alarme du détecteur

Rouge (petit) : alarme anti-masquage
Infrarouge : communication du test de
détection de présence

Rouge : IRP activé

Vert : détecteur hyperfréquence activé

8,54a10,6 GHz

10,525 GHz
10,587 GHz
9,9 GHz

27 dBm
27 dBm
14 dBm

Silencieuses, a semi-conducteurs,
insensibles au magnétisme

Relais sans tension, signal

24 VVCC/VCA a 50 mA avec résistance
intégrée 25 Q

Durée de l'alarme : 5 secondes

Relais sans tension, signal

24 VVCC/VCA a 50 mA avec résistance
intégrée 25 Q

Durée de l'alarme : 5 secondes

Relais sans tension, signal

24 VCC/VCA a 50 mA avec résistance
intégrée 25 Q

10415V CC

21 mA (12 V nominal)
41 mA max. (veille)
lou2

Réglage de sensibilité numérique et
analogique (thermistance)

Microprocesseur numérique avec
mémoire non volatile

Mode de test de sortie avec voyant
Option de désactivation des voyants

-30 4 65°C

Boitier ABS en plastique, résistant aux
chocs, avec couvercle en PEHD ;
résistant aux UV

125 x 175 x 130 mm
365 g net, 551 g brut

Hauteur de montage

Variable jusqu'a 6 m
3 m pour une portée optimale

Informations réglementaires

Fabricant

Avertissements et
avis de non-
responsabilité

Certification

EN 50130
EN 50131

Classe
environnementale

Directives de
I'Union
Européenne

REACH

MISE SUR LE MARCHE PAR :

Carrier Fire & Security Americas Corporation Inc.
13995 Pasteur Blvd

Palm Beach Gardens, FL 33418, USA
REPRESENTANT DE L'UNION EUROPEENNE
AUTORISE :

Carrier Fire & Security B.V.

Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert, Pays-Bas

CES PRODUITS SONT DESTINES A DES
PROFESSIONNELS EXPERIMENTES, QUI
DOIVENT EGALEMENT SE CHARGER DE
LEUR INSTALLATION. CARRIER FIRE &
SECURITY NE PEUT GARANTIR QU'UNE
PERSONNE OU ENTITE FAISANT
L’ACQUISITION DE CEUX-CI, Y COMPRIS UN
REVENDEUR AGREE, DISPOSE DE LA
FORMATION OU DE L’EXPERIENCE REQUISE
POUR PROCEDER A CETTE MEME
INSTALLATION DE FAGON APPROPRIEE.

Pour obtenir des informations supplémentaires
sur les garanties et la sécurité, rendez-vous a
I'adresse
https://firesecurityproducts.com/policy/product-
warning/ ou scannez le code QR.

430,

EN 50130-5
EN 50131-2-4, niveau 3, classe IV
Certifié par Telefication B.V.

Remarque : le respect de la norme EN 50131-2-4
implique d'installer I'unité a 1,5 ou 3 métres de
hauteur.

IP55

Ce produit respecte les conditions
environnementales établies par la norme
EN 50130-5.

Carrier Fire & Security déclare par la présente
que cet appareil est conforme aux exigences
applicables et aux dispositions de toutes les
régles et réglements applicables, y compris, mais
sans s'y limiter, de la Directive 2014/53/EU. Pour
plus d'informations, voir
www.firesecurityproducts.com.

Ce produit peut contenir des substances figurant
également sur la Liste de substances candidates
a une concentration supérieure a 0,1 % p/p, selon
la Liste de substances candidates la plus récente
publiée sur le site web de 'Agence européenne
des produits chimiques (ECHA).

Vous trouverez des renseignements sur
I'utilisation sécuritaire du produit a I'adresse
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusi
on-intro

2012/19/EU (WEEE) : Les produits marqués de
ce symbole peuvent pas étre éliminés comme
déchets municipaux non triés dans I'Union
européenne. Pour le recyclage, retourner ce
produit a votre fournisseur au moment de I'achat
d’'un nouvel équipement équivalent, ou a des
points de collecte désignés. Pour plus
d’informations, voir: recyclethis.info
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Limitations en Utilisez uniquement les modeles répertoriés dans

matiére les pays suivants :

d'utilisation

DDI602AM-F1 Afrique du Sud, Albanie, Argentine, Australie,

(10,525 GHz) Belgique, Brésil, Danemark, Espagne, Hongrie,
Islande, Indonésie, Lettonie, Lituanie, Malte,
Norvege, Pays-Bas, Portugal, Russie, Suéde,
Taiwan, Ukraine, Etats-Unis.

DDI602AM-F2 Emirats arabes unis, Gréce, Italie, Thailande,

(10,587 GHz) Royaume-Uni

DDI602AM-F3 Allemagne, Autriche, Finlande, France, Pologne,

(9,9 GHz) République tchéque

Informations de contact
www.firesecurityproducts.com ou www.aritech.com.

Pour contacter l'assistance clientéle, rendez-vous a I'adresse
www.firesecurityproducts.com.

IT: Istruzioni per l'installazione

Confezione
La confezione contiene:

+ 1DDI602AM

« 1dima diforatura per i fori di fissaggio

* 3 prese a muro da 31,75 mm

e 3vitida 31,75 mm

* 1 maschera per la lente

+ 2 otturatori a tendina aggiuntivi

* 1 coppetta antimanomissione

+ 2 coppette antimanomissione (diverse lunghezze)
« 1 strumento di bloccaggio in plastica

* 1 manuale di installazione

* 1 coperchio a vite per il coperchio frontale

Introduzione

Il rilevatore doppio PIR/AMda esterno DDI602AM & un
rilevatore di movimento da esterno e un sistema di allarme che
usa due rilevatori infrarossi passivi indipendenti e un sensore a
microonde.

Le opzioni programmabili comprendono un numero variabile di
impulsi e tre distanze di rilevamento: 10 m, 20 m e 30 m.

Montaggio dell'unita

Quando si posiziona il rilevatore, tenere presente che il
sensore PIR & piu sensibile ai movimenti che attraversano i
raggi e meno sensibile a quelli direttamente frontali o lontani
dai raggi, mentre il sensore a microonde & piu sensibile ai
movimenti frontali e lontani dal sensore.

Durante l'installazione, proteggere i componenti elettronici
dall'acqua, poiché la condensa che si accumula all'interno pud
pregiudicare il funzionamento dell'unita o danneggiarla.

Consigliamo di sigillare I'ingresso del cavo e i fori per le viti di
montaggio all'interno del rilevatore usando sigillanti in acrilico
(non in silicone)

Nota: durante il posizionamento del rilevatore, verificare che il
campo Vvisivo non sia ostacolato.
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Montaggio del rilevatore:

1.

Forare la parete per montare le due viti di fissaggio,
l'ingresso del cavo e la coppetta antimanomissione (se
utilizzata). Vedere le figure 1 e 3.

E fornita una dima di foratura.
Note

«  Lasciare almeno 10 cm (4 pollici) sopra la custodia
del rilevatore per consentire il corretto
posizionamento del coperchio del rilevatore.

*  Siconsiglia di utilizzare la coppetta antimanomissione
su pareti con superfici irregolari. Vedere la figura 3.

* Quando si installano unita affiancate, lasciare almeno
1 m tra i rilevatori e posizionarli in modo che non
siano orientati direttamente uno verso all'altro. Non &
necessario lasciare spazio tra i rilevatori se le unita
sono contrapposte.

+ L'altezza di montaggio ottimale del rilevatore & di 3 m.
L'unita puo essere posizionata piu in alto, ma la
distanza di rilevamento sara minore e, per attivare la
segnalazione, l'oggetto da rilevare dovra muoversi piu
rapidamente in un'area gia ridotta.

Rimuovere il coperchio allentando la vite di bloccaggio.
Stringere i lati del coperchio anteriore per sbloccare i fermi
interni. Il coperchio € incernierato dall'alto e fuoriesce dalla
scanalatura di posizionamento. Vedere la figura 2.

Aprire la guarnizione in gomma con un coltello tagliente
per consentire il cablaggio dell'unita (vedere la figura 4).
Far passare cavi d'allarme standard da 8 o 12 fili
attraverso il muro per collegarli direttamente all'ingresso
del cavo. Scoprire i fili e collegarli alla morsettiera PCB
superiore (vedere la figura 15).

Attenzione: fare attenzione che il cavo non si incastri tra
la guarnizione posteriore e la superficie di montaggio per
evitare che l'acqua possa penetrare. Per posizionare i
cavi, usare la predisposizione del condotto posta nella
parte inferiore del rilevatore. Per esempi di collegamenti
corretti ed errati dei cavi, consultare la figura 1.

Avvitare I'unita alla parete verificando che il perno
antimanomissione sia posizionato correttamente e che il
microinterruttore antimanomissione sia chiuso. Verificare
sempre che la base del rilevatore sia avvitata in modo
stabile alla parete, in modo che il piedino
antimanomissione sia inserito nella guarnizione posteriore
in gomma. Se la superficie non & piatta, usare la coppetta
antimanomissione e posizionare il piedino
antimanomissione nella coppetta. E fornita una dima di
foratura.

Per semplificare I'installazione, sono forniti due piedini
antimanomissione di riserva, Uno di 1 mm piu corto e
I'altro di 1 mm piu lungo del piedino antimanomissione
originale montato. Il piedino antimanomissione & un
sistema di innesto a scatto ed & possibile rimuoverlo
tirandolo con cautela dal perno. Vedere la figura 1.

Una volta allineato, collegato e programmato il
rilevatore,seguire le ulteriori indicazioni:

a. Applicare il coperchio alla base del rilevatore.

b. Avvitare leggermente la vite di bloccaggio.

c. Posizionare la parte superiore dello strumento di
bloccaggio nelle piccole fessure su ciascun lato del
coperchio, quindi applicare una leggera pressione
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finché il coperchio non si aggancia alla base, come
illustrato nella figura 5.
d. Stringere la vite di bloccaggio.

Collegamento dell'unita

I DDI602AM include ponticelli per la configurazione dei valori
dei resistori TEOL (Triple End-of-Line) interni (se sono
necessari resistori TEOL). | valori sono i seguenti: 1, 2,2, 3,3,
4,7, 5,6 e 6,8 kQ per allarme e chiusura antimanomissione
(resistori DEOL). | valori sono 2,2, 3,3, 4,7, 5,6 e 10 kQ per
Guasto/Antimascheramento.

Se si utilizzano connessioni TEOL, inserire il ponticello TEOL e
selezionare i tre valori richiesti per il resistore
Guasto/Antimascheramento, Allarme e Chiusura
antimanomissione.

Se si utilizzano connessioni DEOL, rimuovere il ponticello
TEOL e selezionare i due valori richiesti per il resistore Allarme
e Chiusura antimanomissione.

Nella figura 15 vengono illustrati:

1. Ponticelli resistore TEOL

2. Punti di cablaggio

3. Attivazione TEOL tramite ponticello alla resistenza
richiesta

Legenda figura 15
JTEOL Ponticello per attivazione TEOL. Figura 15a, componente 1.

Ja Ponticello per I''mpostazione del valore del resistore EOL per
I'allarme. Figura 15a, componente 2.

Jt Ponticello per I''mpostazione del valore del resistore EOL per
lo standby. Figura 15a, componente 3.

Jf Ponticello per I''mpostazione del valore del resistore EOL per
il guasto. Figura 15a, componente 4.

In alternativa, & possibile rimuovere i ponticelli e collegare un
resistore separato direttamente alle uscite di allarme, chiusura
antimanomissione e Guasto/Antimascheramento, come
specificato nell'apparecchiatura di terze parti.

Nello schema di cablaggio mostrato nella figura 15 viene
spiegato come collegare il rilevatore. Nei seguenti esempi
viene spiegato come calcolare i valori DEOL e TEOL.

Esempio di calcolo TEOL zona singola

STANDBY 4K7 Rt
ALLARME 9K4 Rt + Ra
CHIUSURA Inf. CIRCUITO

ANTIMANOMISSIONE (APERTA) APERTO

Esempio con i seguenti valori dei resistori: Chiusura
antimanomissione 4k7 e Allarme 4k7. Rimuovere tutti i
ponticelli per isolare le uscite.

Tabella 1: Collegamenti

Terminale Etichetta Descrizione

1 LED Attivazione remota LED
2 TEST Ingresso TEST remoto
3,4 GUASTO/ Relé Guasto/Antimascheramento
MASCHERAMENTO normalmente chiuso
4,5 TEOL Resistori Triple End-of-Line
57 DEOL Resistori Double End-of-Line
56 ALLARME N/C Relé allarme, normalmente
chiuso
7,8 CHIUSURA ANTI- Relé antimanomissione,
MANOMISSIONE normalmente chiuso
N/C
9,10 ALLARME N/A: Relé allarme, normalmente
aperto
11,12 +,-12VCC Alimentazione 12 V CC

Evento Predefinito (Ohm) CALCOLO
CHIUSURA ANTI- 0 CIRCUITO
MANOMISSIONE (CHIUSA) CHIUSO
STANDBY 4K7 Rt
ALLARME 9K4 Rt + Ra
GUASTO 14K7 Rt + Rf
ANTIMASCHERAMENTO 19K4 Rt + Ra + Rf
CHIUSURA ANTI- Inf. CIRCUITO
MANOMISSIONE (APERTA) APERTO

Esempio con i seguenti valori dei resistori: Chiusura
antimanomissione 4k7, Allarme 4k7 e
Guasto/Antimascheramento 10k, ponticello TEOL selezionato.
Rimuovere tutti i ponticelli per isolare le uscite.

Esempio di calcolo DEOL zona singola

Evento Predefinito (Ohm) CALCOLO
CHIUSURA 0 CIRCUITO
ANTIMANOMISSIONE (CHIUSA) CHIUSO
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Allineamento multiraggio e
antimascheramento

La lente multi-funzione installata nel rilevatore DDI602AM
produce sette raggi a lunga distanza e sette raggi PIR a
tendina a distanza medio-breve. Il circuito PIR rileva le
variazioni di calore e movimento nella configurazione dei fasci;
pertanto, quando si posiziona il rilevatore, & necessario tenere
in considerazione la presenza di alberi, cespugli, laghetti,
canne fumarie delle caldaie e animali. Il modulo a microonde
rileva i movimenti verso o in direzione opposta rispetto al
rilevatore ed & programmato per ignorare gli oggetti che si
spostano al di fuori dell'intervallo di rilevamento preselezionato.

Il modulo di rilevamento & equipaggiato con due tendine
scorrevoli per ridurre l'angolo di rilevamento.

Le tendine sono applicate sul modulo di panoramica e
inclinazione come mostrato nella figura 6. Ciascuna sezione
della lente di rilevamento garantisce un fascio di circa 10 gradi.

Viene fornito un set aggiuntivo di tendine a scorrimento nel
caso sia necessario restringere ancora il fascio, ad es. se &
richiesto un angolo di rilevamento minimo di 10 gradi.

Se la copertura & superiore all'area di rilevamento desiderata,
regolare il modulo come richiesto e mascherare i raggi in
verticale od orizzontale, per impedire il rilevamento non
desiderato.

Applicare parti della maschera argentata autoadesiva nella
parte posteriore liscia della lente, come mostrato nelle figure
dalla 9 alla 12. Sollevare delicatamente i bordi superiore e
inferiore del modulo di panoramica e inclinazione per
rimuovere la lente. Per sostituire la lente, far scorrere un lato
della lente nei fermi del modulo di panoramica e inclinazione.
Dopo aver fissato un lato, fare lo stesso con il lato opposto.
Quando entrambi i lati sono stati fissati, sollevare
delicatamente i bordi superiore e inferiore del modulo di
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panoramica e inclinazione e premere sulla lente per fissarla in
posizione.

Sostituire sempre la lente nel modo corretto per garantire una
copertura corretta del fascio. La parte superiore della lente &
contrassegnata con TOP, come mostrato nella figura 7. Nella
parte superiore del modulo di panoramica e inclinazione &
presente una fessura di posizionamento che localizza la
sezione nella parte superiore della lente.

Nella Tabella 2 piu sotto sono riepilogate le configurazioni
tipiche di mascheramento da usare quando si seleziona
I'opzione da 30 metri.

Tabella 2: Configurazioni di mascheramento per la distanza
massima

Figura 17

Oggetto Colore Descrizione

(2) Rosso PIR attivo

2 Verde Microonde attive

3) Rosso (piccolo) Antimascheramento

(4) Blu Allarme rilevamento

5) Infrarossi Comunicazione test di copertura

Configurazione Altezza Inclina- Distanza Riferimento

(m) zione (°) max. (m)
Raggio multiplo, 3 0 30 Figura 9
ottimale
Raggio multiplo 6 9 25 Figura 10
Pet immunity [1] 15 -2 30 Figura 11
Copertura tendina[2] 6 45 5 Figura 12

[1] Per le applicazioni "Pet Alley" fino a 30 metri, I'area nera deve
essere mascherata.

[2] Per le applicazioni di copertura a tendina, l'area nera deve essere
mascherata.

Nella figura 9 viene mostrata la vista laterale per un‘altezza di
montaggio di 3 m.

Figura 9

(1) Sezione lunga distanza di 30 m.
(2) Sezione distanza medio/breve da 6 m a 20 m.

Nota alla figura 9: per la conformita con la certificazione

EN 50131-2-4, grado 3, sono necessari un'altezza di
montaggio di 3 m e una regolazione di 0°, oppure un'altezza di
montaggio di 1,5 m e una regolazione di -2°.

Nella figura 10 viene mostrata la vista laterale per un'altezza di
montaggio di 6 m.

Nota alla figura 10: questa configurazione non & stata testata
per la certificazione EN 50131-2-4.

Nota alla figura 11: per le applicazioni "Pet Alley" fino a 30 m,
mascherare la sezione nera contrassegnata.

Note alla figura 12: questa configurazione non é stata testata
per la certificazione EN 50131-2-4. Per le applicazioni di
copertura a tendina, mascherare la sezione nera
contrassegnata.

Nella figura 13 viene illustrato il modello per la distanza
massima nella posizione ottimale (vedere la figura 9). Se si
maschera la sezione superiore della lente, la distanza viene
ridotta @ 20 m.

Nella figura 14 viene illustrato il modello per la distanza minima
(10 m). In questo caso, se si maschera la sezione superiore
della lente, la distanza viene ridotta a 6 metri.

Figure 13 e 14

(1) Copertura microonde
(2) Copertura PIR

LED

| LED sono mostrati nella figura 17.
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Opzioni programmabili

Conteggio Impulsi

Il conteggio degli impulsi & il numero di volte che il rilevatore
deve rilevare una presenza prima di attivare un allarme.

Se il conteggio degli impulsi & impostato su 1, il rilevatore & piu
sensibile.
LED di rilevamento

«  Off: Il LED é disattivato
*  On:IILED é attivato

Programmazione

Figura 16

(1) Programmazione LED (rosso)
(2) Pulsante di programmazione

Tutte le impostazioni disponibili sono elencate nella Tabella 3
piu sotto.

Tabella 3: impostazioni di programmazione

Valore
Opzione 1 2 3
1. Portata (m) 10 20 30*
2. Conteggio Impulsi 1* 2
3. LED di rilevamento ~ OFF* ON

4 Uscita AM Allarme e Guasto*  Guasto

* Impostazioni predefinite
Note

» L’uscita antimascheramento pud essere programmata per
attivare sia i rele di uscita Allarme e Guasto o solo il rele di
uscita Guasto.

* In conformita al Grado 3 deve essere selezionata I'uscita
Allarme e Guasto.

Per modificare le impostazioni di DDI602AM:

Nota: Per la programmazione del rilevatore deve essere usato
solo il LED rosso del PCB superiore.

1. Premere il tasto di programmazione per selezionare il
numero di opzione da modificare. Premere una volta per
la distanza, due volte per il conteggio degli impulsi e tre
volte per il LED di rilevamento.

2. Attendere che il LED di programmazione (rosso) si spenga
(di solito in 4 secondi).

3. Contare il numero di volte che il LED di programmazione
lampeggia per stabilire il valore corrente dell'opzione.
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4. Premere il tasto di programmazione per selezionare il
numero del valore per la nuova impostazione. Esempio:
Per impostare la distanza su 30 m premere tre volte.

Il LED di programmazione lampeggia due volte per
indicare che il nuovo valore & stato impostato.

Tutte le modifiche effettuate alle impostazioni di DDI602AM
vengono memorizzate nella memoria non volatile del
rilevatore.

Esempio

Per modificare I'impostazione del LED di rilevamento da
OFF a ON:

1. Premere il tasto di programmazione tre volte.

2. Attendere che il LED di programmazione si spenga.

3. Il LED di programmazione lampeggia una volta per
indicare che il valore corrente e Off.

4. Premere due volte il tasto di programmazione.

5. Il LED di programmazione lampeggia due volte per
indicare che il nuovo valore & stato memorizzato. Il
rilevatore riprende il normale funzionamento.

Opzioni di reimpostazione

Per reimpostare il rilevatore alle impostazioni predefinite:

1. Rimuovere l'alimentazione dal rivelatore.

2. Tenere premuto il tasto di programmazione (vedere la
figura 16, elemento 2).

3. Riattivare l'alimentazione del rilevatore.

4. Quando il LED di programmazione lampeggia, rilasciare il
tasto di programmazione.

Il rilevatore puo essere reimpostato prima dell'installazione,
con una batteria PP3, oppure applicando 12 V all'unita sul
posto.

Test copertura

In modalita Test di copertura, I'opzione per il LED di
rilevamento blu & impostata su ON. Il LED di rilevamento si
accende ogni volta che il DDI602AM rileva la presenza.

Per attivare la modalita test di copertura, premere il tasto di
programmazione una volta. E possibile allineare I'unita. Il LED
di rilevamento si accende sul DDI602AM ogni volta che viene
effettuato un rilevamento.

La modalita test di copertura viene automaticamente
disattivata cinque minuti dopo l'ultimo rilevamento. In
alternativa, premere il tasto di programmazione tre volte
oppure staccare l'alimentazione e riattivarla per annullare la
modalita test di copertura.

Nota: quando si effettua un test di copertura, assicurarsi che il
coperchio frontale sia montato. Non effettuare dei test di
copertura se il coperchio frontale & stato rimosso.

Attenzione: la distanza del rilevatore aumenta quando non &
presente il coperchio protettivo frontale. Pertanto, & necessario
che il coperchio frontale sia montato per una corretta
configurazione del fascio. Utilizzare la tabella 3 per regolare la
distanza in base alle esigenze. Effettuare dei movimenti di
panoramica e inclinazione del modulo lente per ottenere l'area
di copertura corretta (vedere la figura 8).
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Circuito Guasto/Antimascheramento

La tecnologia Guasto/Antimascheramento impedisce la
disattivazione intenzionale del rilevatore verificando la
presenza di ostruzioni sull'apparecchiatura di rilevamento.

Funzionamento

Per i primi due minuti, il relé Guasto/Antimascheramento puo
rimanere aperto.

Dopo l'installazione, il rilevatore deve auto-calibrarsi; a questo
fine & necessario attivare la modalita Test di copertura. Dopo 2
minuti dalla selezione del test di copertura,
I'’Antimascheramento si auto-calibrera, pertanto il coperchio
frontale deve essere applicato correttamente. |l test di
copertura si conclude dopo 5 minuti da quando é stato
selezionato.

Se un Guasto/Antimascheramento & stato rilevato
costantemente per un minuto, il contatto dell'allarme
Guasto/Antimascheramento si apre e rimane aperto finché la
causa del mascheramento non viene rimossa, oppure finché il
rilevatore non si auto-calibra correttamente.

Se viene rilevata una condizione di guasto interno, solo il relé
Guasto/Antimascheramento viene utilizzato. Tuttavia, in caso
di antimascheramento, entrambi i relé
Guasto/Antimascheramento e Allarme vengono utilizzati. Nel
secondo caso, il piccolo LED rosso si illumina.

L'auto-calibrazione viene eseguita ogni sera quando la luce
ambientale si riduce e ogni mattina quando la luce aumenta. In
guesto modo viene compensato l'accumularsi naturale di
sporco sul coperchio anteriore, che altrimenti potrebbe causare
un rilevamento Guasto/Antimascheramento errato.

In seguito a un allarme Guasto/Antimascheramento e alla
rimozione della maschera, il contatto dell'allarme
Guasto/Antimascheramento si chiude. Dopo altri 20 secondi, il
rilevamento successivo avvia l'auto-calibrazione.

Verifica della tensione

L'unita esegue un'auto-diagnosi della tensione in ingresso e,
se la tensione non corrisponde alle specifiche, il relé
Guasto/Antimascheramento si apre finché la tensione non
rientra nell'intervallo previsto.

Funzionamento comando LED remoto

| LED si attivano quando viene applicato un valore negativo al
terminale LED.

Autotest remoto

L'autotest remoto viene avviato quando viene applicato un
valore negativo al terminale TEST. L'autotest del rilevatore
antimascheramento viene eseguito in ogni momento e attiva il
relé Guasto/Antimascheramento se viene rilevata una
condizione di guasto.

Accessori

Carrier Fire & Security puo fornire il test di copertura DI601-WT
per agevolare l'installazione.
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Specifiche

Campo di copertura  Programmabile: 10 m, 20 m o0 30 m.

Copertura Angolo di rilevamento da 10 a 70 gradi,
copertura massima 30 m x 24 m.

Regolazione Panoramica da -45° a +45°, inclinazione +45°

Lente di Fresnel 28 zone per ciascun elemento di rilevamento

che possono essere mascherate con le tendine
a scorrimento

Ottiche L'elemento quadruplo con doppia schermatura
personalizzate in silicio elimina 50.000 lux di luce bianca
LED PCB superiore

Rosso: LED di programmazione

PCB sensore

Blu: Allarme rilevatore

Rosso (piccolo): Allarme antimascheramento
Infrarossi: Comunicazione test di copertura
Rosso: PIR attivo

Verde: Microonde attive

Frequenza dibanda Da8,5a 10,6 GHz
Radar

Frequenza di

funzionamento

(specifica a seconda

del paese)
DDI602AM-F1 10,525 GHz
DDI602AM-F2 10,587 GHz
DDI602AM-F3 9,9 GHz

Massima potenza in

uscita E.I.LR.P.
DDI602AM-F1 27 dBm
DDI602AM-F2 27 dBm
DDI602AM-F3 14 dBm

Uscite Stato solido silenzioso, magneticamente
immuni.

NA Relé a scambio libero, contatto di segnale 24 VV
CA/CC da 50 mA con resistore integrale da
25Q.

Tempo di allarme 5 secondi.

NC Relé a scambio libero, contatto di segnale 24 V
CAJCC da 50 mA con resistore integrale da
25 Q.

Tempo di allarme 5 secondi.

Guasto/Mascherame Relé a scambio libero, contatto di segnale 24 V

nto CAJCC da 50 mA con resistore integrale da
25Q.
Ingresso Dal0al1l5V CC

alimentazione

Corrente 21 mA (12 V nominale).
Standby 41 mA MAX.

Conteggio Impulsi 102

Termocompensazio Regolazione analogica (termistore) e digitale

ne della sensibilita

Controllo Microprocessore digitale con memoria non
volatile

Test copertura Modalita test uscita con indicazioni LED.
Opzione per la disattivazione dei LED.

Temperatura di Da -30 a +65°C.

funzionamento

Custodia Plastica ABS ad alta resistenza con coperchio
HDPE, stabilizzato UV

Dimensioni (Lx Ax 125 x 175 x 130 mm.
P)

Peso 365 g. netto, 551 g. lordo
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Altezza di montaggio Variabile fino a 6 m

Altezza ottimale 3 m per la portata massima

Informazioni sulle normative

Produttore

Avvertenze sul
prodotto e
dichiarazioni di
non responsabilita

Certificazioni

EN 50130
EN 50131

Classe ambientale

Direttive
dell'Unione
europea

REACH

MESSO SUL MERCATO DA:

Carrier Fire & Security Americas Corporation Inc.
13995 Pasteur Blvd

Palm Beach Gardens, FL 33418, USA

AUTORIZZATO RAPPRESENTANTE UE:
Carrier Fire & Security B.V.
Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert, Netherlands

QUESTI PRODOTTI SONO DESTINATI ALLA
VENDITA A, E DEVONO ESSERE MONTATI DA,
UN ESPERTO QUALIFICATO. CARRIER FIRE &
SECURITY NON PUO GARANTIRE CHE LE
PERSONE O GLI ENTI CHE ACQUISTANO |
SUOI PRODOTTI, COMPRESI | “RIVENDITORI
AUTORIZZATI”, DISPONGANO DELLA
FORMAZIONE O ESPERIENZA ADEGUATE
PER ESEGUIRE LA CORRETTA
INSTALLAZIONE DI PRODOTTI PER LA
SICUREZZA E PER LA PROTEZIONE
ANTINCENDIO.

Per ulteriori informazioni sulle esclusioni di
garanzia e sulla sicurezza dei prodotti, consultare
il sito
https://firesecurityproducts.com/policy/product-
warning/ oppure eseguire la scansione del codice

QR.
EN 50130-5

EN 50131-2-4, Grado 3, Classe IV
Certificato da Telefication B.V.

Nota: conforme con EN 50131-2-4 solo se
installatoa 1,5e 3 m.

IP55

Questo prodotto soddisfa i requisiti ambientali
EN 50130-5.

Carrier Fire & Security declara por este medio
que este dispositivo cumple con los requisitos y
disposiciones aplicables de todas las reglas y
regulaciones aplicables, incluyendo pero no
limitado a la Directiva 2014/53/EU. Para mas
informacion consulte
www.firesecurityproducts.com

Il prodotto pud contenere sostanze che sono
anche sostanze appartenenti all’elenco di
candidati per una concentrazione superiore allo
0,1% p / p, I'elenco dei candidati pubblicato piu di
recente € disponibile sul sito Web dellECHA.
Informazioni sull'uso sicuro sono disponibili
all'indirizzo
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusi
on-intro

2012/19/EU (Direttiva WEEE): | prodotti
contrassegnati con questo simbolo, non possono
essere smaltiti nei comuni contenitori per lo
smaltimento rifiuti, nell’ Unione Europea. Per il
loro corretto smaltimento, potete restituirli al
vostro fornitore locale a seguito dell’acquisto di un
prodotto nuovo equivalente, oppure rivolgervi e
consegnarli presso i centri di raccolta preposti.
Per maggiori informazioni vedere: recyclethis.info
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Limiti d'uso Utilizzare solo i modelli elencati nei seguenti
paesi:

DDI602AM-F1 Albania, Argentina, Australia, Belgio, Brasile,

(10,525 GHz) Danimarca, Olanda, Ungheria, Islanda, Indonesia,
Lettonia, Lituania, Malta, Norvegia, Portogallo,
Russia, Sud Africa, Spagna, Svezia, Taiwan,
Ucraina, USA.

DDI602AM-F2 Grecia, ltalia, Thailandia, Emirati Arabi Uniti,

(10,587 GHz) Regno Unito

DDI602AM-F3 Austria, Repubblica Ceca, Germania, Finlandia,

(9,9 GHz) Francia, Polonia

Informazioni di contatto
www.firesecurityproducts.com o www.aritech.com.

Per il servizio di assistenza clienti, consultare la pagina
www.firesecurityproducts.com.

NL: Installatieblad

Verpakking
De verpakking bevat:

+ 1 x DDI602AM

+ 1 x boorsjabloon voor bevestigingsgaten
+  3x31,75 mm wandpluggen

*  3x31,75 mm schroeven

* 1 xlensmaskering

* 2 X extra gordijnmaskers

+ 1 x sabotagecup

+ 2 x sabotagedoppen (verschillende lengtes)
« 1 x plastic vergrendelingsgereedschap

+ 1xinstallatiehandleiding

* 1 x afdekkap borgschroef voorklep

Inleiding

De DDI602AM Dual PIR/AM-buitendetector is een
bewegingsdetector en alarmmelder voor gebruik buitenshuis,
die gebruik maakt van twee onafhankelijke, passieve
infrarooddetectoren plus een radarsensor.

De programmeerbare opties zijn onder meer een variabele
pulstelling en drie mogelijke detectiebereiken: 10, 20 en 30
meter.

De detector installeren

Houd er bij de plaatsing van de detector rekening mee dat de
PIR-sensor meer gevoelig is voor bewegingen dwars op de
richting van de beams, en minder voor bewegingen
rechtstreeks naar of van de beams af. De radarsensor is
gevoeliger voor bewegingen naar de sensor toe of van de
sensor af.

Installeer de detector zodanig dat er geen vocht in de
behuizing kan binnendringen. Vocht in de behuizing kan de
elektronica beinvloeden of beschadigen.

Het wordt aanbevolen om binnen de behuizing de kabelinvoer
en de schroefgaten van de detector af te dichten met een
acrylkit (siliconenvrij).
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Opmerking: Let er bij het plaatsen van de detector op dat het
detectieveld van de detector niet wordt geblokkeerd door
objecten.

De detector installeren:

1. Boor gaten in de wand voor de twee
bevestigingsschroeven, de kabelinvoer en de
sabotagecup (indien gebruikt). Zie afbeeldingen 1 en 3.

Een sjabloon voor de boorgaten wordt meegeleverd in de
verpakking.

Opmerkingen

. Laat boven de detector minimaal 10 cm vrij, zodat er
ruimte is om de voorklep en de detector correct te
plaatsen.

*  Bij montage op een onregelmatig wandopperviak
wordt gebruik van de sabotagecup aanbevolen. Zie
afbeelding 3.

*  Wanneer u units naast elkaar plaatst, houd dan een
tussenruimte van minimaal 1 m tussen de detectoren
aan. Laat de detectoren ook niet rechtstreeks naar
elkaar wijzen. Als u de units in tegenovergestelde
richting laat wijzen, is geen tussenr uimte nodig.

+  De aanbevolen, optimale montagehoogte is 3 meter.
U kunt de detector hoger plaatsen, maar dit reduceert
het detectiebereik. Bovendien is dan een langer
aanhoudende beweging door het kleinere
detectiebereik nodig om het alarm te activeren.

2. Verwijder de voorklep. Draai eerst de borgschroef van de
klep los. Duw de zijkanten van het voordeksel naar
binnen, zodat de vangpinnen aan de binnenkant
vrijkomen. De klep scharniert aan de bovenkant en kan
van de behuizing worden getild. Zie afbeelding 2.

3. Maak met een scherp mesje een gaatje in de rubberen
afdichting om de kabel in de unit te voeren (zie
afbeelding 4). Gebruik een standaard 8- of 12-aderige
alarmkabel en voer deze door de muur en rechtstreeks in
de kabelinvoer. Strip de draaduiteinden en sluit deze aan
op het bovenste printplaataansluitingsblok (afbeelding 15).

Let op: zorg ervoor dat de kabel niet tussen de
wandpakking en het montageoppervilak bekneld raakt. Dit
kan ertoe leiden dat water binnendringt in de detector. Als
de kabel over het wandopperviak loopt, leid deze dan in
de behuizing via de invoeropening met uitduwplaatje aan
de onderzijde van de detector. Afbeelding 1 geeft enkele
voorbeelden van correcte en incorrecte kabelvoering.

4. Schroef de detector aan de wand vast. Let erop dat de
sabotagepin correct is geplaatst en de sabotage
microschakelaar gesloten is. Zorg ervoor dat de voet van
de detector stevig op de wand aansluit, zodat het
sabotagevoetje in de rubberen wandpakking wordt
gedrukt. Gebruik op een oneffen montageopperviak de
sabotagecup en plaats het sabotagevoetje in de cup. Een
sjabloon voor de boorgaten wordt meegeleverd in de
verpakking.

De verpakking bevat ook twee reserve sabotagevoetjes.
Een daarvan is 1 mm langer dan het in de detector
gebruikte sabotagevoetje, de ander 1 mm korter. Het
sabotagevoetje is een push-fit en kan worden verwijderd
door het voorzichtig van de pin af te trekken. Zie
afbeelding 1.
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5. Volg de onderstaande stappen nadat de detector is
uitgelijnd, aangesloten en geprogrammeerd conform de
installatie-eisen:

a. Plaats de voorklep op de sokkel van de detector.

b. Draai de borgschroef losjes aan.

c. Plaats de bovenzijde van het
vergrendelingsgereedschap in de kleine uitsparingen
aan weerszijden van de voorklep. Duw het
gereedschap zacht omlaag zoals weergegeven in

afbeelding 5, totdat de voorklep vastklikt op de sokkel.

d. Draai de borgschroef van de voorklep goed vast.

De detector aansluiten

De DDI602AM is voorzien van jumpers waarmee u waarden
voor de interne drievoudige eindelusweerstanden (TEOL) kunt
configureren, als deze weerstanden vereist zijn. De waarden
zijn: 1; 2,2; 3,3; 4,7; 5,6 en 6,8 kQ voor Alarm en Tamper
(sabotage) (DEOL-weerstanden). De waarden zijn 2,2; 3,3;
4,7; 5,6 en 10 kQ voor Fault/A Mask (storing/antimaskering).

Wanneer u TEOL-aansluitingen gebruikt: plaats de TEOL-
jumper en selecteer de drie vereiste weerstandswaarden voor
Fault/A Mask, Alarm en Tamper.

Wanneer u DEOL-aansluitingen gebruikt: verwijder de TEOL-
jumper en selecteer de twee vereiste weerstandswaarden voor
Alarm en Tamper.

Afbeelding 15 toont:

1. TEOL-weerstandsjumpers

2. Aansluitpunten

3 TEOL ingeschakeld, gecombineerd met een jumper op de
vereiste weerstand.

Legenda afbeelding 15

JTEOL  Jumper voor inschakelen TEOL. Afbeelding 15a, item 1.

Ja Jumper voor instellen EOL-weerstandswaarde voor Alarm.
Afbeelding 15a, item 2.

Jt Jumper voor instellen EOL-weerstandswaarde voor stand-
by. Afbeelding 15a, item 3.

Jf Jumper voor instellen EOL-weerstandswaarde voor Fault.

Afbeelding 15a, item 4.

Eventueel kunt u de jumpers verwijderen en zelf een
weerstand rechtstreeks aansluiten op de uitgangen voor
Alarm, Tamper of Fault/A-mask, zoals gespecificeerd voor
apparatuur van andere fabrikanten.

Het bedradingsschema in afbeelding 15 laat zien hoe de
detector moet worden aangesloten. Hieronder volgen enkele
voorbeelden voor het berekenen van de waarden voor DEOL
en TEOL.

Voorbeeldberekening TEOL enkelvoudig gelust

Voorbeeld met weerstanden 4k7 (Tamper), 4k7 (Alarm) en 10k
(Fault/A-M), ook TEOL-jumper geselecteerd. Verwijder alle
jumpers voor geisoleerde uitgangen.

Voorbeeldberekening DEOL enkelvoudig gelust

Gebeurtenis Standaardwaarde BEREKENING
(Ohm)

SABOTAGE 0 GESLOTEN CIRCUIT

(KORTGESLOTEN)

STANDBY 4K7 Rt

ALARM 9K4 Rt + Ra

SABOTAGE (OPEN) Oneindig OPEN CIRCUIT

Voorbeeld met weerstanden 4k7 (Tamper) en 4k7 (Alarm).
Verwijder alle jumpers voor geisoleerde uitgangen.

Tabel 1: Aansluitingen

Aansluiting Label Beschrijving

1 LED LED inschakelen op afstand

2 TEST TEST-invoer op afstand

3,4 FAULT / Storing-/antimaskeringsrelais normaal
MASK gesloten

4,5 TEOL Drievoudige eindelusweerstanden

(TEOL)

57 DEOL Dubbele eindelusweerstanden (DEOL)

56 ALARM N/C  Alarmrelais, normaal gesloten

7,8 TAMPER N/C Sabotagerelais, normaal gesloten

9,10 ALARM N/O  Alarmrelais, normaal open

11, 12 +,-12V DC Voeding, 12V DC

Gebeurtenis Standaardwaarde BEREKENING
(Ohm)

TAMPER 0 GESLOTEN CIRCUIT

(KORTGESLOTEN)

STANDBY 4K7 Rt

ALARM 9K4 Rt + Ra

FAULT 14K7 Rt + Rf

ANTI MASK 19K4 Rt + Ra + Rf

TAMPER (OPEN) Oneindig OPEN CIRCUIT
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Multibeam-uitlijning en -maskering

De multifunctionele lens in de DDI602AM produceert zeven
beams met een ver bereik en zeven PIR-gordijnbeams met
een gemiddeld tot kort bereik. Het PIR-circuit detecteert
wijzigingen in warmte en beweging binnen het
stralingspatroon; houd daarom bij het plaatsen van de detector
rekening met objecten zoals bomen, struiken, vijvers en
schoorsteenpijpen en bewegingen van dieren. De radarmodule
detecteert daadwerkelijke bewegingen naar de detector toe of
ervan af, en is geprogrammeerd om alle objecten te negeren
die zich buiten het ingestelde detectiebereik bewegen.

De detectormodule is voorzien van twee gordijnmaskers
waarmee de detectiehoek kan worden verkleind.

De gordijnmaskers worden op de draai- en kantelmodule
geplaatst zoals weergegeven in afbeelding 6. Elke sectie van
de detectorlens heeft een dekkingspatroon van ongeveer 10
graden.

Een extra set gordijnmaskers wordt meegeleverd om het
beampatroon nog verder te verkleinen, als bijvoorbeeld de
kleinste detectiehoek van 10 graden noodzakelijk is.

Wanneer de dekking groter is dan het gewenste
detectiegebied, kunt u de module naar behoefte aanpassen.
Door verticale of horizontale beams te maskeren, wordt dan
ongewenste detectie voorkomen.

Breng delen van de zelfklevende, zilverkleurige maskering aan
op de gladde achterzijde van de lens, zoals getoond in
afbeeldingen 9 t/m 12. Til voorzichtig de bovenste en onderste
randen van de draai- en kantelmodule op om de lens los te
maken. Als u de lens wilt terugplaatsen, schuift u eerst één
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zijkant van de lens in de klemmen op de draai- en
kantelmodule. Als deze zijde stevig vastzit, herhaalt u dit met
de andere zijkant van de lens. Als beide zijkanten vast zitten,
tilt u de bovenste en onderste randen van de draai- en
kantelmodule voorzichtig omhoog en drukt u op de lens, zodat
deze op zijn plaats klikt.

Plaats de lens altijd terug met de juiste zijde omhoog, zodat
het beampatroon de correcte dekking geeft. De bovenkant van
de lens is gemarkeerd met TOP, zoals getoond in afbeelding 7.
Aan de bovenzijde van de draai- en kantelmodule bevindt zich
een fixeeruitsparing, die in de inkeping aan de bovenzijde van
de lens valt.

Tabel 2 hieronder geeft enkele typische
maskeringsconfiguraties die u kunt gebruiken bij een ingesteld
bereik van 30 meter.

Tabel 2: Maskeringsconfiguraties voor maximaal bereik

LED's
Afbeelding 17 geeft de LED's weer.

Afbeelding 17

Iltem Kleur Beschrijving

(2) Rood PIR actief

2 Groen Radar actief

3) Rood (klein) Antimaskering

4 Blauw Detectiealarm

(5) Infrarood Looptestcommunicatie

Configuratie Hoogte Hoek Max. Referentie
(m) (°) bereik (m)

Multibeam, optimaal 3 0 30 Afbeelding 9

Multibeam 6 9 25 Afbeelding 10

Ongevoelig voor 15 -2 30 Afbeelding 11

(huis)dieren [1]

Gordijndekking [2] 6 45 5 Afbeelding 12

[1] Maskeer de zwart gemarkeerde sectie voor huisdiervriendelijke
toepassingen tot maximaal 30 meter.

[2] Maskeer de zwart gemarkeerde sectie voor toepassingen met
gordijndekking.

Afbeelding 9 geeft het zijaanzicht bij een montagehoogte van
3 meter.

Afbeelding 9

(1) Sectie voor ver bereik (30 m)
(2) Sectie voor kort/middenbereik (6 tot 20 m)

Opmerking afbeelding 9: Compliance volgens EN 50131-2-4,
niveau 3, vereist montage op 3 m hoogte en aanpassing op 0°,
of montage op 1,5 m hoogte en aanpassing op -2°.

Afbeelding 10 geeft het zijaanzicht bij een montagehoogte van
6 meter.

Opmerking afbeelding 10: Deze configuratie is niet getest
volgens EN 50131-2-4.

Opmerking afbeelding 11: Maskeer de zwart gemarkeerde
sectie voor huisdiervriendelijke toepassingen tot maximaal
30 meter.

Opmerking afbeelding 12: Deze configuratie is niet getest
volgens EN 50131-2-4. Maskeer de zwart gemarkeerde sectie
voor toepassingen met gordijndekking.

Afbeelding 13 toont het patroon voor het maximale bereik in de
optimale positie (zie afbeelding 9). Maskering van de bovenste
sectie reduceert het bereik tot 20 meter.

Afbeelding 14 toont het patroon voor het minimumbereik
(10 meter). In dit geval reduceert maskering van de bovenste
sectie van de lens het bereik tot 6 meter.

Afbeeldingen 13 en 14
(1) Radar-dekking
(2) PIR-dekking
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Programmeeropties

Pulstelling

De pulstelling is het aantal keren dat de detector een beweging
moet registreren voordat een alarm wordt geactiveerd.

De meest gevoelige instelling van de pulstelling is 1.

Detectie-LED ingeschakeld

»  Uit: detectie-LED is uitgeschakeld
»  Aan: detectie-LED signaleert detectie

Programmering

Afbeelding 16

(1) Programmeer-LED (rood)
(2) Programmeerknop

Tabel 3 hieronder geeft een overzicht van alle beschikbare
instellingen.

Tabel 3: Programmeerinstellingen

Waarde
Optie 1 2 3
1. Bereik (m) 10 20 30*
2. Pulstelling 1* 2
3. Detectie-LED uIT* AAN

4. AM Uitgang Alarm en Storing*  Storing

* Standaardinstelling
Opmerkingen

« De antimask uitgang kan geprogrammeerd worden om
beide ‘Alarm en Storing’ relais te activeren, of alleen het
‘Storing’ relais.

*  Voor Klasse 3 regulering, zal ‘Alarm en Storing’ gekozen
moeten worden.

Instellingen van de DDI602AM wijzigen:

Opmerking: alleen de bovenste rode LED op de printplaat
wordt gebruikt bij het programmeren van de detector.

1. Druk de programmeerknop in om de optie te selecteren
die u wilt programmeren. Met één keer indrukken
selecteert u bereik, met twee keer pulstelling en met drie
keer de detectie-LED.

2. Wacht totdat de (rode) programmeer-LED uitgaat (meestal
na 4 seconden).
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3. Hierna knippert de programmeer-LED. Het aantal keren
dat de LED knippert, geeft de huidige instelling van de
gekozen optie aan.

4. Druk de programmeerknop in om de nieuwe waarde in te
stellen. Voorbeeld: druk de knop drie maal in om het
bereik op 30 meter in te stellen.

De programmeer-LED knippert twvee maal om aan te
geven dat de nieuwe waarde is ingesteld.

Gewijzigde instellingen voor de DDI602AM worden opgeslagen
in het permanente geheugen van de detector.

Voorbeeld

U wijzigt als volgt de instelling voor de detectie-LED van
OFF in ON:

1. Druk de programmeerknop drie keer in.

2. Wacht totdat de programmeer-LED niet meer brandt.

3. De programmeer-LED knippert één keer; dit betekent dat
de huidige waarde 'UIT' is.

4. Druk de programmeerknop twee keer in.

5. De programmeer-LED knippert twee keer; dit betekent dat
de nieuwe waarde is opgeslagen. De detector schakelt
hierna terug naar normaal bedrijf.

Opties op fabriekswaarden instellen:

U stelt de detector als volgt in op de fabriekswaarden:

1. Schakel de stroomtoevoer naar de detector uit.

2. Druk de programmeerknop in en houd deze ingedrukt (zie
afbeelding 16, item 2).

3. Schakel de stroomtoevoer naar de detector weer in.

4. De programmeer-LED knippert; laat hierna de
programmeerknop los.

U kunt de detector voor installatie resetten door middel van
een PP3-batterij (blokbatterij), of na installatie met een
voedingsspanning van 12 V.

Looptest

In de loopteststand is de blauwe detectie-LED ingesteld op ON
(aan). Telkens wanneer de DDI602AM een beweging
detecteert, gaat de detectie-LED branden.

Druk de programmeerknop één keer in om de loopteststand in
te schakelen. U kunt de detector vervolgens uitlijnen. Telkens
wanneer de DDI602AM iets detecteert, zal de detectie-LED
branden.

De teststand wordt automatisch uitgeschakeld als er
gedurende vijf minuten niets wordt gedetecteerd. U kunt de
loopteststand handmatig uitschakelen door de
programmeerknop drie maal in te drukken, of de
stroomtoevoer naar de detector uit en weer in te schakelen.

Opmerking: Controleer voordat u de looptest uitvoert of de
voorklep is geplaatst. Voer looptests alleen uit wanneer de
voorklep is geplaatst.

Let op: De detector heeft een groter bereik zonder de
beschermende voorklep. Voor het correcte beam-patroon moet
daarom de voorklep op de detector zijn aangebracht. U kunt
het gewenste bereik instellen met de waarden in tabel 3. Draai
en kantel de lensmodule over het kijkveld van de detector om
het juiste dekkingsgebied te bepalen (zie afbeelding 8).
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Storing-/antimaskeringscircuit

De storing-/antimaskeringstechnologie bewaakt de
detectieapparatuur en voorkomt zo dat de detector bewust
wordt uitgeschakeld door er obstakels voor te plaatsen.

Bediening

Het storing-/antimaskeringsrelais kan gedurende de eerste
twee minuten open blijven.

Schakel na installatie van de detector de loopteststand in om
de zelfkalibratie uit te laten voeren. Twee minuten na het
inschakelen van de loopteststand voert de
antimaskeringsfunctie de zelfkalibratie uit. Let erop dat hierbij
de voorklep op de detector is geplaatst. De detector schakelt
de loopteststand automatisch uit na vijf minuten.

Wanneer gedurende een minuut continu een
storing/antimaskeringsmelding wordt gegeven, wordt het
alarmcontact voor storing/antimaskering geopend. Dit blijft
open totdat de oorzaak van de maskering is verwijderd, of de
detector een succesvolle zelfkalibratie uitvoert.

Bij detectie van een interne storing wordt alleen het storing-
/antimaskeringsrelais geactiveerd. Bij detectie van een
antimaskeringsmelding worden echter zowel het storing-
/antimaskeringsrelais als het alarmrelais geactiveerd. In het
tweede geval brandt de kleine rode LED.

De detector voert twee keer per dag een zelfkalibratie uit: een
keer 's avonds bij afnemend omgevingslicht, en een keer 's
ochtends wanneer het omgevingslicht weer sterker wordt. Dit
wordt gedaan om te compenseren voor de natuurlijke neerslag
van verontreiniging op de voorklep, die valse storing-
/antimaskeringsmeldingen kan veroorzaken.

Wanneer na het afgeven van een storing-/antimaskeringsalarm
de maskering wordt verwijderd, wordt het betreffende
alarmcontact gesloten. 20 seconden na het sluiten van het
contact zal een nieuwe detectie weer een zelfkalibratie starten.

Spanningscontrole

De unit controleert zelf de voedingsspanning. Wanneer deze
buiten de specificaties ligt, wordt het storing-
/antimaskeringsrelais geopend. Deze blijft open totdat de
voedingsspanning weer binnen de specificaties komt.

LED op afstand bedienen
De LED's worden ingeschakeld wanneer een negatieve
spanning op de LED-klem wordt gezet.

Zelftest op afstand

Een zelftestroutine wordt gestart wanneer een negatieve
spanning op de TEST-klem wordt gezet. De
antimaskeringsdetector controleert zichzelf continu en activeert
het storing-/antimaskeringsrelais wanneer hij een interne fout
detecteert.

Accessoires

Carrier Fire & Security biedt de handlooptester DI6O1-WT aan
ter ondersteuning bij installaties.
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Specificaties

Regelgeving

Detectiebereik
Dekking

Aanpassing

Fresnel-lens

Aangepaste optiek

LED's

Radar frequentie band

Operationele frequentie

(verschilt per land)
DDI602AM-F1
DDI602AM-F2
DDI602AM-F3

Maximale vermogen

E.lLR.P.
DDI602AM-F1
DDI602AM-F2
DDI602AM-F3

Uitgangen

N/O

N/C

FAULT/MASK

Voeding

Stroom

Pulstelling

Temperatuurcompensatie

Besturing

Looptest

Bedrijfstemperatuur

Behuizing

Afmetingen (B x H x D)
Gewicht

Montagehoogte

Programmeerbaar: 10, 20 of 30 m

Detectiehoek 10 tot 70°, maximale
dekking 30 x 24 m

Draaiing —45° tot +45°, kanteling +45°

28 zones voor elk detectie-element;
kunnen worden gemaskeerd met
gordijnmaskers

Dubbel, met siliconen afgeschermd,
quadelement elimineert 50.000 lux wit
licht

Bovenste printplaat
Rood: programmeer-LED

Sensor-printplaat

Blauw: Detectoralarm

Rood (klein): Antimaskeringsalarm
Infrarood: Looptestcommunicatie
Rood: PIR actief

Groen: radar actief

8,5 op 10,6 GHz

10,525 GHz
10,587 GHz
9,9 GHz

27 dBm
27 dBm
14 dBm

Geruisloos, halfgeleider, ongevoelig voor
magnetisme.

Potentieelvrij relais, signaalcontact 24 V
AC/DC bij 50 mA met een geintegreerde
25 Q-weerstand.

Alarmtijd 5 seconden.

Potentieelsvrij relais, signaalcontact 24 V
AC/DC bij 50 mA met een geintegreerde
25 Q-weerstand.

Alarmtijd 5 seconden.

Potentieelsvrij relais, signaalcontact 24 V
AC/DC bij 50 mA met een geintegreerde
25 Q-weerstand.

10tot 15V DC

21 mA (12 V nominaal)
Stand-by 41 mA MAX

1of2

Analoge (thermistor) en digitale
gevoeligheidsregeling.

Digitale microprocessor met permanent
geheugen

Uitgangsteststand met LED-indicatie.
LED's optioneel uit te schakelen.

-30 tot +65°C

Slagvast ABS-kunststof met HDPE-
voorklep, UV-bestendig

125 x 175 x 130 mm
365 g netto, 551 g bruto

Variabel tot max. 6 m
Optimale hoogte 3 m voor volledig bereik
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Fabrikant

Waarschuwingen
en disclaimers met
betrekking tot de
producten

Certificatie

EN 50130
EN 50131

Omgevingsklasse

EU-richtlijnen

REACH

Beperkingen van
het gebruik

DDI602AM-F1
(10,525 GHz)

DDI602AM-F1
(10,587 GHz)
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13995 Pasteur Blvd

Palm Beach Gardens, FL 33418, USA
GEAUTORISEERDE EU
VERTEGENWOORDIGER:

Carrier Fire & Security B.V.

Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert, Nederland

DEZE PRODUCTEN ZIJN BEDOELD VOOR
VERKOOP AAN EN INSTALLATIE DOOR
GEKWALIFICEERDE BEROEPSKRACHTEN.
CARRIER FIRE & SECURITY GEVEN GEEN
GARANTIE DAT EEN PERSOON OF ENTITEIT
DIE DIENS PRODUCTEN AANSCHAFT,
WAARONDER “GEAUTORISEERDE DEALERS”
OF “GEAUTORISEERDE WEDERVERKOPERS”,
OP DE JUISTE WIJZE ZIJN OPGELEID OF
VOLDOENDE ERVARING HEBBEN OM
PRODUCTEN MET BETREKKING TOT BRAND
EN BEVEILIGING OP DE JUISTE WIJZE TE
INSTALLEREN.

Zie voor meer informatie over garantiebepalingen
en productveiligheid
https://firesecurityproducts.com/policy/product-
warning/ of scan de QR-code.

q

EN 50130-5
EN 50131-2-4, niveau 3, klasse IV
Gecertificeerd door Telefication B.V.

Opmerking: Alleen compliant met EN 50131-2-4
bij installatie op 1,5 en 3 m hoogte

IP55

Dit product voldoet aan de omgevingsvereisten
van EN 50130-5.

Carrier Fire & Security verklaart hierbij dat dit
apparaat voldoet aan de geldende eisen en
bepalingen van alle toepasselijke regels en
voorschriften, met inbegrip van maar niet beperkt
tot de richtlijn 2014/53/EU. Voor meer informatie
zie www.firesecurityproducts.com

Product kan stoffen bevatten die ook stoffen van
de kandidatenlijst zijn in een concentratie van
meer dan 0,1% w/w, volgens de meest recent
gepubliceerde kandidatenlijst op ECHA-website.
Informatie over veilig gebruik is te vinden op
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusi
on-intro

2012/19/EU (WEEE richtlijn): Producten met deze
label mogen niet verwijdert worden via de
gemeentelijke huisvuilscheiding in de Europese
Gemeenschap. Voor correcte vorm van kringloop,
geef je de producten terug aan jou locale
leverancier tijdens het aankopen van een
gelijkaardige nieuw toestel, of geef het af aan een
gespecialiseerde verzamelpunt. Meer informatie
vindt u op de volgende website: recyclethis.info

Gebruik de genoemde modellen alleen in de
volgende landen:

Albanié&, Argentinié, Australié, Belgié, Brazilie,
Denemarken, Hongarije, IJsland, Indonesié,
Letland, Litouwen, Malta, Nederland, Noorwegen,
Oekraine, Portugal, Rusland, Spanje, Taiwan,
VS, Zuid-Afrika, Zweden

Griekenland, Itali€, Thailand, VAE, VK
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https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusion-intro
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusion-intro

DDI602AM-F1 Duitsland, Finland, Frankrijk, Oostenrijk, Polen,
(9,9 GHz) Tsjechische Republiek
Contactgegevens

www.firesecurityproducts.com of www.aritech.com.

Voor klantenondersteuning, zie www.firesecurityproducts.com.

PL: Arkusz instalacyjny

Opakowanie
Opakowanie zawiera:

+ 1x DDI602AM

* 1 x szablon do wiercenia otworéw montazowych
* 3 x kotki rozporowe 31,75 mm

3 xwkrety 31,75 mm

* 1 x maska soczewki

* 2 x dodatkowe zastony

* 1 x podktadka sabotazowa

* 2 x kotki sabotazowe (rézne dtugosci)
+ 1 x plastikowe narzedzie blokujace

+ 1 xarkusz instalacyjny

* 1 x wkret pokrywy czotowej

Wprowadzenie

DDI602AM to zewnetrzna dualna czujka ruchu PIR/AM, ktora
wykorzystuje dwa niezalezne, pasywne detektory podczerwieni
oraz modut czujki mikrofalowej.

Programowalne opcje obejmujg zmienng liczbe impulséw i
wybér jednego z trzech zasiegéw: 10 m, 20 m i 30 m.

Montaz urzadzenia

Podczas wybierania potozenia nalezy pamietac¢, ze czujka PIR
jest bardziej czuta na ruch przecinajgcy wigzki podczerwieni i
mniej czuta na ruch w strone wigzek lub od nich, zas czujka
mikrofalowa jest bardziej czuta na ruch w strone czujki lub od
niej.

Podczas instalacji nalezy chroni¢ uktady elektroniczne przed
woda, poniewaz uwieziona wilgo¢ moze wplyng¢ na dziatanie
urzadzenia lub je uszkodzic.

Zaleca sie uszczelnienie otworéw do wprowadzenia kabli i
otworéw montazowych na $ruby od wewnatrz czujki przy
uzyciu uszczelniania akrylowego (niezawierajgcego silikonu).

Uwaga: przy doborze potozenia czujki nalezy upewnic sie, ze
jej pole widzenia nie jest zastoniete.
Aby zamontowac¢ czujke:

1. Wywier¢ w $cianie otwory na dwie sruby mocujgce, otwor
na wprowadzenie kabli i podktadke sabotazowg (jesli jest
uzywana). Patrz Rysunki 1i 3.

W zestawie znajduje sie szablon do wiercenia otworow.
Uwagi

* Nalezy zachowac odstep rowny co najmniej 10 cm od
gornej krawedzi obudowy , aby umozliwi¢ prawidtowe
ustawienie pokrywy i czujki.
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W przypadku nieréwnej powierzchni Sciany zaleca sie
uzycie podktadki sabotazowej. Patrz Rysunek 3.

W przypadku montowania urzgdzen obok siebie nalezy
rozmiescic je w odlegtosci co najmniej 1 m i nie wolno
kierowac ich wigzek na siebie. Gdy czujki sg montowane
tylng czescig do siebie, nie trzeba zachowywa¢ minimalnej
odlegtosci.

Zalecana minimalna, optymalna wysoko$¢ montazu czuijki
wynosi 3 m. Cho¢ mozna jg zamontowac¢ wyzej, ograniczy
to jej zasieg detekcji, zas wykrywany obiekt bedzie musiat
przemiesci¢ si¢ dalej w juz ograniczonej wigzce przed
zasygnalizowaniem uaktywnienia.

2. Zdejmij pokrywe, odkrecajac $rube blokujaca. Scisnij
boczne krawedzie pokrywy, aby zwolni¢ wewnetrzne
zatrzaski. Pokrywa podniesie sie z gniazda na zawiasach
u géry. Patrz Rysunek 2.

3. Uzyj noza do wyktadzin, aby otworzy¢ gumowg uszczelke
w celu wprowadzenia kabli do urzagdzenia (patrz
Rysunek 4). Przeciggnij standardowy osmiozytowy lub 12-
zytowy kabel alarmowy przez $ciane i nastepnie
bezposrednio do otworu do wprowadzenia kabli. Usuh
izolacje z zyt i podtgcz je do goérnego bloku zaciskéw ptytki
(Rysunek 15).

Przestroga: Nie wolno $cisng¢ kabla pomiedzy tylng
uszczelkg a powierzchnig montazowsg, poniewaz moze to
by¢ przyczyng dostania sie¢ wody do wnetrza obudowy. W
przypadku kabli doprowadzanych natynkowo nalezy uzy¢
wytamywanej zaslepki w dolnej czesci czujki. Prawidtowe i
nieprawidtowy sposoby prowadzenia kabli pokazano na
Rysunku 1.

4. Przykrec urzagdzenie do Sciany, upewniajgc sie, ze kotek
sabotazowy ma prawidtowg pozycje, a mikroprzetgcznik
sabotazowy jest zamkniety. Zawsze nalezy sprawdzi¢, czy
podstawa czujki jest dobrze przykrecona do Sciany, a
kotek sabotazowy jest docisniety do tylnej uszczelki
gumowej. Na nieréwnych powierzchniach nalezy uzywac
podktadki sabotazowej i umiesci¢ na niej kotek
sabotazowy. W zestawie znajduje sie szablon do
wiercenia otwordéw.

Aby pomac przy instalacji, dostarczono dwa zapasowe
kotki sabotazowe. Jeden kotek jest krétszy 0 1 mm, a
drugi 0 1 mm dtuzszy niz zamontowany oryginalnie kotek
sabotazowy. Kotek sabotazowy jest mocowany przez
wcisniecie i mozna go zdemontowad, delikatnie
wyciggajac. Patrz Rysunek 1.

5. Po dopasowaniu, podtgczeniu i zaprogramowaniu czujki:

a. Zatoz pokrywe na podstawe czujki.

b. Dokrec¢ lekko srube blokujaca.

c. Wibdz gorng czes¢ narzedzia blokujgcego do matych
wycie¢ po obu stronach pokrywy, a nastepnie nacisnij
lekko, aby zablokowa¢ pokrywe na podstawie, tak jak
pokazano na Rysunku 5.

d. Dokre¢ srube blokujaca.

Podtaczanie urzadzenia

Czujka DDI602AM jest wyposazona w zworki umozliwiajgce
skonfigurowanie wartosci potréjnych wewnetrznych rezystoréw
koncowych (TEOL), gdy sg wymagane. Wartosci to: 1, 2,2, 3,3,
4,7,5,616,8 kQ w przypadku rezystoréw alarmowych i
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sabotazowych (DEOL). Wartosci wynoszg odpowiednio 2,2,

3,3, 4,7, 5,6 oraz 10 kQ w przypadku usterki/antymaskowania.

Gdy uzywa sie potgczen TEOL, nalezy wtozy¢ zworke TEOL i
wybraé trzy wymagane wartosci rezystoréw do
usterki/antymaskowania, alarmu i sabotazu.

Gdy uzywa sig potgczen DEOL, nalezy wyja¢ zworke TEOL i
wybra¢ dwie wymagane wartosci rezystorow do alarmu i
sabotazu.

Rysunek 15 przedstawia:

1. Zworki rezystora TEOL

2. Punkty potgczeniowe

3. Wigczenie TEOL uzywane w potgczeniu ze zworkg z
wymagana rezystancja.

Rysunek 15

JTEOL  Zworka do wtgczenia TEOL. Rysunek 15a, pozycja 1.

Ja Zworka do ustawienia wartosci rezystora EOL do alarmu.
Rysunek 15a, pozycja 2.

Jt Zworka do ustawienia wartosci rezystora EOL do trybu
czuwania. Rysunek 15a, pozycja 3.

Jf Zworka do ustawienia wartosci rezystora EOL do usterki.

Rysunek 15a, pozycja 4.

Mozna takze usunagé zworki i podtgczy¢ rezystor dyskretny
bezposrednio do wyjs¢ alarmu, sabotazu lub usterki /
antymaskowania zgodnie ze specyfikacjg innej centrali.

Schemat elektryczny na Rysunku 15 przedstawia sposéb
podtaczenia czujki. W ponizszych przyktadach przedstawiono
sposob obliczania wartosci rezystorow DEOL i TEOL.

Przyktad obliczen rezystora TEOL dla pojedynczej linii

Tabela 1: Potaczenia

Styk Nazwa Opis
1 LED

Zdalne wigczenie diody LED

2 TEST Zdalne wejscie TEST

3,4 FAULT/MASK  Przekaznik usterki/antymaskowania,
normalnie zamkniety

4,5 TEOL Potrdjne rezystory koncowe

57 DEOL Podwadjne rezystory koncowe

56 ALARM N/C Przekaznik alarmu, normalnie
zamkniety

7,8 TAMPER N/C  Przekaznik sabotazowy, normalnie
zamkniety

9,10 ALARM N/O Przekaznik alarmu, normalnie otwarty

11,12 +,-12vV DC Zrédto zasilania 12 V (prad staty)

Zdarzenie Wartos¢ domysina  OBLICZENIE
(w omach)

SABOTAZ (ZWARCIE) 0 OBWOD
ZAMKNIETY

CZUWANIE 4K7 Rt

ALARM 9K4 Rt + Ra

USTERKA 14K7 Rt + Rf

ANTYMASKOWANIE 19K4 Rt + Ra + Rf

SABOTAZ (PRZERWA W Nieskonczonosé PRZERWA W

OBWODZIE) OBWODZIE

W przyktadzie uzyto rezystora 4,7 kilooma do sabotazu, 4,7
kilooma do alarmu i 10 kilooméw do usterki/antymaskowania,
wybrano tez zworke TEOL. W przypadku wyjs¢ izolowanych
nalezy wyjac¢ wszystkie zworki.

Przyktad obliczen rezystora DEOL dla pojedynczej linii

Zdarzenie Wartos¢ domysina (w  OBLICZENIE

omach)

SABOTAZ (ZWARCIE) 0 OBWOD
ZAMKNIETY

CZUWANIE 4K7 Rt

ALARM 9K4 Rt + Ra

SABOTAZ (PRZERWA W  Nieskonczono$é PRZERWA W

OBWODZIE) OBWODZIE

W przyktadzie uzyto rezystora 4,7 kilooma do sabotazu i 4,7
kilooma do alarmu. W przypadku wyj$¢ izolowanych nalezy
wyjac wszystkie zworki.
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Dopasowanie wielu barier podczerwieni i
maskowanie

Zamontowana w czujce DDI602AM soczewka wielofunkcyjna
generuje siedem wigzek podczerwieni o duzym zasiegu oraz
siedem wigzek kurtynowych o matym zasiegu. Uktad
podczerwieni wykrywa zmiany ciepta i ruch w zasiegu
widzenia, dlatego podczas pozycjonowania czujki nalezy
uwzgledni¢ takie obiekty jak drzewa, krzewy, stawy, kanaty
dymowe piecow oraz zwierzeta. Modut mikrofalowy wykrywa
ruch w strone czujki lub od niej i jest zaprogramowany w celu
ignorowania obiektow poruszajgcych sie poza zasiegiem
wykrywania.

Czujka jest wyposazony w dwie przesuwane przestony kurtyny
w celu zredukowania kata detekgiji.

Kurtyny sg przymocowane do przechylanej czesci czujki, tak
jak pokazano na Rysunku 6. Kazda sekcja soczewki czujki
zapewnia kat pokrycia okoto 10 stopni.

W zestawie znajduje sie dodatkowy zestaw przesuwanych
przeston w celu dalszego zawezenia kata wigzki podczerwieni,
np. jesli wymagany jest minimalny kat wynoszacy 10 stopni.

Kiedy detekcja ruchu wykracza poza zgdany obszar, nalezy
ustawi¢ czujke zgodnie z potrzebami i zamaskowac
odpowiednie wigzki, aby unikngé¢ fatszywych alarméw.

Nalezy uzy¢ fragmentow srebrnej maski samoprzylepnej, ktéra
jest mocowana do tylnej, gtadkiej czesci soczewki, tak jak
pokazano na Rysunkach od 9 do 12. Aby zwolni¢ soczewke,
nalezy delikatnie podnies¢ gorng i dolng krawedz modutu. Aby
wymieni¢ soczewke, nalezy najpierw wsung¢ jej jedng strone w
zaczepy na module kadrowania i przechylania. Po
zamocowaniu jednej krawedzi powtérzy¢ te czynnos¢ dla
drugiej krawedzi. Kiedy obie krawedzie sg zabezpieczone,
delikatnie podnie$¢ gorng i dolng krawedz modutu kadrowania
i przechylania, a nastepnie nacisngé soczewke, tak aby jg
zatrzasnac.

Soczewke nalezy zawsze wymienia¢ w prawidtowy sposéb,
aby zapewni¢ odpowiednie pokrycie szablonu barier
podczerwieni. Gorna czes$¢ soczewki ma oznaczenie TOP, tak
jak pokazano na Rysunku 7. W gérnej czesci modutu
kadrowania i przechylania znajduje sie naciecie, ktére
umieszcza sie w wycieciu w gornej czesci soczewki.

Tabela 2 ponizej zawiera podsumowanie typowych wariantéw
maskowania, ktére sg uzywane po ustawieniu zasiegu na
30 metrow.
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Tabela 2: Warianty maskowania dla maksymalnego zasiegu

Konfiguracja Wysokos¢é Pochyle- Maks. Wskazéwka
(m) nie (°) zasieg (m)

Wigzkowa, 3 0 30 Rysunek 9

optymalna

Wigzkowa 6 9 25 Rysunek 10

Odporno$¢ na 1,5 -2 30 Rysunek 11

zwierzeta [1]

Kurtynowa [2] 6 45 5 Rysunek 12

[1] Czarny obszar powinien zosta¢ zamaskowany w przypadku
zastosowan w przejsciu dla zwierzat w odlegtosci do 30 metrow.

[2] Czarny obszar powinien zosta¢ zamaskowany w przypadku
zastosowan z wykorzystaniem kurtyn.

Na Rysunku 9 przedstawiono widok boczny dla wysokosci
montazu réwnej 3 m.

Rysunek 9

(1) Sekcja duzego zasiegu 30 m
(2) Sekcja krotkiego/sredniego zasiegu od 6 m do 20 m

Uwaga do Rysunku 9: aby zapewni¢ zgodno$¢ z normg
EN 50131-2-4 stopien 3, nalezy zamontowac czujke na
wysokosci 3 m i ustawi¢ 0° lub zamontowac ja na wysokosci
1,5 mi ustawi¢ -2°.

Na Rysunku 10 przedstawiono widok boczny dla wysoko$ci
montazu réwnej 6 m.

Uwaga do Rysunku 10: tej konfiguracji nie testowano pod
wzgledem zgodnosci z normg EN 50131-2-4.

Uwaga do Rysunku 11: Nalezy zamaskowac czarng czes¢
w przypadku zastosowan w przejsciu dla zwierzagt w odlegtosci
do 30 metrow.

Uwaga do Rysunku 12: tej konfiguracji nie testowano pod
wzgledem zgodnosci z normg EN 50131-2-4. Nalezy
zamaskowac czarng czes¢ w przypadku zastosowan

z wykorzystaniem kurtyn.

Rysunek 13 przedstawia wariant dla maksymalnego zasiggu w
optymalnej pozycji (patrz Rysunek 9). Zamaskowanie gornej
czesci soczewki zmniejsza zasieg do 20 m.

Na Rysunku 14 przedstawiono sposéb uzyskania minimalnego
zasiegu (10 m). W tym przypadku zamaskowanie goérnej czesci
soczewki zmniejsza zasieg do 6 m.

Rysunki 13i 14

(1) Zakres mikrofalowy
(2) Zasieg podczerwieni

Programowalne opcje

Liczba impulséw

Liczba impulséw to liczba wykry¢ ruchu przez detektor, zanim
zostanie zasygnalizowany alarm.

Gdy liczba impulsow jest ustawiona na 1, czujka jest
najbardziej czuta.
Wiaczona dioda LED

*  Wyi.: dioda LED wytgczona
* Wk dioda LED sygnalizuje alarm

Programowanie

Rysunek 16

(1) Dioda LED programowania (czerwona)
(2) Przycisk programowania

Wszystkie dostepne ustawienia przedstawiono w Tabeli 3
ponize;.

Tabela 3: Ustawienia programowania

Wartos¢
Opcja 1 2 3
1. Zasieg (m) 10 20 30*
2. Liczba impulsow 1* 2
3. Dioda LED alarmowa  WYL.* Wt.

4. Wyijscie A-M Alarm i usterka* Usterka

Diody LED

Diody LED przedstawiono na Rysunku 17.

Rysunek 17

Pozycja Kolor Opis

Q) Czerwony Aktywna czujka PIR

2) Zielony Aktywna czujka mikrofalowa

3) Czerwony (maly)  Antymaskowanie

4) Niebieski Alarm

5) Dioda IR do komunikacji z testerem czujek
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* Ustawienia domysine
Uwagi

*  Wyjscie antymaskowania mozna zaprogramowac tak, aby
zostaly aktywowane oba przekazniki ("Alarm i usterka")
lub tylko sam przekaznik "Usterka".

» Dla zgodnosci z normami Stopien 3 musi zosta¢ wybrane
ustawienie "Alarm i usterka".

Aby zmieni¢ dowolne ustawienia DDI602AM:

Uwaga: Do programowania czujki uzywa sie tylko czerwonej
diody LED w gérnej czesci ptytki.

1. Naciénij przycisk programowania, aby wybra¢ numer opcji,
ktéra ma zostaé zmieniona. Nacisnij jeden raz, aby wybraé
zasieg, dwa razy, aby wybrac liczbe impulséw lub trzy
razy, aby wybrac tryb diody LED alarmu.

2. Poczekaj do momentu, kiedy dioda LED programowania
(czerwona) zgasnie (zwykle 4 sekundy).

3. Policz liczbe mignie¢ diody LED programowania, aby
ustawi¢ biezgcg wartos¢ danej opcji.

4. Nacisnij przycisk programowania, aby wybra¢ numer
wartosci nowego ustawienia. Przykiad: aby ustawi¢ zasieg
30 m, nacisnij trzy razy.

Dioda LED programowania zamiga dwa razy, aby
potwierdzi¢ ustawienie nowej wartosci.

Wszystkie zmiany dokonane w ustawieniach DDI602AM sa
zapisywane w pamieci nieulotnej.
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Przyktad

Aby zmieni¢ ustawienie diody LED alarmowej z WYL. na
WL.:

1. Nacisnij przycisk programowania trzy razy.

2. Poczekaj do momentu, kiedy dioda LED programowania
zgasnie.

3. Dioda LED programowania mignie jeden raz, aby
wskazaé, ze biezgce ustawienie to WYL.

4. Nacisnij przycisk programowania dwa razy.

5. Dioda LED programowania mignie dwa razy w celu
wskazania, ze zapisano nowg wartos¢. Czujka wznowi
normalne dziatanie.

Resetowanie opcji

Aby przywréci¢ domysine ustawienia czujki:

1. Odigcz zasilanie czujki.

2. Nacisnij i przytrzymaj przycisk programowania (patrz
Rysunek 16, pozycja 2).

3. Podtacz zasilanie czujki.

4. Kiedy dioda LED programowania mignie, zwolnij przycisk
programowania.

Czujke mozna zresetowac przed zamontowaniem na $cianie,
korzystajgc z dodatkowej baterii lub podtgczajgc napiecie 12 V
do urzadzenia w miejscu instalacji.

Test

W trybie testu niebieska dioda LED zostaje wtgczona. Dioda
LED zaczyna $wieci¢ za kazdym razem, gdy czujka DDI602AM
wykryje obecnos¢ uzytkownika.

Aby przejs¢ do trybu testu, nalezy jeden raz nacisng¢ przycisk
programowania. Nastepnie mozna wyregulowaé czujke. Dioda
LED zaczyna $wieci¢ za kazdym razem, gdy DDI602AM
wykryje obecno$¢ uzytkownika.

Tryb testu konczy sie automatycznie po uptywie pigciu minut
od ostatniego alarmu. Mozna takze nacisna¢ przycisk
programowania trzy razy lub odigczy¢, a nastepnie podtaczy¢
ponownie zasilanie, aby anulowac tryb testu.

Uwaga: podczas wykonywania testu czujek nalezy upewni¢
sie, ze pokrywa przednia jest zatozona. Nie nalezy
przeprowadzac testu po zdjeciu pokrywy.

Przestroga: zasieg czujki zwieksza sie po zdjeciu pokrywy
przedniej. Z tego powodu konieczne jest zamontowanie
pokrywy, aby stworzy¢ prawidtowe warunki pracy. Tabela 3
bedzie pomocna podczas regulacji zasiegu. Aby uzyskac
prawidtowy obszar pokrycia, nalezy przechyla¢ i ustawiaé
modut soczewki w polu widzenia (patrz Rysunek 8).

Obwéd usterki/antymaskowania
Funkcja usterki/antymaskowania uniemozliwia celowe
wytgczenie czujki poprzez ustawienie przeszkody.
Obstuga

W ciggu pierwszych dwéch minut przekaznik funkcji
usterki/antymaskowania moze pozostawac otwarty.

Po zamontowaniu czujki nalezy wykonaé¢ automatycznag
kalibracje; wykonuje sie to w trybie testu. Po 2 minutach od
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wybrania trybu testu zostanie wykonana automatyczna
kalibracja funkcji antymaskowania, dlatego tez nalezy
poprawnie zatozy¢ pokrywe przednig. Test zostanie
zakonczony po 5 minutach od jego wybrania.

Po wykryciu usterki/antymaskowania, ktére trwa ciggle przez
jednag minute, styk alarmowy usterki/antymaskowania otworzy
sie i pozostanie otwarty az do usuniecia przyczyny
maskowania lub pomysinego wykonania automatycznej
kalibracji.

Po wykryciu usterki wewnetrznej dziata wytacznie przekaznik
usterki/antymaskowania. W warunkach antymaskowania dziata
jednak zaréwno przekaznik usterki/antymaskowania, jak i
przekaznik alarmowy. W przypadku tego drugiego mata,
czerwona dioda LED jest wtgczona.

Automatyczna kalibracja jest wykonywana kazdego wieczoru
przy zmniejszonym poziomie o$wietlenia i kazdego ranka przy
zwigkszonym poziomie oswietlenia. Umozliwia to
skompensowanie zanieczyszczen nagromadzonych na
pokrywie przedniej, ktérych obecnosé w innym wypadku
powodowataby falszywy alarm usterki/antymaskowania.

Po wystapieniu alarmu usterki/antymaskowania i usunieciu
maski styk alarmu usterki/antymaskowania zamknie sie. Po
kolejnych 20 sekundach od nastepnego wykrycia zostanie
uruchomiona automatyczna kalibracja.

Kontrola napiecia

Urzadzenie ma wbudowang funkcje automatycznej kontroli
napiecia zasilania. Jesli napiecie zasilania rézni sie od wartosci
podanej w danych technicznych, przekaznik
usterki/antymaskowania otworzy sie i pozostanie otwarty az do
przywrocenia poprawnej wartosci napiecia.

Zdalna obstuga diody LED
Diody LED zostang wigczone po podaniu potencjatu ujemnego
do zacisku LED.

Zdalny automatyczny test

Procedura automatycznego testu zostanie uruchomiona po
podaniu potencjatu ujemnego do zacisku TEST. Funkcja
automatycznej kontroli warunku antymaskowania dziata w
sposob ciggly. Przekaznik usterki/antymaskowania zostanie
wigczony po wykryciu wewnetrznej usterki.

Akcesoria

Firma Carrier Fire & Security ma w ofercie reczny tester czujek
DI601-WT, pomocny podczas instalaciji.

Dane techniczne
Zasieg czujki

Programowalny: 10 m, 20 m lub 30 m

Pokrycie Kat wykrywania od 10 do 70°, maksymalne
pokrycie 30 x 24 m
Regulacja kadrowanie od -45° do +45°, pochylenie

+45°

Soczewka Fresnela 28 wigzek, ktére mozna zamaskowac przy

uzyciu przesuwanych zaslepek

Dostosowana optyka Poczwérny element z podwdjng ostong
silikonowg (odpornos¢ na $wiatto biate do

50 000 lukséw)
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Diody LED

Zakres czestotliwosci
radaru

Czestotliwos¢ robocza

(zalezna od kraju)
DDI602AM-F1
DDI602AM-F2
DDI602AM-F3

Maksymalna moc

wyjsciowa E.I.R.P.
DDI602AM-F1
DDI602AM-F2
DDI602AM-F3

Wyjscia
NO

NC

Fault/Mask

Wejscie zasilania

Pobdr pradu

Liczba impulséw

Kompensacja
temperatury

Sterowanie

Test kontrolny

Temperatura robocza

Obudowa

Wymiary
(szer. x wys. x gteb.)
Waga

Wysokos$¢ montazu

U gory plytki

Czerwona: dioda LED programowania
Ptytka z czujnikiem

Niebieska: Alarm

Czerwona (mata): Alarm antymaskowania
Podczerwien: do komunikacji z testerem
czujek

Czerwona: Aktywna czujka PIR

Zielona: Aktywna czujka mikrofalowa

Od 8,5 do 10,6 GHz

10,525 GHz
10,587 GHz
9,9 GHz

27 dBm
27 dBm
14 dBm

Przekaznik odporny na pole magnetyczne.
Beznapigciowy styk sygnatowy przekaznika
24V (prad przemienny/prad staty) przy

50 mA z wbudowanym rezystorem
szeregowym 25 Q.

Czas alarmu 5 sekund.

Beznapieciowy styk sygnatowy przekaznika
24 V (prad przemienny/prad staty) przy

50 mA z wbudowanym rezystorem
szeregowym 25 Q.

Czas alarmu 5 sekund.

Beznapigciowy styk sygnatowy przekaznika
24V (prad przemienny/prad staty) przy 50
mA z wbudowanym rezystorem
szeregowym 25 Q.

od 10 do 15 V (prad staty)

21 mA (12 V nominalnie)
Czuwanie, maks. 41 mA

1llub2

Analogowa (termistor) i cyfrowa
kompensacja czutosci

Mikroprocesor cyfrowy z pamiecia nieulotng

Tryb testu wyjs¢ ze wskazaniem przy uzyciu
diod LED. Opcja wytgczenia diod LED.

-30 do +65°C

Plastikowa obudowa ABS o duzej
odpornosci na wstrzgsy i UV z pokrywg
HDPE.

125 x 175 x 130 mm

365 g netto, 551 g brutto

Zmiennado 6 m
Optymalna wysokos¢ 3 m w celu petnego
zasiegu

Informacje prawne

P/N 146655999-1 (ML) « REV G « ISS 14DEC20

Producent

Ostrzezenia

i zastrzezenia
dotyczace
produktu

Certyfikaty

EN 50130
EN 50131

Klasa
Ssrodowiskowa

Dyrektywy Unii
Europejskiej

REACH

WPROWADZONE NA RYNEK PRZEZ:

Carrier Fire & Security Americas Corporation Inc.
13995 Pasteur Blvd

Palm Beach Gardens, FL 33418, USA
AUTORYZOWANY PRZEDSTAWICIEL NA
TERENIE UE:

Carrier Fire & Security B.V.

Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert, Holandia

TEN PRODUKT JEST PRZEZNACZONY DO
SPRZEDAZY | MONTAZU PRZEZ
WYKWALIFIKOWANYCH SPECJALISTOW.
CARRIER FIRE & SECURITY NIE UDZIELA
ZADNEJ GWARANCJI, ZE JAKAKOLWIEK
OSOBA LUB JAKIKOLWIEK PODMIOT
NABYWAJACY JEJ PRODUKTY, W TYM
LAUTORYZOWANI SPRZEDAWCY” ORAZ
LAUTORYZOWANI DEALERZY”, SA
PRAWIDLOWO PRZESZKOLENI LUB
DOSWIADCZENI TAK, BY MOGLI
PRAWIDLOWO ZAMONTOWAC PRODUKTY
ZABEZPIECZAJACE.

Wiecej informacji o zastrzezeniach dotyczacych
gwarancji oraz bezpieczenstwa produktéw mozna
przeczytac na stronie
https://firesecurityproducts.com/policy/product-
warning/ lub po zeskanowaniu kodu QR.

ced

EN 50130-5
EN 50131-2-4, stopien 3, klasa IV
Certyfikowane przez Telefication B.V.

Uwaga: zgodnos$¢ z normg EN 50131-2-4
zapewniona tylko po zamontowaniu na wysokosci
1,5i3m.

IP55

Ten produkt spetnia wymogi srodowiskowe normy
EN 50130-5.

Carrier Fire & Security niniejszym deklaruje
zgodnosé urzadzenia ze wszystkimi
wymaganiami wszystkich stosownych dyrektyw,
tacznie z, lecz nie ograniczajac sie do, Dyrektywg
2014/53/EU. Wiecej informacji na stronie
www.firesecurityproducts.com.

Produkt moze zawiera¢ substancje, ktore
znajdujg sie na liscie kandydackiej, w stezeniu
powyzej 0,1% wag., zgodnie z ostatnio
opublikowang listg kandydackg na stronie
internetowej ECHA.

Informacje na temat bezpiecznego uzytkowania
mozna znalez¢ na stronie
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusi
on-intro

2012/19/EU (dyrektywa WEEE): Na terenie Unii
Europejskiej produktdw oznaczonych tym
znakiem nie wolno wyrzuca¢ wraz z odpadami
miejskimi. W celu zapewnienia prawidtowego
recyklingu produkt nalezy odda¢ lokalnemu
sprzedawcy lub przekazaé do wyznaczonego
punktu zbidrki. Aby uzyska¢ wiecej informac;ji,
patrz: recyclethis.info
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https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusion-intro
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusion-intro

Ograniczenia Wymienione modele powinny by¢ uzywane tylko

uzycia w nastepujgcych krajach:

DDI602AM-F1 Albania, Argentyna, Australia, Belgia, Brazylia,

(10,525 GHz) Dania, Holandia, Hiszpania, Islandia, Indonezja,
totwa, Litwa, Malta, Norwegia, Portugalia, Rosja,
RPA, Tajwan, Ukraina, Stany Zjednoczone,
Szwecja, Wegry

DDI602AM-F2 Grecja, Wiochy, Tajlandia, Zjednoczone Emiraty

(10,587 GHz) Arabskie, Wielka Brytania

DDI602AM-F3 Austria, Czechy, Finlandia, Francja, Niemcy,

(9,9 GHz) Polska

Informacje kontaktowe
www.firesecurityproducts.com lub www.aritech.com.

Kontakt z pomoca techniczng jest mozliwy pod adresem
www.firesecurityproducts.com

PT: Ficha de instalacao

Embalagem
A embalagem contém:

+ 1 x DDI602AM

* 1 xmodelo de perfuragado para furos de fixagéo
* 3 xbuchas de 31,75 mm

+ 3 x parafusos de 31,75 mm

* 1 xmascara de lente

* 2 xcortina adicionais

+ 1 x tampa anti-vandalismo

* 2 Xxtampas anti-vandalismo (comprimentos diferentes)
* 1 x ferramenta de bloqueio em plastico

* 1 xficha de instalagédo

+ 1 xtampa de parafuso da tampa frontal

Introdugao

O Detector DDI602AM Outdoor Dual PIR/AM é um detector de
movimento e accionador de alarme de instalagdo no exterior
que utiliza dois detectores de infravermelhos passivos
independentes e um modulo de sensor por microondas.

As opgdes programaveis incluem um contador variavel de
impulsos e trés opgdes de alcance de detecgdo: 10 m, 20 me
30 m.

Instalagao da unidade

Ao posicionar o detector, tenha em consideragdo que o sensor
PIR é mais sensivel ao movimento que cruza os feixes, e
menos sensivel a movimentos de aproximagao ou
afastamento directo dos feixes; 0 sensor por microondas &
mais sensivel a movimentos de aproximagao ou afastamento
do sensor.

Durante a instalagao, proteja os componentes electrénicos da
agua, uma vez que a humidade pode afectar ou danificar a
unidade.

Recomenda-se que os orificios para passagem de cabos e
instalagdo de parafusos sejam selados dentro do detector
utilizando um selante acrilico (sem silicone).
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Nota: ao instalar o detector, certifique-se de que o campo de
visdo do mesmo néo estd obstruido.

Para instalar o detector:

1. Abra furos na parede para os dois parafusos de fixagao, a
entrada para cabos e a bucha anti-vandalismo (se
utilizada). Consulte as Figuras 1 e 3.

E fornecido um modelo de abertura de furos.
Notas

. Mantenha um espaco livre de 10 cm, no minimo,
acima da caixa do detector para permitir colocar a
cobertura e o detector correctamente.

* Recomendamos a utilizagéo das tampas anti-
vandalismo em paredes irregulares. Consulte a
Figura 3.

Ao instalar as unidades lado a lado, manter um espaco
minimo de 1 m entre os detectores; estes nao devem ficar
virados directamente um para o outro. Ndo sera
necessario manter uma distadncia minima entre as
unidades quando estas forem instaladas de costas uma
para a outra.

A altura ideal recomendada para instalagdo do detector é
de 3 m. Embora seja possivel instalar a unidade a alturas
superiores, tal ira resultar na redugéo do alcance de
deteccao e também ira requerer que o intruso continue a
mover-se na ja reduzida area de detecgéo antes de ser
activada a sinalizagdo.

2. Pararemover a tampa, desaperte o parafuso de blogueio.
Aperte os lados da tampa frontal para libertar as patilhas
internas. A tampa roda a partir da parte de cima e é
retirada da ranhura de localizagdo. Consulte a Figura 2.

3. Utilize uma lamina afiada para abrir o vedante de
borracha, de maneira a permitir a passagem dos cabos
para dentro da unidade (consulte a Figura 4). Passe o
cabo de alarme padrao de 8 ou 12 fios através da parede
e directamente para dentro da entrada de cabos.
Descarne os fios e ligue ao bloco de terminais superior da
PCI (consulte a Figura 15).

Cuidado: evite que o cabo fique preso entre a junta
traseira e a superficie de montagem, para ndo permitir a
entrada de agua. Para cabos instalados a superficie,
utilize o recorte para ligagdes localizado na base do
detector. Consulte a Figura 1 para ver exemplos da
colocagéao correcta e incorrecta de cabos.

4. Aparafuse a unidade a parede, certificando-se de que o
pino de tamper esté correctamente localizado e que o
micro-interruptor de tamper esta fechado. Certifique-se
sempre de que a base do detector esta aparafusada a
parede com seguranga para que o pino de tamper fique
encaixado na junta de borracha traseira. Nas superficies
irregulares, utilize a tampa anti-vandalismo e coloque o pé
de tamper na tampa. E fornecido um modelo de
perfuragao.

Para auxiliar a instalagao, sdo fornecidos dois pés de
tamper sobresselentes. Um dos pés € 1 mm mais curto e
o outro € 1 mm mais comprido do que o pé de tamper
original. O pé de tamper encaixa no pino e pode ser
removido puxando-o cuidadosamente do parafuso.
Consulte a Figura 1.
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5. Quando o detector estiver alinhado, ligado e programado
de acordo com a instalagéo:

a. Instale a tampa na base do detector.

b. Aparafuse ligeiramente o parafuso de bloqueio.

c. Coloque o topo da ferramenta de bloqueio no
pequeno entalhe de cada lado da tampa, e aplique
uma pressao ligeira até a tampa encaixar na base,
conforme ilustrado na Figura 5.

d. Aperte o parafuso de bloqueio.

Ligagao da unidade

O DDI602AM inclui jumpers que permitem configurar valores
de resisténcia interna tripla de fim de linha (T-EOL - Triple
End-of-Line), nos casos em que s&o necessarias resisténcias.
Os valores séo: 1; 2,2; 3,3; 4,7; 5,6 e 6,8 kQ para Alarme e
Tamper (resisténcias DEOL). Os valores sao 2,2; 3,3; 4,7; 5,6
e 10 kQ para Falha/Anti-mascara.

Ao utilizar ligagbes de resisténcia tripla de fim de linha (T-
EOL), introduza o jumper de resisténcia tripla de fim de linha
(T-EOL) e seleccione os trés valores necessarios da
resisténcia correspondentes a Falha/Anti-mascara, Alarme e
Tamper.

Ao utilizar ligagbes de resisténcia dupla de fim de linha (D-
EOL), retire o jumper de resisténcia tripla de fim de linha (T-
EOL) e seleccione os dois valores necessarios da resisténcia
para Alarme e Tamper.

A Figura 15 mostra:

1. Jumpers de resisténcia tripla de fim de linha (T-EOL)

2. Pontos de ligagédo

3. Activado para resisténcia tripla de fim de linha (T-EOL),
utilizado com um jumper a resisténcia necessaria.

Figura 15

JT-EOL Jumper para activar T-EOL. Figura 15a, item 1.

Ja Jumper para definir o valor da resisténcia de fim de linha
(EOL) para alarme. Figura 15a, item 2.

Jt Jumper para definir o valor da resisténcia de fim de linha
(EOL) para standby. Figura 15a, item 3.

Jf Jumper para definir o valor da resisténcia de fim de linha

(EOL) para falha. Figura 15a, item 4.

Em alternativa, pode retirar os jumpers e ligar uma resisténcia
directamente as saidas de alarme, tamper ou falha/anti-
mascara, conforme especificado por equipamentos de outros
fabricantes.

O esquema de ligagdes da Figura 15 mostra como ligar o
detector. Os exemplos abaixo mostram como calcular os
valores da resisténcia de fim de linha dupla (D-EOL) e da
resisténcia de fim de linha tripla (T-EOL).

Exemplo de calculo de resisténcia de fim de linha tripla (T-
EOL) em zona Unica

Exemplo utilizando resisténcias 4k7 Tamper, 4k7 Alarme e 10k
Falha/A-M, também jumper T-EOL seleccionado. Retire todos
0s jumpers para saidas isoladas.

Exemplo de calculo de resisténcia de fim de linha dupla
(D-EOL) em zona unica

Predefinigdo (Ohm) CALCULO

TAMPER (CURTO) 0 CIRCUITO FECHADO
STANDBY 4K7 Rt

ALARME 9K4 Rt + Ra

TAMPER (ABERTO) Inf. CIRCUITO ABERTO

Evento

Exemplo utilizando resisténcias 4k7 Tamper e 4k7 Alarme.
Retire todos os jumpers para saidas isoladas.

Tabela 1: Ligagoes

Terminal  Label Descrigao

1 LED LED remoto activo

2 TEST Entrada TESTE remoto

3,4 FALHA/ Relé falha/anti-mascara normalmente
MASCARA fechado

4,5 T-EOL Resisténcias triplas de fim de linha

57 D-EOL Resisténcias duplas de fim de linha

5,6 ALARME N/C Relé de alarme, normalmente fechado

7,8 TAMPER N/C Relé de tamper, normalmente fechado

9,10 ALARME N/O Relé de alarme, normalmente aberto

11, 12 +,-12VDC Fonte de alimentagéo de 12 VDC

Evento Predefinigdo (Ohm) CALCULO

TAMPER (CURTO) 0 CIRCUITO FECHADO

STANDBY 4K7 Rt
ALARME 9K4 Rt + Ra
FALHA 14K7 Rt + Rf
ANTI-MASCARA 19K4 Rt + Ra + Rf

TAMPER (ABERTO)  Inf. CIRCUITO ABERTO
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Alinhamento e mascaramento multifeixe

A lente multifungdes instalada no detector DDI602AM produz
sete feixes de longo alcance e sete feixes de cortina de médio
a curto alcance, PIR. O circuito PIR detecta alteragdes de
calor e movimento no padrao do feixe, devendo-se ter em
conta objectos como arvores, arbustos, pequenos lagos, tubos
de caldeiras e animais ao posicionar o detector. O médulo por
microondas detecta movimentos reais de aproximagéo ou
afastamento do detector e esta programado para ignorar
objectos que se desloquem para fora do intervalo de detecgao
pré-seleccionado.

O modulo do detector esta equipado com dois obturadores
deslizantes para reduzir o angulo de deteccgéo.

As cortinas estao instaladas no modulo pan e tilt, conforme
mostrado na Figura 6. Cada secc¢éo da lente de detecgéo
oferece um padrao de cobertura de cerca de 10 graus.

E fornecido um conjunto adicional de deslizadores de cortinas
caso o padrao do feixe fique ainda mais estreito, por exemplo
se for necessério o dngulo de detecgdo minimo de 10 graus.

Quando a cobertura exceder a area de detecgéo pretendida,
ajuste o médulo conforme requerido e mascare eventuais
feixes, na vertical ou na horizontal, para evitar a detecgéo
indesejada.

Utilize pedacgos da fita de mascara prateada autocolante
aplicados ao lado posterior liso da lente, conforme mostrado
nas Figuras 9 a 12. Levante cuidadosamente os bordos
superior e inferior do modulo pan e tilt para libertar a lente.
Para voltar a colocar o médulo, comece por deslizar um dos
lados da lente para dentro dos clipes no modulo pan e tilt.
Depois de fixar um dos lados, repita o procedimento para o
lado oposto. Quando ambos os lados estiverem fixos, levante
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cuidadosamente os bordos superior e inferior do médulo pan e
tilt e carregue na lente para encaixa-la no lugar.

Volte a colocar sempre a lente na orientagao correcta para
assegurar uma cobertura exacta do padrao de feixes. O topo
da lente estd marcado como TOP (topo), conforme mostrado
no Figura 7. Existe um entalhe de localizagdo no topo do
modulo pan e tilt, o qual é inserido no recorte no topo da lente.

A Tabela 2 abaixo resume as configuragdes de mascaramento
tipicas a utilizar quando a opgéo de alcance esta definida
como 30 metros.

Tabela 2: Configuragoes de mascaramento para o alcance
maximo

Figura 17

Iltem Cor Descrigao

(2) Vermelho PIR activo

2 Verde Microondas activo

3) Vermelho (pequeno) Anti-mascara

(4) Azul Alarme de detecgéo

5) Infravermelhos Comunicagéao do walk tester

Configuragao Altura Inclinagdo Alcance Referéncia

(m) °) maximo

(m)

Multifeixe, ideal 3 0 30 Figura 9
Multifeixe 6 9 25 Figura 10
Imunidade a animais 1,5 -2 30 Figura 11
domésticos
Cobertura das 6 45 5 Figura 12

cortinas [2]

[1] A area a preto deve ser mascarada para aplicagdes Pet alley até
30 metros.

[2] A area a preto deve ser mascarada para aplicacdes de cobertura
de cortina.

A Figura 9 mostra a vista lateral para uma altura de instalagéo
de 3 metros.

Figura 9

(1) Seccao de 30 metros, longo alcance
(2) Curto/médio alcance, secgdo de 6 m a 20 m

Nota da Figura 9: A conformidade com EN 50131-2-4 Grau 3
exige uma altura de instalagéo de 3 metros e um ajuste de 0°,
ou uma altura de instalagéo de 1,5 metros e um ajuste de -2°.

A Figura 10 mostra a vista lateral para uma altura de
instalagdo de 6 metros.

Nota da Figura 10: Esta configuragédo néo foi testada de
acordo com a norma EN 50131-2-4.

Nota da Figura 11: Mascare a sec¢do marcada a preto para
aplicagoes “pet alley” até 30 m.

Notas da Figura 12: Esta configuragao nao foi testada de
acordo com a norma EN 50131-2-4. Mascare a secgao
marcada a preto para aplicagdes de cobertura das cortinas.

A Figura 13 mostra o padrao para o alcance maximo na
posicéo ideal (ver a Figura 9). Mascarar a secgao superior da
lente reduz o alcance para 20 m.

A Figura 14 mostra o padrao para o alcance minimo. Neste
caso, mascarar a secgao superior da lente reduz o alcance
para 6 m.

Figuras 13 e 14

(1) Cobertura por microondas
(2) Cobertura PIR

LEDs

Os LEDs sao mostrados na Figura 17.

40/ 48

Opgoes programaveis

Contadorde impulsos

A contagem de impulsos € o numero de vezes que o detector
tem de detectar uma presenga antes de assinalar um alarme.

Quando a contagem de pulsos esta definida como 1, o
detector atinge a sensibilidade maxima.
LED de detecg¢ao activado

+  Off (Desligado): o LED de deteccéo esta desactivado
*  On (Ligado): O LED de deteccgao assinala a detecgéo

Programacao

Figura 16

(1) LED de programagéo (vermelho)
(2) Botéo de programagao

Todas as definigdes disponiveis sdo indicadas na Tabela 3
abaixo.

Tabela 3: Definicoes de programagao

Valor
Opcao 1 2 3
1. Intervalo (m) 10 20 30*
2. Contagem de pulsos 1* 2

3. LED de detecgao
4, A-M Saida

OFF* (Desligado) ON (Ligado)

Alarme e Falha*  Falha

* Predefini¢cdes
Notas

* A saida anti-mascara pode ser programada para activar
ambos os relés de ‘Alarme e Falha’ ou somente o relé de
‘Falha’.

. Para conformidade Grau 3, deve ser seleccionado ‘Alarme
e Falha'.

Para alterar as definices do DDI602AM:

Nota: s6 o LED vermelho superior da PCI ¢ utilizado na
programacao do detector.

1. Prima o botdo de programacéo para seleccionar o numero
de opgéo que pretende alterar. Prima uma vez para
alcance, duas vezes para contagem de pulsos e trés
vezes para o LED de detecgao.

2. Aguarde até o LED de programagéo (vermelho) se
desligar (geralmente 4 segundos).

3. Conte o numero de vezes que o LED de programacao
pisca para determinar o valor actual para essa opgao.
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4. Prima o botdo de programacao para seleccionar o niumero
do valor para a nova definigdo. Exemplo: para definir o
alcance como 30 m, prima trés vezes.

O LED de programacéo pisca duas vezes para indicar que
0 novo valor foi definido.

As alteragées efectuadas as definicbes do DDI602AM
guardadas na memoéria ndo volatil do detector.

Exemplo

Para alterar a definicao do LED de detecg¢ao de OFF
(desligado) para ON (ligado):

1. Prima o botdo de programacéo trés vezes.

2. Aguarde até o LED de programagéo se desligar.

3. O LED de programagéao pisca uma vez para indicar que o
valor actual est4 desligado.

4. Prima o botdo de programacao duas vezes.

5. O LED de programagcéo pisca duas vezes para indicar que
0 novo valor foi guardado. O detector volta para 0 modo
de operagado normal.

Opcoes de reposigcao

Para repor as definigcoes de fabrica do detector:

1. Desligue a alimentacao do detector.

2. Prima continuamente o bot&do de programagao (consulte a
Figura 16, item 2).

3. Ligue a alimentagéo do detector.

4. Depois de o LED de programacao piscar, solte o botdo de
programacao.

Pode efectuar a reposigéo do detector antes da instalagéo,
com uma bateria PP3, ou aplicando 12 V a unidade no local.

Walk test

No modo de walk test, a opgao de LED de detecgao azul esta
definida como ON (ligado). O LED de detecg&o acende-se de
cada vez que o DDI602AM detecta a sua presenca.

Para entrar no modo de walk test, prima uma vez o botédo de
programacao. A unidade pode entdo ser alinhada. O LED de
deteccéo acende-se no DDI602AM de cada vez que ocorre a
detecgao.

O modo de teste termina automaticamente cinco minutos apés
a Ultima detecgdo. Em alternativa, prima o botao de
programacao trés vezes, ou desligue e volte a ligar a
alimentacédo para cancelar o modo de walk test.

Nota: ao efectuar um walk test, certifique-se de que a tampa
frontal esta colocada. Nao efectue walk teste com a tampa
removida.

Cuidado: o alcance do detector aumenta sem a tampa de
protecgéo frontal. Por conseguinte, a tampa frontal tem de
estar colocada para estabelecer o padrao de feixes correcto.
Utilize a Tabela 3 para ajustar o alcance conforme necessario.
Efectue pan e tilt do médulo da lente sobre o campo de viséo
para obter a area de cobertura correcta (consulte a Figura 8).
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Circuito de falha/anti-mascara

A tecnologia de falha/anti-mascara impede a desactivagao
deliberada do detector através da monitorizagdo de eventuais
obstru¢des do equipamento de detecgéo.

Operagao

Durante os dois primeiros minutos o relé de falha/anti-mascara
pode permanecer aberto.

Ap0s a instalagao o detector tem de efectuar a auto-
calibragéo, entrando para tal no modo de walk test. Apds 2
minutos a seleccionar walk test, anti-mascara efectua a auto-
calibragédo, pelo que a tampa frontal deve estar firmemente
colocada. Apds 5 minutos a seleccionar walk test, o teste
termina.

Depois de uma falha/anti-mascara ter sido detectada
constantemente durante um minuto, abre-se o contacto de
alarme falha/anti-mascara, o qual permanece aberto até a
causa da mascara ser eliminada ou até o detector efectuar
uma auto-calibragéo.

Se for detectada uma condigéo de falha interna, funcionara
apenas o relé de falha/anti-mascara. No entanto, em
condigbes de anti-mascara, o relé de falha/anti-mascara E o
relé de alarme funcionam. Nesta condi¢do, acende-se o LED
vermelho pequeno.

A auto-calibragao é executada sempre ao cair da noite, em
condigbes de luz ambiente diminuida, e de manha durante o
aumento das condi¢des de luz. Isto compensa a acumulagéo
natural de sujidade na tampa frontal, o que poderia causar
uma falsa detecgao de falha/anti-mascara.

Apds um alarme de falha/anti-mascara, quando a mascara é
removida o contacto de alarme de falha/anti-mascara fecha-
se. Posteriormente, 20 segundos depois, a detec¢do seguinte
inicia uma auto-calibragao.

Verificagao da tensao

A unidade executa um auto-teste a tenséo de alimentagao e
se nao estiver de acordo com as especificagdes, abre-se o
relé de falha/anti-mascara até a tenséo de alimentagao se
encontrar dentro da especificagao.

Funcionamento do LED remoto
Os LEDs séo activados quando é aplicado um negativo ao
terminal de LEDs.

Auto-teste remoto

Uma rotina de auto-teste é activada quando é aplicado um
negativo ao terminal TESTE. O detector de anti-mascara esta
constantemente em auto-verificagdo e opera o relé de
falha/anti-mascara quando é detectada uma condigéo de falha
interna.

Acessorios

A Carrier Fire & Security pode fornecer um walk tester DI601-
WT portatil para auxiliar nas instalagoes.
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Especificagoes

Informacgao reguladora

Alcance de detecgéo

Cobertura

Ajuste

Lente Fresnel

Optica personalizada

LEDs

Frequéncia

Frequéncia de operacéo

(especifico do pais)
DDI602AM-F1
DDI602AM-F2
DDI602AM-F3

Poténcia maxima de

saida E.l.LR.P.
DDI602AM-F1
DDI602AM-F2
DDI602AM-F3

Saidas

NO

NC

Falha/mascara

Entrada de alimentagéo

Corrente

Contagem de impulsos

Compensagéo de
temperatura

Controlo

Walk test

Temperatura de
funcionamento

Caixa

Dimensdes, LXxA X P
Peso

Altura da instalagéo

Programavel: 10 m, 20 m ou 30 m.

Angulo de detecgao entre 10 e 70°, 30 x 24
m de cobertura max.

—45° a +45° pan, tilt +45°

28 zonas para cada elemento de detecgéo,
que pode ser mascarado com as cortinas
deslizantes

Elemento quadruplo com blindagem dupla
de silicone elimina 50.000 lux de luz branca

PCI superior
Vermelho: LED de programagéao

Sensor PCI

Azul: Alarme de detector

Vermelho (pequeno): Alarme anti-mascara
Infravermelhos: Comunicagéo do walk tester
Vermelho: PIR activo

Verde: Microondas activo

8,5a10,6 GHz

10,525 GHz
10,587 GHz
9,9 GHz

27 dBm
27 dBm
14 dBm

Silencioso, estado sélido, imunidade
magnética.

Contacto de de relé livre de porténcial,
24 VAC/DC a 50 mA com uma resisténcia
integral de 25 Q em série

Tempo de alarme 5 segundos.

Contacto de de relé livre de poténcial,
24 VAC/DC a 50 mA com uma resisténcia
de 25 Q em série

Tempo de alarme 5 segundos.

Contacto de relé livre de poténcial,
24 VAC/DC a 50 mA com uma resisténcia
de 25 Q em série.

10a15VDC

21 mA (12 V nominal)
Standby 41 mA MAX

lou?2

Ajuste de sensibilidade analégico (termistor)
e digital

Microprocessador digital com memaria ndo
volatil

Modo de saida de teste com indicagéo LED.
Opcéo de desactivagdo dos LEDs.

-30a+65°C

Plastico ABS de alto impacto com tampa
HDPE, estabilizado para UV

125 x 175 x 130 mm
365 g liquido, 551 g bruto

Variavel até 6 m
Altura ideal 3 m para alcance total
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Fabricante

Avisos e isengbes
de
responsabilidade
dos produtos

Certificacao

EN 50130
EN 50131

Classe ambiental

Directivas da
Unido Europeia

REACH

COLOCADO NO MERCADO POR:

Carrier Fire & Security Americas Corporation Inc.
13995 Pasteur Blvd

Palm Beach Gardens, FL 33418, USA

REPRESENTANTE EU AUTORIZADO:
Carrier Fire & Security B.V.
Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert, Netherlands

ESTES PRODUTOS ESTAO PREVISTOS PARA
SEREM VENDIDOS E INSTALADOS POR
PROFISSIONAIS QUALIFICADOS. A CARRIER
FIRE & SECURITY NAO PODE APRESENTAR
QUALQUER GARANTIA DE QUE QUALQUER
PESSOA OU ENTIDADE QUE COMPRE OS
SEUS PRODUTOS, INCLUINDO QUALQUER
“DISTRIBUIDOR AUTORIZADO” OU
“REVENDEDOR AUTORIZADO”, TEM
FORMAGCAO OU EXPERIENCIA ADEQUADA
PARA INSTALAR CORRETAMENTE
PRODUTOS RELACIONADOS COM A
SEGURANGA E A PROTEGAO CONTRA
INCENDIOS.

Para mais informagdes sobre isengdes de
garantia e sobre a seguranca dos produtos,
consulte
https://firesecurityproducts.com/policy/product-
warning/ ou faga a leitura do cédigo QR.

C€

EN 50130-5
EN 50131-2-4, Grau 3, Classe IV
Certificado por Telefication B.V.

Nota: em conformidade com a norma EN 50131-
2-4, apenas quando instalado entre 1,5 e 3 m.

IP55

Este produto cumpre os requisitos ambientais da
norma EN 50130-5.

A Carrier Fire & Security declara que este
dispositivo se encontra em conformidade com os
requisitos e disposigcbes aplicaveis, e com todas
as regras e regulamentos aplicaveis, incluindo,
entre outros, a Diretiva 2014/53/EU. Para mais
informagdes consulte
www.firesecurityproducts.com

O produto pode conter substancias da Lista de
Candidatos de concentragédo acima de 0.1% w/w,
de acordo com a lista de Candidatos publicada
recentemente no site ECHA.

Informacgdes de utilizagdo segura podem ser
encontradas em
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusi
on-intro

2012/19/EU (directiva WEEE, sobre Residuos de
Equipamentos Eléctricos e Electronicos): Os
produtos marcados com este simbolo ndo podem
ser eliminados como lixo municipal ndo separado
na Unido Europeia. Para uma reciclagem
adequada, devolva este equipamento ao
fornecedor local aquando da compra de um novo
equipamento equivalente, ou coloque-o num
ponto de recolha designado para o efeito. Para
mais informacgdes, consulte: recyclethis.info
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https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusion-intro
https://firesecurityproducts.com/en/content/intrusion-intro

Restricdes de Utilize apenas os modelos listados nos paises

utilizagéo seguintes:

DDI602AM-F1 Albania, Argentina, Australia, Africa do Sul,

(10,525 GHz) Bélgica, Brasil, Dinamarca, Espanha, Holanda,
Hungria, Islandia, Indonésia, Letdnia, Lituania,
Malta, Noruega, Portugal, Russia, Suécia,
Taiwan, Ucrania, EUA.

DDI602AM-F2 Grécia, Italia, Tailandia, EAU, Reino Unido

(10,587 GHz)

DDI602AM-F3 Alemanha, Austria, Republica Checa, Finlandia,

(9,9 GHz) Franga, Polénia

Informagdes de contacto
www.firesecurityproducts.com ou www.aritech.com.

Para assisténcia ao cliente, consulte
www.firesecurityproducts.com.

SV: Installationsblad

Forpackning
Forpackningen innehaller:

+ 1x DDI602AM

* 1 x borrmall f6r monteringshal
+ 3x31,75 mm plugg

*  3x31,75 mm skruvar

* 1xlinsmask

* 2 Xxextraridagaller

+ 1 x sabotagsplatta

* 2 xsabotageplatta (olika langder)
+ 1 xlasverktyg

+ 1 stinstallationsmanual

* 1 x skruv till fronthdlje

Inledning
DDI602AM kombidetektor PIR/AM-detektorn ar en extern

rérelsedetektor och larmutlédsare som anvander tva oberoende

passiva IR-detektorer plus en mikrovagsgivarmodul.

Programmerbara alternativ inkluderar en variabel pulsrakning

och ett val av tre detektionsintervall: 10 m, 20 m och 30 m.

Montera enheten

Vid placering av detektorn bér du beakta att PIR-sensorn ar
mer kanslig for en rorelse Over stralarna, och mindre kanslig
for en rorelse direkt mot eller fran stralarna; medan
mikrosensorn ar mer kanslig for rorelse mot och bort fran
sensorn.

Under installation, skydda elektroniken mot vatten, eftersom
instangd fukt kan paverka eller skada enheten.

Vi rekommenderar att kabelgenomféringen och
skruvmonteringshéalen tatas inifran detektorn med hjalp av
akrylbaserat (icke-silikonbaserat) tatningsmedel.

OBS! Vid placering av detektorn, se till detektorns synfalt ar
fritt.
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For att montera detektorn:

1.

Borra hal i de tva fastskruvarna, kabelinféringen och
sabotagekoppen (om sadant anvands). Se figurerna 1
och 3.

En hal-borrmall finns.
Anmarkningar

*  La&mna minst 10 cm (4 tum) fritt utrymme ovanfor
toppen av detektorhuset sa att locket och detektorn
kan placeras pa ratt satt.

* Virekommenderar att du anvander sabotageplattan
pa ojamna vaggytor. Se figur 3.

Vid montering av enheter sida vid sida, maste ett avstand
pa minst 1 meter lamnas mellan detektorerna, och
detektorerna far inte titta direkt mot varandra. Inget
minimumutrymme behdvs vid montering av enheterna

rygg mot rygg.

Den rekommenderade optimala monteringshojden for
detektorn &r 3 meter. Aven om det &r méjligt att montera
enheten hégre kommer detta att ge en sdmre rackvidd och
krava att detekteringsféremalet ror sig langre genom det
redan reducerade detekteringsomradet innan aktivering
utléser.

Ta bort kdpan genom att lossa lasskruven. Pressa sidorna
av frontluckan for att frigbra de invéandiga hakarna. Locket
ar pahangt ovanifran och lyfts ut genom platsfacket. Se
figur 2.

Anvand en kniv for att 6ppna en gummitatning for att tillata
inféring av kablar in i enheten (se figur 4). Dra in kabeln
med minst 4 ledare genom vaggen och direkt in i
kabelgenomféringen. Frilagg kablarna och anslut till
toppen av kretskortsplinten (se figur 15).

Varning: Lat inte kabeln vara klamd mellan den bakre
packningen och monteringsytan eftersom detta kan orsaka
vattenintrangning. Fér ytmonterade kablar anvander du
ledningsutskarningen pa undersidan av detektorn. Se figur
1 for bra och daliga kabelvagar.

Skruva fast enheten pa vaggen och se till att
sabotagestiftet ar korrekt placerat och att
sabotagemikrobrytaren &r sluten. Se alltid till att
detektorbasen skruvas fast i vdggen sa att sabotagefoten
trycks in i den bakre gummipackningen. Pa ojamna ytor
anvander du sabotagekoppen och placerar
sabotageplattan i koppen. Borrmall finns.

For att underlatta installationen, finns tva extra
sabotagefétter. En &r 1 mm kortare och den andra ar

1 mm langre an den ursprungligen monterade
sabotagefoten. Sabotagefoten har en skjutpassning och
kan avlagsnas genom att forsiktigt dra den fran stiftet. Se
figur 1.

Nar detektorn &r inpassad, ansluten och programmerad
for att passa installationen:

a. Montera kapan pa detektorbasen.

b. Skruva latt at lasskruven.

c. Sattden dvre delen av lasverktyget i det lilla hacket
pa vardera sidan av kapan, och anbringa sedan ett
[att tryck tills den lases pa basen, sdsom visas i fig. 5.

d. Dra at lasskruven.
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Anslutning av enheten

DDI602AM inkluderar byglar som later dig konfigurera interna
tredubbla motstand i slutet av ledningen (TEOL), nar TEOL-
motstand kravs. Vardena ar: 1, 2,2, 3,3, 4,7, 5,6 och 6,8 kQ for
larm- och sabotage (DEOL-motstand). Vardena ar 2,2, 3,3,
4,7, 5,6 och 10 kQ for Fel/Anti-mask.

Vid anvandning av TEOL-anslutningar satter du i TEOL-bygeln
och valjer de tre nddvandiga motstandsvardena for Fel/Anti-
mask, larm och sabotage.

Vid anvandning av DEOL-anslutningar tar du bort TEOL-
bygeln och véljer de tva nédvandiga motstandsvardena for
larm och sabotage.

Figur 15 visar:

1. TEOL-motstandsbyglar

2. Inkopplingspunkter

3. TEOL mgjliggér anvandning tillsammans med en bygel vid
det erforderliga motstandet.

Figur 15

JTEOL Bygel for att aktivera TEOL. Figur 15a, punkt 1.

Ja Bygel for att stalla in EOL-motstandsvarde for larm. Figur
15a, punkt 2.

Jt Bygel for att stalla in EOL-motstandsvarde for
seriemotstand. Figur 15a, punkt 3.

Jf Bygel for att stalla in EOL-motstandsvarde for fel. Figur 15a,
punkt 4.

Alternativt kan du ta bort byglarna och ansluta externa
motstand direkt till larm-, sabotage- eller Fel/Anti-mask-
utgangarna sasom anges av tredjepartsutrustning.

Kopplingsschemat i figur 15 visar hur man ansluter detektorn.
Exemplen nedan visar hur man berdknar DEOL- och TEOL-
vardena.

TEOL-berdakningsexempel for en enstaka sektion

Handelse Standardvarde BERAKNING
(Ohm)

SABOTAGE (KORT) 0 Kortsluten KRETS

VILOLAGE 4K7 Rt

LARM 9K4 Rt + Ra

FEL 14K7 Rt + Rf

ANTI MASK 19K4 Rt + Ra + Rf

SABOTAGE (OPPEN) Inf. OPPEN KRETS

Exempel med hjalp av motstadnden 4k7 sabotage, 4k7 larm och
10k Fel/Anti-mask, ocksd TEOL-bygel vald. Ta bort alla byglar
for isolerade utgangar (utan inbyggda motstand)..

DEOL-berakningsexempel for en enstaka sektion

Héndelse Standardvarde BERAKNING
(Ohm)

SABOTAGE (KORT) 0 Kortsluten KRETS

VILOLAGE 4K7 Rt

LARM 9K4 Rt + Ra

SABOTAGE (OPPEN) Inf. OPPEN KRETS

Exempel med hjalp av 4k7 sabotage- och 4k7 larmmotstand.
Ta bort alla byglar for isolerade utgangar.
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Tabell 1: Anslutningar

Plint Klistermarke Beskrivning

1 LED Fjarrlysdiod aktivera

2 TEST Fjarr-TEST ingang

3,4 FEL/MASK Fel/Anti-Mask-relaet normalt stangt
4,5 TEOL Tredubbla motstand i slutet av linjen
57 DEOL Dubbla motstand i slutet av linjen
56 ALARM N/C Larmrela, normalt stangt

7,8 SABOTAGE N/C  Sabotagereld, normalt stéangt

9, 10 ALARM N/O Larmrela, normalt 6ppet

11, 12 +,-12V DC 12 V DC-strémkalla

Multistralejustering och maskering

Multifunktionsoptiken monterad pa DDI602AM-detektorn
producerar sju langdistansstralar och sju medel-till-kortdistans-
rida-PIR-stralar. PIR-kretsen kanner av forandringar i varme
och rorelse i stralmonstret; darfor bor fdremal sdsom trad,
buskar, dammar, pannrékgangar och djur beaktas vid
placeringen av detektorn. Mikrovagsmodulen upptacker verklig
rorelse mot eller bort fran detektorn och ar programmerad att
ignorera eventuella féremal som ror sig utanfér det pa férhand
valda detektionsomradet.

Detektormodulen ar forsedd med tva skjutbara galler for att
minska detekteringsvinkein.

Ridaerna ar monterade pa panorerings- och tiltningsmodulen
som visas i figur 6. Varje sektion av detektoroptiken ger ett
tackningsmonster pa ca 10 grader.

En extra uppsattning av ridareglagen tillhandahalls for att
stralmonstret ska kunna minskas ytterligare, till exempel om
det kravs en lagsta detektionsvinkel pa 10 grader.

Nar tackningen 6verskrider det 6nskade detektionsomradet,
justera modulen efter behov och maskera bort eventuella
stralar, antingen vertikalt eller horisontellt, for att undvika
oOnskad detektering.

Anvand delar av den sjalvhaftande silvermaskeringstejpen fast
pa den bakre, slata sidan av optiken sasom visas i figurerna 9
till 12. Lyft forsiktigt de 6vre och nedre kanterna av
panorerings-och tiltningsmodulen for att frigéra optiken. For att
byta ut optiken ska du bérja med att skjuta den ena sidan av
optiken i klipsen pa panorerings-och tiltningsmodulen. Nar
forsta sidan ar sakrad, gér du samma sak for den motsatta
sidan. Nar bada sidor ar sakrade, lyft forsiktigt de dvre och
undre kanterna pa panorerings- och tiltningsmodulen och tryck
pa optiken for att klicka den pa plats.

Byt alltid optiken pa ratt satt for att sdkerstalla exakt
stralmdnstertackning. Den évre delen av optiken ar markt TOP
sasom visas i fig. 7. Det finns ett lokaliseringsspar pa den dvre
delen av panorerings- och lutningsmodulen som lokaliserar i
utskarningen pa toppen av linsen.

Tabell 2 nedan sammanfattar typiska
maskeringskonfigurationer att anvandas nar
rackviddsalternativet ar installt till 30 meter.

Tabell 2: Maskeringskonfigurationer for maximal rackvidd

Konfigurering Hojd Tilt (°) Max. Referens
(m) rackvidd (m)

Multistrale, optimal 3 0 30 Figur 9

Multistrale 6 9 25 Figur 10

P/N 146655999-1 (ML) « REV G « ISS 14DEC20



Konfigurering Hojd Tilt (°) Max. Referens
(m) rackvidd (m)
Husdjursskydd [1] 15 -2 30 Figur 11
Ridatackning [2] 6 45 5 Figur 12
[1] Svart omrade bér maskeras for husdjursapplikationer upp till 30
meter.

[2] Svart omrade bor maskeras for ridatackningsapplikationer.

Figur 9 visar sidovy fér monteringshdéjd pa 3 m.

Figur 9
(1) Lang rackvidd 30 m avsnitt
(2) Kort/medellang rackvidd 6 m till 20 m avsnitt

Figur 9 kommentar: EN 50131-2-4 Grade 3 efterlevnad
kréaver 3 m monteringshdéjd och 0° justering, eller 1,5 m
monteringshdjd och -2° justering.

Figur 10 visar sidovy for monteringshojd pa 6 m.

Figur 10 kommentar: Denna instéallning har inte testats enligt
EN 50131-2-4.

Figur 11 kommentar: Maskera av det svartmarkerade
avsnittet for husdjurspassageapplikationer upp till 30 meter.

Figur 12 kommentarer: Denna installning har inte testats
enligt EN 50131-2-4. Maskera av det svartmarkerade avsnittet
for ridatackningsapplikationer.

Figur 13 visar monstret for den maximala rackvidden i den
optimala positionen (se figur 9). Maskering av den 6vre delen
av optiken minskar rackvidden till 20 meter.

Figur 14 visar monstret for den minsta rackvidden (10 m). | det
fallet minskar maskeringen av den 6vre delen av optiken
rackvidden till 6 meter.

Figur 13 och 14

(1) Mikrovagstackning
(2) PIR-tackning

LED-indikeringar
LED-indikeringar visas i figur 17.

Programmering

Figur 16
(1) Programmerings-LED (réd)
(2) Programmeringsknapp

Alla tillgangliga instéllningar ar listade i Tabell 3 nedan.

Tabell 3: Programmeringsinstéllningar

Vérde
Alternativ 1 2 3
1. Réckvidd (m) 10 20 30*
2. Pulsrékning 1* 2
3.  Detekterings-LED AV* PA

4. A-M Utgang Larm och Fel*  Fel

Figur 17

Objekt Farg Beskrivning

1) Réd PIR aktiv

2 Gron Mikrovag aktiv

3) Rod (liten) Anti-Mask

4 Bla Detektionslarm

5) Infrardd Gangtestkommunikation

Programmerbara alternativ

Pulsrakning

Pulsrakningen ar det antal ganger detektorn maste detektera
en narvaro innan ett larm signaleras.

Nar pulsrakningen ar satt till ett, ar detektorn mest kanslig.

Detekterings-LED aktiverad

*  Av: Detekterings-LED:en ar inaktiverad
»  Pa: Detekterings-LED:en &ar aktiverad
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* Standardinstallningar
Anmarkningar

*  Anti-mask utgangen kan programmeras for att aktivera
bade ‘Larm och Fel relaerna eller enbart ‘Fel’-reldet.
*  For Grade 3 maste ‘Larm och Fel véljas.

For att &ndra nagon av DDI602AM-instéllningarna:

OBS! Endast kretskortets 6versta roda LED anvands i
programmering av detektorn.

1. Tryck pa programmeringsknappen for att valja den
alternativsiffra som du vill andra. Tryck en gang for
intervall, tva ganger for pulsrakning, och tre ganger for
detekterings-LED.

2. Vanta tills programmeringens (réda) LED slocknar
(normalt 4 sekunder).

3. Rakna antalet ganger programmerings-LED:en blinkar for
att faststalla det aktuella vardet for det alternativet.

4. Tryck pa programmeringsknappen for att valja siffran for
den nya installningen. Exempel: For att stélla in
rackvidden till 30 m tryck tre ganger.

Programmerings-LED:en blinkar tva ganger for att indikera
att det nya vardet faststalldes.

Eventuella forandringar av DDI602AM-instéllningar lagras i
detektorns minne.

Exempel

For att &ndra detekterings-LED:ens instéllning fran AV till
PA:

1. Tryck pa programmeringsknappen tre ganger.

2. Vanta tills programmerings-LED:en slacks.

3. Programmerings-LED:en blinkar en gang for att visa att
det aktuella vardet ar avstangt.

4. Tryck pa programmeringsknappen tva ganger.

5. Programmerings-LED:en blinkar tva ganger for att visa att
det nya vardet har lagrats. Detektorn atergar till normal
drift.

Aterstillningsalternativ

For att aterstalla detektorn till standardinstéllningarna:

1. Ta bort strdmmen fran detektorn.
2. Tryck och hall in programmeringsknappen (se figur 16,
punkt 2).
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3. Anslut strémmen till detektorn.
4. Efter att programmerings-LED:en blinkat, slapp
programmeringsknappen.

Du kan aterstélla detektorn antingen fore installation, med ett
PP3-batteri, eller genom att applicera 12 V pa enheten pa
plats.

Gangtest

| gangtestlage ar alternativet for den bla detekterings-LED:en
instéllt till PA: Detekterings-LED:en lyser varje gang
DDI602AM kanner av din narvaro.

Starta gangtestlaget genom att trycka pa
programmeringsknappen en gang. Enheten kan sedan stallas
in. Detekterings-LED:en tédnds pa DDI602AM varje gang en
detektering sker.

Testlaget avslutas automatiskt fem minuter efter sista
detekteringen. Alternativt trycker du pa programknappen tre
ganger, eller tar du bort och kopplar sedan till strdmmen for att
avbryta gangtestlaget.

OBS! Nar du utfor ett gangtest, se till att den framre kapan ar
pa plats. Utfor inte gangtester med kapan borttagen.

Varning: Detektorns rackvidd dkar utan den skyddande kapan.

Darfor maste framre kapan vara monterad for att faststalla
korrekt stralménster. Anvand tabell 3 for att justera rackvidden
vid behov. Panorera och luta optikmodulen éver synfaltet for
att fa ratt tdckningsomradet (se figur 8).

Fel/Anti-mask-kretsen

Fel/Anti-mask-tekniken férhindrar avsiktligt inaktivering av
detektorn genom att 6vervaka for obstruktion av
detekteringsutrustning.

Drift

Under de forsta tva minuterna kan Fel/Anti-mask-relaet forbli
Oppet.

Efter installationen behover detektorn sjalvkalibrera och detta
g6rs genom att starta gangtestlage. Efter 2 minuter av valt
gangtest kommer Anti-mask att sjalvkalibrera sa framre kapan
maste vara ordentligt monterad. Efter 5 minuters valt gangtest
avslutas testet.

Efter att ett Fel/Anti-mask har detekterats konstant i en minut
Oppnas kontakten Fel/Anti-mask-larm och forblir 6ppen fills
antingen orsaken till maskingen ar undanrojd eller detektorn
har genomfort en framgangsrik sjalvkalibrering.

Om ett internt fel upptacks da aktiveras endast Fel/Anti-mask-
reldet. | ett Anti-mask-tillstand kommer dock saval Fel/Anti-
mask-reldet som larm-relaet att aktiveras. | detta senare
tillstand tands den lilla réda lampan.

Sjalvkalibreringen ager rum varje kvall under minskande
omgivningsljus och varje morgon under 6kande ljus. Detta
kompenserar for naturlig ansamling av smuts pa framsidan;
som annars skulle kunna orsaka en falsk detektering Fel/Anti-
mask.

Efter ett Fel/Anti-mask-larm och maskeringen har tagits bort,
stangs kontakten Fel/Anti-mask-larm. Efter ytterligare 20
sekunder kommer nasta detektering att initiera en
sjalvkalibrering.
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Spanningskontroll

Enheten sjalvtestar matningsspanningen och om den ar utom
specifikationen 6ppnas Fel/Anti-mask-relaet tills
matningsspanningen ligger inom specifikationen.
Fjarrdrifts-LED

LED:arna aktiveras nar en negativ appliceras pa LED-plinten.

Fjarrsjalvtest

En sjalvtestrutin aktiveras nar en negativ appliceras pa LED-
plinten. Anti-Mask-detektorn utfér regelbundet egenkontroller
och aktiverar Fel/Anti-mask-relaet om ett feltillstdnd detekteras.

Tillbehor

Carrier Fire & Security kan tillhandahalla en handhallen
gangtestare DI601-WT for att underlatta installationer.

Specifikationer

Detekteringsrackvidd Programmerbar: 10 m, 20 m eller 30 m

Omfattning 10 till 70° detektionsvinkel, 30 x 24 m
téckning max.

Justering -45° till +45° panorering, tilt 45°

Fresnel-lins 28 sektioner for varje detekteringselement,

som kan maskeras med ridareglagen

Anpassad optik Dubbel kiselavskarmade quad-element

eliminerar 50 000 lux av vitt ljus

Ovansida kretskort

Ro6d: Programmerings-LED
Sensor kretskort

Bla: Detektorlarm

R&d (liten): Anti-masklarm
Infrar6d: Gangtestkommunikation

LED-indikeringar

Ro6d: PIR-aktiv

Gron: Mikrovag aktiv
Radar frekvensband 8,5 till 10,6 GHz
Arbetsfrekvens

DDI602AM-F1 10.525 GHz

DDI602AM-F2 10.587 GHz

DDI602AM-F3 9.9 GHz

Maximal effekt E.I.R.P.

DDI602AM-F1 27 dBm

DDI602AM-F2 27 dBm

DDI602AM-F3 14 dBm

Utgangar Tyst, solitt tillstdnd, magnetiskt immun.

NO Spanningsfritt reld, signalkontakt 24 V
AC/DC vid 50 mA med ett integrerat 25 Q-
seriemotstand.

Larmtid 5 sekunder.

NC Spanningsfritt reld, signalkontakt 24 V
AC/DC vid 50 mA med ett integrerat 25 Q-
seriemotstand.

Larmtid 5 sekunder.
Fel/Mask Spanningsfritt reld, signalkontakt 24 V

AC/DC vid 50 mA med ett integrerat 25 Q-
seriemotstand.

Ingangsspanning 10 Vtill 15V DC

Strém 21 mA (12 V nominell)
Vantelage 41 mA max

Pulsréakning leller2
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Temperatur-
kompensering

Kontroll

Gangtest

Driftstemperatur

Kapsling

Matt, Bx HxD
Vikt
Monteringshdjd

Analog (termistor) och digital
kanslighetsjustering

Digital mikroprocessor med bestandigt
minne

Utgangstestlage med LED-indikering.
Majlighet att avaktivera LED.

-30 till +65 °C

Stotsaker ABS-plast med HDPE-képa, UV-
stabiliserad

125 x 175 x 130 mm
365 g netto, 551 g brutto

Variabel upp till 6 m
Optimal hdjd 3 m for hela sortimentet

Information om foreskrifter

Leverantor

Produktvarningar
och friskrivningar

Certifiering

EN 50130
EN 50131

Miljoklass

EU-direktiv

REACH

SLAPPT PA MARKNADEN AV:

Carrier Fire & Security Americas Corporation Inc.
13995 Pasteur Blvd

Palm Beach Gardens, FL 33418, USA
AUKTORISERAD EU-REPRESENTANT:

Carrier Fire & Security B.V.

Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert,
Netherlands/Holland

DESSA PRODUKTER AR AVSEDDA FOR
FORSALJNING TILL OCH INSTALLATION AV
BEHORIG PERSONAL. CARRIER FIRE &
SECURITY KAN INTE GARANTERA ATT EN
PERSON ELLER JURIDISK PERSON SOM
KOPER DESS PRODUKTER, INKLUSIVE
"KVALIFICERAD FORSALJARE" ELLER
"ATERFORSALJARE”, AR ORDENTLIGT
UTBILDAD ELLER HAR ERFARENHET AV ATT
INSTALLERA BRAND- OCH
SAKERHETSRELATERADE PRODUKTER.
For mer information om garantifriskrivningar och
produktsakerhet, se
https://firesecurityproducts.com/policy/product-
warning/ eller skanna QR-koden.

430,

EN 50130-5
EN 50131-2-4, Grade 3, Class IV
Certifierad av Telefication BV

OBS! EN 50131-2-4-kompatibel endast nar den
ar monterad vid 1,5 och 3 m

IP55

Denna produkt uppfyller miljokraven i EN 50130-
5.

Carrier Fire & Security deklarerar harmed att
denna enhet dverensstammer med gallande krav
och bestdmmelser i alla tillampliga regler och
foreskrifter, inklusive men inte begransat till
direktivet 2014/53/EU. For mer information:
www.firesecurityproducts.com

Produkten kan innehalla &mnen som finns i
Kandidatférteckningen i en koncentration av 0,1%
w/w, per den senast listade kandidatférteckningen
pa ECHA:s webbplats.

Information om saker anvandning finns pa
https:/ffiresecurityproducts.com/en/content/intrusi
on-intro
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Anvandnings-
begransningar
DDI602AM-F1
(10,525 GHz)

DDI602AM-F2
(10,587 GHz)

DDI602AM-F3
(9,9 GHz)

2012/19/EU (WEEE): Produkter markta med
denna symbol far inte kastas i allménna
sophanteringssytem inom den europeiska
unionen. For korrekt atervinning av utrustningen
skall den returneras din lokala aterforsaljare vid
kép av liknande ny utrustning eller [Amnas till en
darfor avsedd deponering. F6r mer information,
se: recyclethis.info

Anvand endast de listade modellerna i féljande
lander:

Albanien, Argentina, Australien, Belgien,
Brasilien, Danmark, Holland, Ungern, Island,
Indonesien, Lettland, Litauen, Malta, Norge,
Portugal, Ryssland, Sverige, Sydafrika, Spanien,
Taiwan, Ukraina, USA

Grekland, Italien, Thailand, Férenade
Arabemiraten, Storbritannien

Finland, Frankrike, Osterrike, Polen, Tjeckien,
Tyskland

Kontaktinformation

www.firesecurityproducts.com eller www.aritech.com.

Fo6r kundsupport, se www.firesecurityproducts.com.
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